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Intelligent Integrated
Power Systems

The next generation of machines must be
safer, quieter and easier to use than ever.
Machines that consume less energy and are
capable of dialoguing with other machines.
Bondioli & Pavesi has always been
committed to and invested in innovation,
making it the ideal partner for the design and
production of intelligent, integrated systems
for power transmission

Maszyny nowej generacji muszg by¢ coraz
bezpieczniejsze, bardziej ciche | fatwigjsze
w obstudze. Maszyny, ktére muszg zuzywac
mniej energii i muszg sie komunikowac z
innymi maszynami.

Bondioli & Pavesi od zawsze dziala i
inwestuje w innowacje, dlatego jest
doskonatym partnerem w projektowaniu i
produkcji  zintegrowanych,  inteligentnych
uktadow przenoszenia napedu.

MaluvHbl HOBOrO MOKOMEHNST AO/KHbI CTa-
HOBUTLCH BCe Bonee 6e30nacHbIMN, TUXVMA
1 NErKUMK B MCMONb30BaHWN. OH OOKHBI
noTPEONATL MeHbLLE 3HEPrUM U OBMEHMU-
BaTbCA AaHHBIMK C APYMVIMUA MaLLHAMM.
Bondioli & Pavesi BknagpiBaeT MHOMO Tpyaa
1 PECYPCOB B Pa3BUTVIE COBPEMEHHbIX TEX-
HOMOrUIM 1 MO3TOMY SABNSIETCS MOEabHbIM
NapTHEPOM MO MPOEKTUPOBAHWUIO U N3rO-
TOBJIEHWIO UHTENNEKTYabHbIX KOMMJIEKC-
HbIX CUCTEM A1 nepeaadyt MOLLHOCTU.




1. ABTOMaTnyecKas IMHUSi 06pPaboTKM BUOK.

2. ObpaboTka KOpMyCcoB PEQYKTOPOB.

3. TokapHasi 06paboTka 3y64aTbiX BEHLIOB.

4. O6paboTka BUIOK LLIAPHMPOB PaBHbIX YFI0BbIX
CKOPOCTEN.

1. Automatyczna obrobka widfakdw.

2. Obrobka obuddw przektadni.

3. Frezowanie kot zebatych.

4. Obrobka widfakow homokinetycznych.

1. Automatic machining yokes

2. Gearboxes cast body machining
3. Ring Gears Turning

4. Machining of CV joint yokes

ZOMRIEY! 9]
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MECHANICAL RANGE

KOMPONENTY MECHANICZNE
MEXAHUYECKMWE KOMIOHEHTDbI

KAP

SFT SERIES DRIVE SHAFTS
U-JOINT

® \WALY PRZEGUBOWE Z
g%_ZEGUBEM PROSTYM SERII

HHBIE BAJ1bl C

MPOCTbLIM LLUAPHNPOM
CEPVIN SFT

SFT SERIES

SERII

TELESCOPING MEMBERS

ELEMENTY TELESKOPOWE
SFT

TEJTECKOMNMYECKNE
SJIEMEHTbBI CEPUIN SFT

{ SFT SERIES DRIVE SHAFTS
CV-JO

WALY PRZEGUBOWE
Z PRZEGUBEM
HOMOKINETYCZNYM
SERII SFT

LUAPHWP PABHBIX .
YITIOBbIX CKOPOCTEW 1A
gé_ll_D,El,AHHbIX BAJIOB CEPVU

INT

<=1 GLOBAL SERIES DRIVE SHAFTS
« U-JOINT

KAP

KAP
CEP

' WALY PRZEGUBOWE Z
PRZEGUBEM PROSTYM
SERII GLOBAL

HHBIE BAJ1bl C

MPOCTbLIM LUAPHIPOM
CEPVIN GLOBAL

GLOBAL SERIES
TELESCOPING MEMBERS

ELEMENTY TELESKOPOWE
SERII GLOBAL

TEJTECKOMNYECKNE OJ1E-
MEHTbI CEPVV GLOBAL

GLOBAL SERIES DRIVE SHAFTS
i CV-JOINT

WALY PRZEGUBOWE
Z PRZEGUBEM
HOMOKINETYCZNYM
SERII GLOBAL

LUAPHPbLI PABHBIX |
YITIOBbIX CKOPOCTEW OJ14

IN

HHbIX BAJTOB
N GLOBAL

7

11

SFT-GLOBAL SERIES
OVERRUNNING CLUTCHES 1 3

SPRZEGEA JEDNOKIERUNKOWE
SERII SFT | GLOBAL

OBI'OHHBIE MY®TbI CEPWV SFT
N GLOBAL

SFT-GLOBAL SERIES
TORSIONALLY RESILIENT JOINT 1 4

SPRZEGEO ELASTYCZNE
SERII SFT | GLOBAL

SNACTVHHBLIE MY®THI CEPA SFT
N GLOBAL

SFT-GLOBAL SERIES
TORQUE LIMITERS 1 5

SPRZthA PRZECIAZENIOWE
SERIISFT | GLOBAL

OPVIKLOHHBIE OrPAHNHATE A
KPYTALLIETO MOMEHTA CEPUIN SFT
N GLOBAL

SFT SERIES GUARDING SYSTEM

SYSTEM OSEON
SERII SFT

CWNCTEMA BALLINTBI CEPUW SFT

GLOBAL SERIES GUARDING
SYSTEM

SYSTEM OSEON
SERII GLOBAL

CVICTEMA SALLTEI CEPUIN
GLOBAL

22

MULTIFUNCTION GEARBOXES
PRZEKEADNIE UNIWERSALNE 23

MHOODYHKUIMOHATIbHBLIE
PEOYKTOPGI



FLAIL MOWERS AND STALK
SHREDDERS GEARBOXES 2 4

PRZEKEADNIE DO
ROZDRABNIACZY | KOSIAREK

PEOYKTOPBI [J14
VSMEJIBYUTEJ TEN BOTBbI A
KYCTOPE3OB

POST HOLE DIGGER GEARBOXES
PRZEKEADNIE DO WIERTNIC
PEOYKTOPbBI OJ14 SEMJTAHBIX
BYPOB

GEARBOXES FOR ROTARY
MOWERS AND ROTARY TILLERS 26

PRZEKEADNIE DO KOSIAREK |
GLEBOGRYZAREK
M/EDZYRZEDOWYCH

YKTOPbI OJ14 POTOPHbBIX
NTOK 1 MTOYBEHHDBIX ®PE3

ROTARY HARROWS GEARBOXES

PRZEKEADNIE DO BRON
WIRNIKOWYCH

PEOYKTOPbBI 114
POTALUVOHHBIX BOPOH

GEARBOXES MANUFACTURED
FOR BONDIOLI & PAVESI

PRZEKEADNIE
WYPRODUKOWANE DLA
BONDIOLI & PAVESI

YKTOPbI, NMPOV3BOOVIMbIE
BONDIOLI & PAVES]

PARALLEL SHAFT GEARBOXES
FOR SPRAYERS AND PT.O. 29
POWERED GENERATORS

PRZEKEADNIE ROWNOLEGEE
DO OPRYSKIWACZY |
GENERATOROW

PEOYKTOPbBI C
NAPAJIIE/IbHBIMW BATTAMI
OJ1A OMPbICKBATETEN N
CWJTIOBbIE BJTIOKI

PARALLEL SHAFT GEARBOXES FOR FEED
PROCESSING AND HANDLING MACHINERY30

PRZEKLADNIE ROWNOLEGEE DO MASZYN
DO PRZETWARZANIA | ROZPROWADZANIA
PASZ

PE YKTOPbI C ﬂAPAﬂﬂEﬂbelMl/l

AMI O%ﬂ?l MALLIH 11
TPAHCCD MALIAVI A PACI'IPE,ELEJ'IEHVI?I

PARALLEL SHAFT GEARBOXES
FOR HOSE REELS

PRZEKEADNIE ROWNOLEGEE DO
MASZYN NAWADNIAJACYCH

PEOYKTOPbLI C
NAPAJIJIE/IbHbIMV BAJTAMIA

ke

MULTIDISC CLUTCHES WITH
HYDRAULIC CONTROL

SPRZEGEA WIELOTARCZOWE
STEROWANE HYDRAULICZNIE

MHOTO/ICKOBBIE CI_I,EI'I)'IEHI/IS:I
C MOPONPUBOAOM

SINGLE PUMP DRIVES

POJEDYNCZE PRZEKEADNIE 3 2
PUMP DRIVE

OBMHOIHBIE HACOCHGIE
nP/BOb

MULTIPLE PUMP DRIVES
LICZNE MODUEY PUMP DRIVE 33

MHOXXECTBEHHBIV MPVBOL,
HACOCA (PUMP DRIVE)

SPECIAL APPLICATIONS

GEARBOXES 3 4

PRZEKEADNIE SPECJALNE

PEOYKTOPbI CMNELIMAJIBHOIO
HASHAYEHWA

ZOMRIEY! 1)



DRIVE SHAFTS U-JOINT

WALY PRZEGUBOWE Z PRZEGUBEM PROSTYM
KAPOAHHbIE BAJ1bl C NMPOCTbIM LLULAPHUPOM

540 min-! 1000 min-1
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up to 272 kW

1000 hour lifetime of a joint operating with joint angle o = 5°.
Dla wytrzymatosci przegubu na poziomie 1000 godzin pracy pod katem 5°.
Cpok cyx6bl LWapHpa ¢ yriom a = 5° paseH 1000 yacam.

KEY FEATURES
CECHY
OCHOBHbIE XAPAKTEPUCTUKHN

Using their understanding of modern market
demands and decades of experience in the
field of power transmission as it relates to
agricultural mechanization, Bondioli & Pavesi
developed the SFT range of drivelines
and accessories, with every component
designed and built according to the
principles of safety, function and technology.

Znajomos¢ nowoczesnych wymagan rynku
i doswiadczenie zdobyte w ciggu dziesigtek
lat pracy w sektorze mechanizacji rolnictwa
doprowadzito firme Bondioli & Pavesi do
rozwiniecia projektu SFT. kompletnej gamy
watow przegubowych, w ktdrych wszystkie
komponenty sg zaprojektowane | wykonane
na podstawie zasad bezpieczeristwa,
funkcjonalnosci i technologii.

3HaHVe Tekylmx NOoTPebHOCTEN pbIiHKA
N OMbIT, MOMyYEHHbI 3a [AeCATUNETUS
paboThbl B CEeNIbCKOXOBANCTBEHHOM
MexaHusaumm, npueenn Bondioli & Pavesi
K co3pgaHumo  npoekta  SFT.  nonHom
JIMHENKW KapAaHHbIX Nepenad, rae Kaxapiin
3NEMEHT CKOHCTPYMPOBAH U U3rOTOBEH
Ha OCHOBE MPVHLUMMNOB ©6e30onacHoCTH,
PYHKLMOHANBHOCTY 1 TEXHONTOMNYHOCTU.



TELESCOPING MEMBERS

ELEMENTY TELESKOPOWE
TEJIECKOINMMNYECKWME 3SJIEMEHTbI

FOUR-TOOTH PROFILE TUBES
RURY KSZTALTOWE CZTEROZEBOWE
TPYBbI C YETbIPEXLLIMLIEBDI

NMPODUJIEM

FREE ROTATION PROFILE TUBES
RURY SWOBODNEGO OBROTU
TPYBbl CBOBOAHOIO BPALLEHUA

SPLINED TELESCOPING MEMBERS

ELEMENTY TELESKOPOWE WIELOWYPUSTOWE
LLUTULEBBIE TENNECKOMUYECKUE SJIEMEHTDI

ADVANCED FOUR TOOTH PROFILE

PROFILE Z CZTEREMA ZEBAMI ADVANCED
YETbIPEXLWWIMLEBBIE NMPO®WJIN ADVANCED
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GREASING SYSTEM

KEY FEATURES
CECHY
OCHOBHbIE XAPAKTEPUCTUKU

Four-Tooth profile tubes are designed to provide
maximum resistance and optimal telescoping
within the space available between the yoke
ears. Free Rotation tubes allow the ends of the
driveline to rotate with respect to each other up
to 60°, thereby facilitating the alignment of the
splined yokes to the PTO. Splined telescoping
members can satisfy the requirements of
applications  with  high torques, frequent
sliding under load and extensions longer than
those permitted by telescoping tubes. SFT
drivelines are designed to simplify maintenance
work with less time required. Increasing the
lubrication frequency to 50 hours was a positive
improvement. SFT drivelines can be equipped
with a lubrication system for the telescoping
members, called the Greasing System.

Rury czterozebowe sg Zzaprojektowane w celu
uzyskania maksymalngj wytrzymatosci | lepszef
charakterystyki przesuwu w dostepnej przestrzeni
miedzy widetkami.  Rury swobodnego  obrotu
pozwalajg na obrdt do 60° migdzy korcdwkami watu,
aby ufatwi¢ instalacje. Wielowypustowe elementy
teleskopowe spefniajg wymagania pracy z wigkszymi
momentami  obrotowymi, czestym rozsuwaniem
pod obcigzeniem | ponad zakresy dozwolone dla
rur ksztaftowych. Waly SFT sg zaprojektowane
w celu ufatwienia czynnosci  konserwacyjnych
oraz zmnigjszenia czasu ich wykonania. Oprécz
rozszerzonego  interwatu  smarowania do 50
godzin, waty SFT mogg by¢ wyposazone w system
Smarowania rur teleskopowych, zwany Greasing
System.

Tpybbl  C  YeTbIpeXWAMLEBbIMA  MPOCISMA
pa3paboTaHbl A1 AOCTVDKEHMS  MaKCUMasbHOM
MPOYHOCTV 1 HavyHLEN FIadKOCTU CKOMBKEHNS
Ha BCEM OTPE3Ke MeXOy BWIKaMX LLIAPHMPOB.
Tpybbl  «CBOOOOHOMO  BPALLEHVS»  [OMYCKAKOT
OTHOCUTEbHbIA MOBOPOT Ha yron Ao 60° mexay
KOHLAMW Baia, YTO 3HAYMTENbHO YMPOLLAeT WX
yCTaHoBKy.  [MpodmnbHble  Teneckonu4eckmne
TPyObl HAXOOAT MPUMEHEHNE B Tex MeCTaX, rae
HeobxomyMa  nepefaqa  GOMbLUMX  KPYTSLLMX
MOMEHTOB, 4acTOe CKOJIKEHME MOf, Harpy3Kom
W OWMHbl X0Oa, MPEBbILAOLIME  aHAOTVYHbIE
3HaYeHUs  ONg TPa@VILMOHHBIX  LLAMLEBBIX
TeneckonM4eckmx Banos. I preoap! SFT ynpoLLaioT
11 YCKOPSIKOT onepaLiv 06CyKvBaHms. VIHTepsasbl
CMasky yBenvyeHbl oo 50 YacoB 1, Kpome Toro,
Bastbl SFT MOMyT OCHaLLaTbCs CYICTEMO CMasKu

Teneckonnyeckmx Tpy6 Greasing System.
7
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DRIVE SHAFTS CV-JOINT

WALY PRZEGUBOWE Z PRZEGUBEM HOMOKINETYCZNYM

SFT

LUAPHUPBI PABHbIX YTJ10BbIX CKOPOCTEW OJ14 KAPOAHHbBIX BAJ10OB

540 min-! 1000 min-1

MOLLIHOCTb
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up to 147 kW
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KEY FEATURES
CECHY
OCHOBHbIE XAPAKTEPUCTUKUN

Constant velocity joint can allow large joint
angles up to 80°, 75° or 50° depending
upon the type. These joint angles should
only be allowed for brief periods, for example
during turning. For drivelines with a constant
velocity joint on the tractor side and a
single cardan joint on the implement side,
the maximum recommended angles of the
single joint are 16° at 540 min-! and 9° at
1000 min-! to prevent irregular motion.

Przegub homokinetyczny moze pracowac
pod duzymi kgtami (80°, 75° lub 50° zalez-
nie od typu) przez krotkie okresy (na przyktad
przy skretach). Jezeli wat zawiera przegub
homokinetyczny od strony ciggnika i prze-
gub prosty od strony maszyny, zaleca sie
nieprzekraczanie kgtow roboczych przy pra-
cy ciggfej przegubu prostego rownych 16°
przy 540 min-1 i 9° przy 1000 min-1, aby
unikngC nierdwnomiernosci ruchu.

PekomeHayeTcs  MCronb30BaTh  LWapHVP  PaBHbIX
YITIOBbIX CKOPOCTEN, YCTAHOBMEHHbIA POBHO WM
nog, HeGoMBLLMMM yriamn. Ha KopoTkoe Bpems (Bo
BPEMS MOBOPOTOB) Yrfibl MOTYT ObiTb 6OMLLLMMM,
HO OHW He AO/KHbI MpeBbilaThL 50°, 75° (pa3mep
SH) nm 80° B 3aBMCMMOCTU OT TUMNa LLIAPHMPA.
Ecnm B cocTas nepefiaqn BXOOST LLAPHUP PaBHbIX
YINIOBbIX  CKOPOCTEN CO  CTOPOHbI  TpakTopa 1
MPOCTON KapAaHHbIN LLaPHYP CO CTOPOHbI arperara,
HE PEKOMEHLYETCA MpeBbiaTe  pPaboymne  yribl
MPOCTOrO KapAaHHOMO LLAPHMPA MNPV HEMPEPBIBHOM
paboTe, paeHble 16° Ha 540 06/M1H 11 9° Ha 1000 06/
MVH, BO 130exaHVie HEPaBHOMEPHOCTU ABVDKEHVS.



DRIVE SHAFTS CV-JOINT

WALY PRZEGUBOWE Z PRZEGUBEM HOMOKINETYCZNYM

SFT

LLUAPHWUPbI PABHBIX YT J10BbIX CKOPOCTEW OJ14 KAPOAHHbBIX BAJ10B

KEY FEATURES
CECHY
OCHOBHbIE XAPAKTEPUCTUKN

MOLLIHOCTb
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up to 147 kW
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Constant velocity joint can allow large joint
angles up to 80°, 75° or 50° depending
upon the type. These joint angles should
only be allowed for brief periods, for example
during turning. For drivelines with a constant
velocity joint on the tractor side and a
single cardan joint on the implement side,
the maximum recommended angles of the
single joint are 16° at 540 min-! and 9° at
1000 min-! to prevent irregular motion.

Przegub homokinetyczny moze pracowac
pod duzymi kgtami (80°, 75° lub 50° zalez-
nie od typu) przez krotkie okresy (na przyktad
przy skretach). Jezeli wat zawiera przegub
homokinetyczny od strony ciggnika i prze-
gub prosty od strony maszyny, zaleca sie
nieprzekraczanie kgtow roboczych przy pra-
cy ciggtej przegubu prostego rownych 16°
przy 540 min-1 i 9° przy 1000 min-1, aby
unikngC nierdwnomiernosci ruchu.

PekomeHayeTcs  MCronb30BaTh  LWapHVP  PaBHbIX
YITIOBbIX CKOPOCTEN, YCTAHOBMEHHbIA POBHO WM
nog, HeGoMBLLMMM yriamn. Ha KopoTkoe Bpems (Bo
BPEMS MOBOPOTOB) Yrfibl MOTYT ObiTb 6OMLLLMMM,
HO OHW He AO/KHbI MpeBbilaThL 50°, 75° (pa3mep
SH) nm 80° B 3aBMCMMOCTU OT TUMNa LLIAPHMPA.
Ecnm B cocTas nepefiaqn BXOOST LLAPHUP PaBHbIX
YINIOBbIX  CKOPOCTEN CO  CTOPOHbI  TpakTopa 1
MPOCTON KapAaHHbIN LLaPHYP CO CTOPOHbI arperara,
HE PEKOMEHLYETCA MpeBbiaTe  pPaboymne  yribl
MPOCTOrO KapAaHHOMO LLAPHMPA MNPV HEMPEPBIBHOM
paboTe, paeHble 16° Ha 540 06/M1H 11 9° Ha 1000 06/
MVH, BO 130exaHVie HEPaBHOMEPHOCTU ABVDKEHVS.
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DRIVE SHAFTS U-JOINT

WALY PRZEGUBOWE Z PRZEGUBEM PROSTYM
KAPOAHHbIE BAJ1bl C NMPOCTbIM LLULAPHUPOM

Global

KEY FEATURES
CECHY
OCHOBHbIE XAPAKTEPUCTUKN

540 min-! 1000 min-1

MOLLIHOCTb
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up to 110 kW

30 40 50 60 70 8 9 100 110

1000 hour lifetime of a joint operating with joint angle o = 5°.
Dla wytrzymatosci przegubu na poziomie 1000 godzin pracy pod katem 5°.
Cpok cnyObl LapH1pa ¢ yrnom a = 5° paseH 1000 yacam.

I

Global drive shafts are designed to meet
users’ needs: reliability, light weight (with
same performance), easy installation and
simplified, long-lasting lubrication.

Thetechnology used hasledtoimprovements
in agricultural productivity. Global drive
shafts use the know-how and expertise
Bondioli & Pavesi has gained designing and
manufacturing drive shafts since 1950. A
constant search for design excellence and
exclusive production techniques combined
with stringent lab tests and constant quality
control have resulted in joints that are
compact in size but offer high performance.

10

Waty Global sg zaprojektowane z wielkg
uwagg, aby  zaspokoi¢  wymagania
uzytkownikdw, takie jak: wysokg
niezawodnosc, ciezar niewielki w porownaniu
do osiggow, fatwosc¢ instalacji, dftuzsze i
utatwione smarowanie.

Poprawa wydajnosci produkcji w rolnictwie
jest  wynikiem  stosowanej  technologii.
Przektadnie Global stosujg know-how Bondioli
& Pavesi, rozwiniety poprzez projektowanie i
wytwarzanie przektadni kardanicznych od
roku 1950. Ciggly rozwdj technologiczny,
wyjgtkowe techniki produkcyjne powigzane
Z rygorystycznymi probami laboratoryjnymi
oraz statg kontrolg jakosci, pozwolly na
uzyskanie wysokich osiggow zachowujgc
kompaktowe wymiary.

Mepenaqn cepurm Global CKOHCTPYVIPOBaHLIC 60BLLNM
BH/MaHVEM K  MOTPEOHOCTSM  MOMb3oBaTenen:
MOBbILLEHHAS  HAMEXKHOCTb, HEOOMBLLION BEC MpU
paBHbIX  PaboYMX  XapaKTepuCTVKaX,  JIErkoCTb
YCTaHOBKY, MPOCTas V1 MeHee YacTas CMaska.
[OBbILLEHVE  MPOV3BOOUTENBHOCTM B CEbCKOM
XOSSWICTBE - PE3y/bTaT NPUMEHSEMbIX TEXHOMOMA. B
nepenadax Global PYMEHSIKOTCS TEXHNYECKME HOY-Xay
komnaruy Bondioli & Pavesi, kotopast paspabatsiBaeT
1 MPOM3BOAUT KapdaHHble nepedaqv ¢ 1950 ropa.
HenpepbiBHble  KOHCTPYKTOPCKUE  MCCMEnoBaHIAS,
YHVKaSTbHbIE TEXHOSOM/W MPOM3BOLCTBA B COHETaHMM
C TWATENbHbIMY  IAB0PATOPHBIMK  UCTIbITAHNSMIA
1 TMOCTOSHHBIM  KOHTPOMIEM  Ka4ecTBa  MO3BOMUM
L0OMTECS  BbICOKMX  paboumx  mokasarenen  mpu
COXPaHEHV KOMMaKTHOCTU LLIBPHUPOB.



TELESCOPING MEMBERS

ELEMENTY TELESKOPOWE

TEJIECKOINMMNYECKWME 3SJIEMEHTbI

Global

TRIANGLE PROFILE TUBE
RURY TROJKATNE
TPEYIOJIbHbIE TPYBbI

ph———

SPLINED TELESCOPING MEMBERS

ELEMENTY TELESKOPOWE WIELOWYPUSTOWE
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KEY FEATURES
CECHY
OCHOBHbIE XAPAKTEPUCTUKN

Triangle profile tubes are designed to
provide maximum resistance and optimal
telescoping. The profile will only couple so
the joints are properly in phase with respect
to each other.

Splined telescoping members can satisfy
the requirements of applications with high
torques, frequent sliding under load and
extensions longer than those permitted by
telescoping tubes.

Rury tréjkgtne sg zaprojektowane w celu jak
najlepszej kombinacji cech wytrzymatosci
i przesuwu. Profil pozwala na pofgczenie
rur tylko w jednej pozycji, dzieki czemu oba
przeguby sg w odpowiednich pozycjach
wzgledem siebie.

Wielowypustowe  elementy  teleskopowe
Spetniajg  wymagania pracy z wiekszymi
momentami obrotowymi, czestym
rozsuwaniem pod obcigzeniem | ponad
zakresy dozwolone dla rur ksztaftowych.

TpeyronbHble TPYObl COYETAIOT MPOYHOCTb U
OMTUMAIIBHOE CKONbXXeHNE. [prMeHsieMblin
npothub obecnedmBaeT coeqnHeHe Tpyo
TOJTBKO B MOIOXKEHUN.

Npy KOTOPOM ABE YaCTN HaxoOaTCs TOYHO
B hase. [MpoduniibHble TeNecKonmyeckme

TpyObl  HaxoOsT MPUMEHeHMe B Tex
MecTax, rge HeobxogMma —nepejada
OOMbLUMX  KPYTALLIMX MOMEHTOB, 4acToe

CKOJMbXXEeHe  Mnof, Hal’py3KOl7I n  OnHbBI
Xxona, npesblillaroumne aHasiorn4yHble
3Ha4veHa Ond TPaONUMOHHBIX  LLJTMLEBBIX
TeJIeCKONn4ecCKmnx BasioB.

BONDIOLI
& PAVESI
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DRIVE SHAFTS CV-JOINT

WALY PRZEGUBOWE Z PRZEGUBEM HOMOKINETYCZNYM

Global

LLIAPHUPbI PABHbIX YTJI0BbIX CKOPOCTEW 0191 KAPOAHHbLIX BAJIOB

KEY FEATURES
CECHY
OCHOBHbIE XAPAKTEPUCTUKUN

540 min-! 1000 min-1

MOLLIHOCTb

0 10

‘20‘

up to 96 kW

30 40 50 60 70 80 90 100
[kW]

Constant velocity joint can allow large joint
angles -up to 80°, 75° or 80° depending
upon the type. These joint angles should
only be allowed for brief periods, for example
during turning. For drivelines with a constant
velocity joint on the tractor side and a
single cardan joint on the implement side,
the maximum recommended angles of the
single joint are 16° at 540 min-! and 9° at
1000 min-! to prevent irregular motion.
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Przegub homokinetyczny moze pracowac
pod duzymi kgtami przez krotkie okresy (na
przyktad przy skretach). Jezeli wat zawiera
przegub homokinetyczny od strony ciggnika
i przegub prosty od strony maszyny, zaleca
sie nieprzekraczanie kgtow roboczych przy
pracy ciggtej przegubu prostego rownych
16° przy 540 min-1 i 9° przy 1000 min-1,
aby unikng¢ nierdwnomiernosci ruchu.

PekomeHayeTcs  MCronb30BaTh  LWapHVP  PaBHbIX
YITIOBbIX CKOPOCTEN, YCTAHOBMEHHbIA POBHO WM
nog, HeGoMBLLMMM yriamn. Ha KopoTkoe Bpems (Bo
BPEMS MOBOPOTOB) Yrfibl MOTYT ObiTb 6OMLLLMMM,
HO OHW He AO/KHbI MpeBbilaThL 50°, 75° (pa3mep
SH) nm 80° B 3aBMCMMOCTU OT TUMNa LLIAPHMPA.
Ecnm B cocTas nepefiaqn BXOOST LLAPHUP PaBHbIX
YINIOBbIX  CKOPOCTEN CO  CTOPOHbI  TpakTopa 1
MPOCTON KapAaHHbIN LLaPHYP CO CTOPOHbI arperara,
HE PEKOMEHLYETCA MpeBbiaTe  pPaboymne  yribl
MPOCTOrO KapAaHHOMO LLAPHMPA MNPV HEMPEPBIBHOM
paboTe, paeHble 16° Ha 540 06/M1H 11 9° Ha 1000 06/
MVH, BO 130exaHVie HEPaBHOMEPHOCTU ABVDKEHVS.



OVERRUNNING CLUTCHES
SPRZEGtA JEDNOKIERUNKOWE
OBIOHHbIE MY®TbI

KEY FEATURES
CECHY
OCHOBHbIE XAPAKTEPUCTUKUN

This device prevents transmission of inertial
loads from implement to the tractor during
deceleration or stopping of the PTO.

The RL overrunning clutches do not require
lubrication and are not equipped with grease
fittings.

Keep clear of the machine until all parts have
stopped moving.

Eliminuje bezwfadnosciowe przekazywanie
mocy z maszyny do ciggnika podczas
zmnigjszania  obrotdw  lub  zatrzymania
napedu.

Sprzegta jednokierunkowe RL nie wymagajg
Smarowania i s§ pozbawione smarowniczek.

[aHHble yCTpOoMCTBa NCKITIOHAIOT 0BPaTHYHO
nepefady MOLHOCTM OT arperara K
TPaKTOpy BO BPEMS TOPMOXEHUS LN
OCTaHOBKM BaUla 0T6opa MOLLHOCTH.
ObroHHble MydThl RL He TpebytoT cmasku 1
HE UMEIOT TaBOTHML,

BONDIOLI
& PAVESI

o)



TORSIONALLY RESILIENT JOINT

SPRZEGLO ELASTYCZNE
OQNIACTUYHAA MYODTA

KEY FEATURES
CECHY
OCHOBHbIE XAPAKTEPUCTUKUN

MAX TORQUE
MAKS. MOMENT OBROTOWY
MAKC. KPYTALL MOMEHT

from 1700 Nm to 5000 Nm

SFT

MAX TORQUE
MAKS. MOMENT OBROTOWY
MAKC. KPYTALL MOMEHT

S1 S2 S4

S5

S6 H7 S8 H8 S9 SH S0 SK

SIZE

from 1700 Nm to 5000 Nm

Global

G3

G4

G5 G7 G8 G9 SIZE

The GE torsionally resilient joint is used on
drivelines for different functions depending
upon the specific application.

The GE can reduce torque peaks generated
by the inertia of machines with heavy
flywheels or rotors during abrupt starts or
deceleration.

The GE can smooth alternating or pulsating
loads that may shorten the life of power
transmission components.

The GE can modify the natural frequency of
a system, to avoid resonance events that
could cause failures.

The GE can smooth torsional vibrations
generated by unequal working angles on
drivelines with more than one joint.
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Sprzegfo elastyczne jest uzywane w réznych
celach zaleznie od maszyny.

Zmniejsza skoki momentu spowodowane
bezwtadnoscig maszyn posiadajgcych kofa
zamachowe lub wirniki podczas nagfych
startdw lub zatrzyman.

Sprzegto moze zmniejszy¢ zmienne lub

pulsacyjne  obcigzenia, ktére mogtyby
negatywnie wplyngc na trwatosc¢
komponentdw.

Modyfikuje naturalng czestotliwos¢ ukfadu,
aby unikngC zjawisk rezonansu moggcych
doprowadzi¢ do deformacji lub pekniec.
Moze tez thumi¢ rezonans oraz drgania
skretne  powodowane  nierdwnomierng
pracg przequbow Cardana.

OnactnyHas mydta GE — ynpyruin anemeHT
KPYYeHVIst, MCMOJb3YeMblil B KaphaHHbIX nepe-
Jadax 1 BbIMOJHSIOLWMIA pa3nnyHble yHKLMN
B 3aB1CMMOCTY OT 061aCTN MPUMEHEHNS.
[emndurposaHe nMiynbCoB KPYTALLErO MO-
MEHTa, BO3HMKAOWMX OT WHEPUMA  MalMH
(pOTOPbI, MaxoBMKM) MPU PE3KIMX YCKOPEHWSX
1 3aMenJIEHNSIX.

CHWKEHVEe 3HAKONEPEMEHHbIX UM MybCHpY-
IOLLMX Harpy30K, OKa3blBaKOLLWX HeraTvBHOE
B/IMSIHVE Ha CPOK CITy>KObl AeTanen.
\3mMeHeHne eCcTeCTBEHHOM YacTOTbl CUCTEMBI
LN9 NPEfOTBPALLEHVS SBMIEHU PE30HaHCa,
CMOCOBOHBIX MPUBOAUTL K Aedopmauysm 1
paspyLueHuam. JemndurpoBaHne KpyTUbHbIX
KonebaHnin, BbI3bIBAEMbIX (HAMPUMED) Pa3nNY-
HbIMU paboynMK yriammn B nepegade, cocTo-
ALLEN N3 HECKOJIbKMX KapAaHHbIX LLIAPHNPOB.



RATCHET TORQUE LIMITERS

SPRZEGtA PRZECIAZENIOWE ZAPADKOWE
KYJIAYKOBbIE O PAHUYUTEJTN KPYTALLEMO MOMEHTA

700 min-1 max

MAX TORQUE
MAKS. MOMENT OBROTOWY
MAKC. KPYTALLIA MOMEHT

ONE-WAY RATCHET TORQUE LIMITERS
JEDNOKIERUNKOWE
C O4AHUM HAMPABJIEHUEM XOOA

from 400 Nm to 1600 Nm

SFT
SA1

SA2
LC2
SA3
LC3
LC4

S$1 S2 S4

700 min-1 max

S5

S6 H7 S8 H8 S9 SH S0 SK

SIZE

MAX TORQUE
IMAKS. MOMENT OBROTOWY from 400 Nm to 1600 Nm
MAKC. KPYTALLA MOMEHT
Global
SA1
SA3
SA4
G1 G2 G3 G4 G5 G7 G8 G9 SIZE
KEY FEATURES
CECHY
OCHOBHbIE XAPAKTEPUCTUKM
A ratchet torque limiter is a device able to  Sprzegfa przecigzeniowe  zapadkowe — KynaukoBble  OFPaHuUYMTEIN  KPYTALLEro
interrupt the transmission of power in the  przerywajg  przenoszenie  mocy, gdy  MOMEHTa NPEPbIBAKOT nepeaadvy MOLLHOCTU
event of a torque peak or overload that przekazywany moment przekracza B cnydae UMMNyAbCOB WM MEPErpy3oK C
exceeds the setting. The torque limiter is  ustawienie  sprzegfa, a samoczynnie  NPEBbILLEHNEM YCTaHOBNIEHHOIO KPYTSLLErO

automatically re-engaged after the cause
of the overload is removed. Ratchet
torque limiters are generally employed to
protect implements subject to constant or
alternating torques from overloads.

ponownie  zalgczajg sie po  usunieciu
przyczyny przecigzenia. Zwykle uzywane sg
w celu zabezpieczenia przed przecigzeniami
maszyn rolniczych charakteryzujgcych sie
statym lub zmiennym wykresem momentu.

MOMEHTa U aBTOMaTWYECKM BKIOYAOTCH
CHOBa MOCNIE WCYE3HOBEHWS MEpPEerpy3Ku.
YcTpocTBa 0BObIMHO  MCMOMB3YOTCA AN
3alUTbl  CETbCKOXO3ANCTBEHHbBIX OpYaNiA,
paboTaloLLVIX B YCNOBUSX MOCTOAHHBIX MW
3HaKOMEPEMEHHbIX MEPErPY30K.

BONDIOLI
& PAVESI

o)



RATCHET TORQUE LIMITERS

SPRZEGtA PRZECIAZENIOWE ZAPADKOWE
KYJIAHKOBbIE O PAHUYUTEJIN KPYTALLLETO MOMEHTA

SYMETRYCZNE
CUMMETPWUYHBIE

700 min-1 max

SYMMETRICALS RATCHET

MAX TORQUE
MAKS. MOMENT OBROTOWY
MAKC. KPYTALLI MOMEHT

LN1
LN2
LT2
\
LT3
LT4

-
()

S1 S2 S4

700 min-1 max

from 300 Nm fo 1200 Nm

S5 S6 H7 S8 H8 S9 SH S0 SK
SIZE

MAX TORQUE
MAKS. MOMENT OBROTOWY
MAKC. KPYTALL MOMEHT

from 300 Nm fo 1200 Nm

LN1

LN3

LN4

G1 G2 G3 G4 G5 G7 G8 G9 SIZE

KEY FEATURES
CECHY
OCHOBHbIE XAPAKTEPUCTUKM
A ratchet torque limiter is a device able to  Sprzegla  przecigzeniowe  zapadkowe  KynaykoBble OrpaHVYMTENN  KPYTALLEro
interrupt the transmission of power in the  przerywajg  przenoszenie  mocy, gdy  MOMEHTa NpPepbIBalOT nepegady MOLLHOCTU
event of a torque peak or overload that przekazywany moment przekracza B cnydae UMMYNbCOB WU MEPErpy3oK C
exceeds the setting. The torque limiter is  ustawienie  sprzeglta, a samoczynnie  NPEBbILEHNEM YCTAHOBIEHHOIO KPYTSALLErO

automatically re-engaged after the cause
of the overload is removed. Ratchet
torque limiters are generally employed to
protect implements subject to constant or
alternating torques from overloads.
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ponownie zafgczajg Sie po  usunieciu
przyczyny przecigzenia. Zwykle uzywane sg
w celu zabezpieczenia przed przecigzeniami
maszyn rolniczych charakteryzujgcych sie
statym lub zmiennym wykresem momentu.

MOMEHTa U aBTOMaTWYEeCKM BKJ/IHOYAOTCS
CHOBa MOCNE WCYE3HOBEHWS MEPErpy3Kul.
YcTponcTBa 0BbIMHO UCMOMBL3YHOTCA A7
3aUNTbl  CETbCKOXO3ANCTBEHHBIX OPYANNA,
paboTarolmX B YCNOBUSX MOCTOAHHBLIX N
3HaAKOMEPEMEHHbIX MEPErPY30K.



TORQUE LIMITERS

SPRZEGLA PRZECIAZENIOWE
OMPAHUYUTEJIN KPYTALLLEITO MOMEHTA

KEY FEATURES
CECHY
OCHOBHbIE XAPAKTEPUCTUKWN

SHEAR BOLT
SRUBA SCINANA

CO CPE3HbIM BOJITOM

MAX TORQUE
MAKS. MOMENT OBROTOWY
MAKC. KPYTALLA MOMEHT

from 650 Nm to 9000 Nm

SFT

m

S$1 S2 sS4

MAX TORQUE
MAKS. MOMENT OBROTOWY
MAKC. KPYTALLI MOMEHT

S5

S6 H7 S8 H8 S9 SH S0 SK
SIZE

from 650 Nm to 9000 Nm

Global

o

G1 G2 G3

AUTOMATIC
AUTOMATYCZNE .
ABTOMATUYECKUA

G4

G5 G7 G8 G9

MAX TORQUE
MAKS. MOMENT OBROTOWY
MAKC. KPYTALL MOMEHT

from 1200 Nm to 4500 Nm

SFT

S$1 S2 S4

MAX TORQUE
MAKS. MOMENT OBROTOWY
MAKC. KPYTALLI MOMEHT

S5

S6 H7 S8 H8 S9 SH S0 SK

SIZE

from 1200 Nm to 3500 Nm

Global

G1 G2 G3

G4

G5 G7 G8 G9 SIZE

LB -This device interrupts the transmission
of power by shearing a bolt when the
torque exceeds the setting.

Replace the sheared bolt with the same
diameter, length and grade as the original.

LR -This device interrupts the transmission
of power when the torque exceeds

the setting. To automatically re-engage the
device, slow down or stop the PTO.

This device is sealed - no additional
lubrication is required.

LB - Sprzeglo dziala  przerywajgc
przenoszenie mocy, gdy przenoszony
moment obrotowy przekroczy ustawienie
sprzegia.

Po zadziataniu nalezy wymieni¢ przecietg
Srube na nowg o takiej samej Srednicy,
dfugosci i tej samej klasy.

LR - Sprzegfo przerywa przenoszenie mocy,
gdy moment obrotowy przekroczy ustawienie

sprzeglta.  Po  zmnigjszeniu  predkosci
lub  zatrzymaniu  maszyny  nastepuje
samoczynnie ponowne zatgczenie.
Urzgdzenie  jest smarowane podczas
produkcji I nie wymaga Smarowania
okresowego.

B - [TllpepblBaeT 0OTOOP MOLLHOCTW,
KOrda KpyTAWMA  MOMEHT  MpEeBbILIAET
KaIMBPOBOYHOE 3HAYEHME.

Onsa BoccTaHoBNeHUs paboTbl Nepepaqm
HeobX0aMMO 3aMeHUTb Cpe3aHHbI 6oNT
60TOM TOro »Ke AMameTpa, Tvna 1 OJvHbl.

LR - TpepbiBaeT 0TO60P MOLLHOCTW,
KOrda KpyTaWMA  MOMEHT  MpEeBbILIAET
KaIMBPOBOYHOE 3HaYeHmeE. Mpun

3ame/IeH UM OCTaHOBKe Basia oTbopa
MOLLIHOCTU  MPOVCXOAUT aBTOMATUYECKOE
COeVIHEHVE.

YCTPOMCTBO BbINO/IHEHO B FEPMETUNYHOM
Kopryce 1 He TpebyeT CMasKu.

BONDIOLI
& PAVESI

o)



FRICTION TORQUE LIMITERS

SPRZEGtA CIERNE

OPUKUMNOHHbBIE O PAHUYUTE TN KPYTALLEETO MOMEHTA

FOR SHAFTS NOT BEARING CE MARK
DLA WALOW BEZ OZNAKOWANIA CE
)14 BAJTIOB BE3 MAPKPOBKI CE

KEY FEATURES
CECHY
OCHOBHbIE XAPAKTEPUCTUKHN

ADJUSTABLE
REGULOWANE .
PEMYJIMNPYEMbIN

MAX TORQUE
MAKS. MOMENT OBROTOWY
MAKC. KPYTALLYI MOMEHT

from 400 Nm to 3000 Nm

SFT
Fv22

FFV22
FV32
FFV32
FV42
2
FV34
4
7
FFV44

JHHBER

:

S$1 S2 S4

MAX TORQUE
MAKS. MOMENT OBROTOWY
MAKC. KPYTALLYI MOMEHT

S5

S6 H7 S8 H8 S9 SH S0 SK

SIZE

from 400 Nm to 2200 Nm

Global
FV22

FFV22

FFV3
FV42

-
s B
s i
N N

2
P
5| B

FV44
FFV44

-n
-n
<
W

G1 G2 G3

G4

G5 G7 G8 G9 SIZE

The torque transmitted to the machine is
limited by allowing the clutch plates to slip
relative to each other.

Torque peaks or short duration overloads
are limited when the clutch is used and
adjusted properly.

It can be used as an overload clutch, or to
help start implements with high inertial loads.
The setting can be adjusted by modifying
the working height of the springs.
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Poslizg tarcz ciernych ogranicza wartos¢
przenoszonego momentu obrotowego.
Wartosci skokowe momentu obrotowego |
krotkotrwate przecigzenia sg eliminowane.
Mozna stosowac zarowno jako ogranicznik
momentu  obrotowego, jak |  jako
urzgdzenie rozruchowe do maszyn o duzej
bezwtadnosci.

Sprzegto jest requlowane poprzez ustawienie
WYSOKOSCI pracy sprezyny.

BenvumHa nepegasaemoro MomeHTa orpa-
HUYMBAETCS 3a CHET MPOOYKCOBKM (DPUKLLNA-
OHHbIX JVICKOB.

Mpn 3TOM YCTPaHSIOTCA UMMYbChl KPYTS-
LLIero MOMEHTA U KPaTKOBPEMEHHbIE Mepe-
rPY3KW.

YCTPOMCTBO MOXET MPUMEHATLCA Kak Ans
3alMThbl MEXaHU3MOB, Tak 1 O 3anycka
opyaun ¢ 60MbLLION NHEPLIMEN.
PerynvpoBka npovsBoauTCa MyTem un3me-
HEeHMS paboyer BbICOTbI MPY>KUHbI.



FRICTION TORQUE LIMITERS

SPRZEGtA CIERNE

OPUKUMNOHHbBIE O PAHUYUTE TN KPYTALLETO MOMEHTA

KEY FEATURES
CECHY
OCHOBHbIE XAPAKTEPUCTUKU

NON-ADJUSTABLE
NIEREGULOWANE

MAX TORQUE
MAKS. MOMENT OBROTOWY
MAKC. KPYTALL MOMEHT

C HEPEMYJIMPYEMOW OGFOHHON MY®DTON

from 400 Nm to 2600 Nm

SFT
FT22

FK22
FT32
FK32
FT42
FK42
FT34
FK34
FT44
FK44

S$1 S2 S4

MAX TORQUE
MAKS. MOMENT OBROTOWY
MAKC. KPYTALLYI MOMEHT

S5

S6 H7 S8 H8 S9 SH S0 SK

SIZE

from 400 Nm to 2200 Nm

Global
FT22

FK22
FT32
FK32
FT42

FT34
FK34
FT44
FK44

N
N

]
=

G2 G3

G4

G5 G7 G8 G9 SIZE

The torque transmitted to the machine
is limited by allowing the clutch plates to
slip relative to each other. Torque peaks or
short duration overloads are limited when
the clutch is used and adjusted properly.
It can be used as an overload clutch, or
to help start implements with high inertial
loads. The FT has a metal band around its
circumference. Avoid excessive tightening of
the bolts - implement, tractor, or driveline

damage may occur. The FK clutch has bolts
with cap nuts. The spring compression is
correct when the nuts are fully screwed on.

Poslizg tarcz ciernych ogranicza warto$¢ prze-
noszonego momentu obrotowego. Wartosci
skokowe momentu obrotowego I krotkotrwate
przecigzenia sg eliminowane. Mozna stoso-
wac zarowno jako ogranicznik momentu ob-
rotowego, jak i jako urzgdzenie rozruchowe do
maszyn o duzej bezwfadnosci. Sprzeglo FT
ma metalowg opaske wokdt swego obwodu.
Nacigg sprezyny jest prawidfowy, gdy przylega
ona do metalowej opaski. Sprzegfo FK jest wy-
posazone w Sruby z nakretkami kapturkowymi.
Sprzegfo jest ustawione prawidfowo, gdy na-
kretki sg catkowicie dokrecone.

BermuiHa nepenaBaeMoro MOMEHTa OrpaHm-
UMBAETCS 3a CHET MPOOYKCOBKIN (DPUKLIMIOHHBIX
ayckoB. [py STOM  YCTpaHATCH  MMMYILChI
KPYTSLLEro MOMEHTa U KPaTKOBPEMEHHbIE Me-
perpy3kn.  YCTPOCTBO MOXET MPUMEHSATLCS
Kak [ 3alMTbl MEXaH3MOB, Tak U A9 3a-
rnycka opyaui ¢ 60bLLIOY rHepUvien. Mo nepu-
MeTpy orpaHninTens FT pacronoxeHa MmeTtan-
nndeckas neHta. Cxatvie NpyXHbl SBISETCS
BEPHbIM, EC/M OHa MpueraeT K NneHte. Cue-
nneHvie FK ocHalLieHo 6orramim C FyxvMmn ram-
kamn. Cxatve MPy>XUHbl SBISIETCS MpaBWIb-
HBIM MPY MOHOCTBLIO 3aKPYHEHHbIX Faikax.

BONDIOLI |_:.]

& PAVESI



FRICTION TORQUE LIMITERS

SPRZEGtA CIERNE

OPUKLIMOHHbBIE O PAHUYUTES TN KPYTSALLETO MOMEHTA

50 h

APPLICATIONS
ZASTOSOWANIA
OBJIACTU NPUMEHEHMA

FOR SHAFTS NOT BEARING CE MARK
DLA WAEOW BEZ OZNAKOWANIA CE
)14 BAJIOB BE3 MAPKPOBKI CE

MAX TORQUE
MAKS. MOMENT OBROTOWY
MAKC. KPYTALLW MOMEHT

ADJUSTABLE INCORPORATED OVERRUNNING CLUTCH
REGULOWANE ZE SPRZEGLEM JEDNOKIERUNKOWYM
C PEIYJIMPYEMOW OBI

HHOW MY®TOM
from 1200 Nm to 2800 Nm

SFT

FNV34
FFNV34

FNV44

FFNV44
s1  s2  sa4

MAX TORQUE
MAKS. MOMENT OBROTOWY
MAKC. KPYTALLMIA MOMEHT

S6 H7 S8 H8 S9 SH S0 SK
SIZE

from 1200 Nm to 2200 Nm

Global

G1 G2 G3

G5 G7 G8 G9 SIZE

NON-ADJUSTABLE INCORPORATED OVERRUNNING CLUTCH
NIEREGULOWANE ZE SPRZEGLEM JEDNOKJIERUNKOWYM

S1 S2 S4

MAX TORQUE
MAKS. MOMENT OBROTOWY
MAKC. KPYTALL MOMEHT

C HEPEFYJIMPYEMOW OBrOHHOW MY®TOW
MAX TORQUE
IMAKS. MOMENT OBROTOWY from 1200 Nm to 2800 Nm
MAKC. KPYTALL/V MOMEHT

SFT

S6 H7 S8 H8 S9 SH S0 SK
SIZE

from 1200 Nm to 2200 Nm

Global

G1 G2 G3

G5 G7 G8 G9 SIZE

A clutch which combines the functional
characteristics of friction clutch and an
overrunning clutch.

Used on machines with high inertial loads.
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tgczy cechy sprzegta ciernego z funkcjonal-
noscig sprzegta jednokierunkowego.
Stosowany w maszynach o duzej masie ob-
rotowe.

YCTpOMCTBO, coveTarollee DyHKUMN DpUK-
LMOHHOW 11 OBrOHHOW MydThI.

[anHas MmybTa NnpyMeHseTcs B MalLMHax C
60/1bLLIOV MOABVIXXHOM MacCOW.



GUARDING SYSTEM
SYSTEM OSEON
CUCTEMA 3ALLUUTDI

ALL ROTATING PARTS MUST BE SHIELDED.
THE TRACTOR MASTER SHIELD, THE
DRIVELINE GUARD, AND THE IMPLEMENT
SELEEI:I_DYALL WORK TOGETHER FOR YOUR

SHIELD CONE CONFIGURATIONS
OPCJONALNE WYDLUZONE CZASZE

OOMOJIHUTEJIbHbIE SALLIUTHBIE PACTPYBbI

WSZYSTKIE CZESCI OBRACAJACE SIE

MUSZA BYC OSLONI T

OSLONY CI GNIKA WMASZYNY MUSZ
TWORZYC SPOJNY SYSTEM Z OSLON.
WALU PRZEGUBOWEGO.

BCE BPALLAKOWMWECA 3JIEMEHTbI
OJDKHbI BbITb 3AKPbITbI
O)KVXAMVI

OrPAXIOEHU TPAKTOPA

KAP AHHOVI I'IEPE A4YU U I‘-Elkl’/lﬁ

Hbl OEPA30BbLIBATb E,D,VI

CI/ICTEMV BE3OMNMACHOCTMW.

IMPLEMENT INPUT CONNECTION SHIELDS
CZASZA OCHRONNA

SALUUTHBIE PACTPYGbI

KEY FEATURES
CECHY
OCHOBHbIE XAPAKTEPUCTUKHN

Proper use and maintenance of the driveline
and shielding is of primary importance for
operator safety. A high percentage of driveline
accidents occur when safety shielding is missing
or does not function properly. Bondioli & Pavesi
recommends the use of proper shields and
guards for the driveline, tractor, and implement.
Damaged or missing components must be
replaced with original equipment spare parts,
correctly installed, before using the driveline. Use
the implement only with the original driveline.
The implement input connection shield must be
compatible with the driveline and the application.

zastosowanie  wafu  oraz
kompletnos¢ zabezpieczen przed
wypadkami  sg  fundamentalne  dla
bezpieczenstwa operatora. Duzy procent
wypadkow jest spowodowany brakiem lub
nieprawidfowg ostong. Bondioli & Pavesi
zaleca uzycie odpowiednich zabezpieczen
do watu przegubowego, ciggnika i maszyny.
Ewentualna wymiana uszkodzonych
komponentdw  zabezpieczeri musi  by¢
wykonana z uzyciem oryginalnych czesci
zamiennych.

Prawidfowe

MpaBuibHOE  MPUMEHEHME  KapAaHHbIX
nepefay 1 COCTOSIHME 3aLLMTHbIX S/1EMEHTOB
NMpaKOT PeLLAOLLIYIO POb 19 6e30MacHOCTU
onepatopa. BonbLo NMPOLEHT HecHaCcTHbIX
CJly4aeB NPOVICXOAMT MO MPUYMHE OTCYTCTBUSA
WX MOBPEXIEHNS  3NIEMEHTOB  3aLLMTI.
Bondioli & Pavesi pekomeHOyeT npuMeHsTb
3alUMTHbIE  9MIeMeHTbl,  padpaboTaHHble
creuyanbHO [N KapdaHHbIX  nepefad v
MEexaH3MOB 0T6opa MOLLHOCTY. [Npn 3ameHe

NnoBpeXaeHHbIX 3aLUNTHbBIX QN1EMEHTOB
cnenyetr  yCrtaHaB/WBaTb opUrMHaJIbHbIE
3anyacti.

BONDIOLI
& PAVESI

o)



GUARDING SYSTEM
SYSTEM OSEON
CUCTEMA 3ALLUUTDI

ALL ROTATING PARTS MUST BE SHIELDED.
THE TRACTOR MASTER SHIELD, THE
DRIVELINE GUARD, AND THE IMPLEMENT
SELEEI:I_DYALL WORK TOGETHER FOR YOUR

SHIELD CONE CONFIGURATIONS
OPCJONALNE WYDLUZONE CZASZE

AONOJIHUTENbHbIE 3ALLUTHbIE PACTPYEbI

WSZYSTKIE CZESCI OBRACAJACE SIE

MUSZA BYC OSLONI T

OSLONY CI GNIKA WMASZYNY MUSZ
TWORZYC SPOJNY SYSTEM Z OSLON.
WALU PRZEGUBOWEGO.

Global

BCE BPALLAKOWMWECA 3JIEMEHTbI
OJDKHbI BbITb 3AKPbITbI
O)KVXAMVI

OrPAXIOEHU TPAKTOPA

KAP AHHOVI I'IEPE A4YU U I‘-Elkl’/lﬁ

Hbl OEPA30BbLIBATb E,D,VI

CI/ICTEMV BE3OMNMACHOCTMW.

IMPLEMENT INPUT CONNECTION SHIELDS
CZASZA OCHRONNA

SALLUMNTHBIE PACTPYBEbDI

KEY FEATURES
CECHY
OCHOBHbIE XAPAKTEPUCTUKHN

Proper use and maintenance of the driveline
and shielding is of primary importance for
operator safety. A high percentage of driveline
accidents occur when safety shielding is missing
or does not function properly. Bondioli & Pavesi
recommends the use of proper shields and
guards for the driveline, tractor, and implement.
Damaged or missing components must be
replaced with original equipment spare parts,
correctly installed, before using the driveline. Use
the implement only with the original driveline.
The implement input connection shield must be
compatible with the driveline and the application.
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zastosowanie  wafu  oraz
kompletnos¢ zabezpieczen przed
wypadkami  sg  fundamentalne  dla
bezpieczenstwa operatora. Duzy procent
wypadkow jest spowodowany brakiem lub
nieprawidfowg ostong. Bondioli & Pavesi
zaleca uzycie odpowiednich zabezpieczen
do watu przegubowego, ciggnika i maszyny.
Ewentualna wymiana uszkodzonych
komponentdw  zabezpieczeri musi  by¢
wykonana z uzyciem oryginalnych czesci
zamiennych.

Prawidfowe

MpaBunbHOE  MPUMEHEHVE  KapOaHHbIX
nepenay 1 COCTOsIHNE 3aLLMTHBLIX S1EMEHTOB
NrpatoT peLLatoLLyO Posb 415t 6e30MacHOCTU
onepartopa. bonblUon NPOUEHT HecHaCTHbIX
Cy4aeB NPOVICXOMT MO NPUYMHE OTCYTCTBUSA
NN NOBPEXIEHVSI 3NIEMEHTOB  3alLNTHI.
Bondioli & Pavesi pekomeHayeT npuMeHsaTb
3alLMUTHBIE  3NEMEHTbI,  pa3paboTaHHble
crneuvianbHO 0N KapAaHHbIX nepefad v
MEXaH3MOB 0T6OPa MOLLIHOCTW. N1 3ameHe

NOBPEXOEHHbIX SaALUMTHBIX ONEMEHTOB
cnegyet  yCTaHaB/WBaTb  OPUrMHaJIbHbIE
3an4yacTu.



MULTIFUNCTION GEARBOXES

PRZEKEADNIE UNIWERSALNE
MHOIMO®YHKUMNOHAJIbHbIE PEOYKTOPbI

540 min-1 1000 min-1

POWER ]
MOC up to 26 kW at 1000 min-1
MOLLIHOCTb

E,é}BOZEN/E from 1:2,78 to 2,78:1
MEPELATOYHOE WG

S$1018
$1020

oII

10 ‘ 20 30
[kW]

540 min-1 1000 min-1

oo up to 265 kW at 1000 min-1
MOLLIHOCTb

PRI OZENIE from 1:2,78 to 2,78:1

MEPEOATOYHOE YACTIO
S2018 | | |
S2020
S2030
S2050
S2070
S2100
S2125
S2155

S2200

‘20‘40‘60‘so‘100‘120‘140‘160‘180‘200‘220‘240‘260‘[%‘3’3]

1000 min-1

oo up to 331 kW at 1000 min-!
MOLLIHOCTb

RATIO
PRZFFOZENIE 1:1
MEPELATOYHOE Y/CTO

sa0 i
50 100 1% 200 250 300 350
[kW]

ZOMRIEY! 9]
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FLAIL MOWERS AND STALK SHREDDERS GEARBOXES

PRZEKEADNIE DO ROZDRABNIACZY | KOSIAREK
PEOYKTOPbI OJ14 USMEJIBYUTEJIEN BOTBbI U KYCTOPE30B

24

540 min-! 1000 min-1

MOC up to 220 kW at 1000 min-1
MOLLIHOCTb
RATIO

PRZEFOZENIE from 1:5,33 to 5,33:1

nEPEif:\TquOELMCﬂo
s
0 2

0 40 60 80 100 120 140 160 200 220
kW]

1000 min-1

o up to 390 kW at 1000 min-!
MOLLIHOCTb

PRTEY OZENIE from 1,94:1 to 4,12:1

MEPELATOYHOE Y/CTO

s2401 | O A I
50 100 150 200 250 300 350

OI

400
(kW]




POST HOLE DIGGER GEARBOXES

PRZEKEADNIE DO WIERTNIC
PEOYKTOPbI OJ14 3EMJ1I4HbIX BYPOB

S2002 - S2003

WITH OUTPUT INVERTER
Z INWERTOREM
C MEXAHN3MOM PEBEPCA

540 min-1

POWER
MOC
MOLLIHOCTb

RATIO
PRZEFOZENIE
MEPELJATOHHOE 4CTIO

0

up to 46 kW at 540 min-1

from 2,46:1 to 4,11:1

20 30 40

WITHOUT OUTPUT INVERTER
BEZ INWERTORA
BE3 MEXAHWU3MA PEBEPCA

540 min-1

POWER
MOC
MOLLIHOCTb

RATIO
PRZELOZENIE
MEPELATOHHOE Y/C/10

0

up to 46 kW at 540 min-1

from 1,93:1 to 4,50:1

20 30 40

BONDIOLI
& PAVESI
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GEARBOXES FOR ROTARY MOWERS AND ROTARY TILLERS

PRZEKEADNIE DO KOSIAREK | GLEBOGRYZAREK MIEDZYRZEDOWYCH
PEOYKTOPbI OJ19 POTOPHbIX KOCUJTOK 1 NMOYBEHHbLIX ®PE3

26

FOR ROTARY MOWERS
DO KOSIAREK
AN191 POTOPHbIX KOCUJTOK

540 min-1 1000 min-1

POWER ]

MOC up to 216 kW at 1000 min-1

MOLLIHOCTb

RATIO

PRZEFOZENIE from 1:2,82 to 1,90:1

MEPEJATO4HOE Y/CNO0. S T
S3035 (NN ‘
$3040
S3050
S3065
$3070
$3100
S3150

S3160

FOR ROTARY TILLERS
DO GLEBOGRYZAREK
PEAYKTOPbI OJ11 MOYBEHHbIX ®PE3

540 min-! 1000 min-1

20 40 60 80 100 120 140 160 180 200 210

220
[kw]

MOC up to 49 kW at 1000 min-1

PRZEFOZENIE from 1,35:1 to 2,44:1
MEPELATOYHOE Y/CTO ‘ ‘ |

S4033

50
[kw]



ROTARY HARROWS GEARBOXES

PRZEKtADNIE DO BRON WIRNIKOWYCH
PEOYKTOPbI OJ14 POTALMOHHbBIX BOPOH

540 min-! 1000 min-1

MOC up to 110 kW at 1000 min-1
MOLLHOCTb | | ; | |

S5060
S5080
S5120
S5150

20 4 60 8 10 120
[kW]

CENTRAL GEARBOX WITH GEAR SHIFT <
PRZEKLADNIE CENTRALNE Z DZWIGNIA ZMIANY BIEGOW
LEHTPAJIbHBIE PEAYKTOPbI C NEPEK/TIOMEHMEM NEPEOAY

1000 min-1

e up to 220 kW at 1000 min-1
MOLLIHOCTb

s:os [N R RN

20 40 60 80 100 120 140 160 180 200 [ﬁ%\o{]

540 min-! 1000 min-1

e up to 92 KW at 1000 min-
MOLLHOCTb ‘

S5079
S§5252

0o 20 ‘ 40 60 80 100
Wi

ZOMRIEY! 9
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PRZEKEADNIE WYPRODUKOWANE DLA BONDIOLI & PAVESI

GEARBOXES MANUFACTURED FOR BONDIOLI & PAVESI @

PEOYKTOPbI, MPON3BOOUMBIE OJ11 BONDIOLI & PAVESI

28

FOR ROTARY MOWERS
DO KOSIAREK
AJ151 POTOPHbIX KOCUJIOK

540 min-! 1000 min-1

e up to 92 kW at 1000 min-1
MOLLIHOCTb

PRYELOZENIE from 1:2,30 to 1,35:1
MEPEOATOYHOE YCTIO

Y3034 |

Y3035

Y3051

Y3060

Y3064

Y3082

Y3120

SPLITTER GEARBOXES
PRZEKLADNIE ROZDZIELAJACE
PASAATOYHbIE KOPOBKU

540 min-! 1000 min-1

MOC up to 184 kW at 1000 min-1
MOLLIHOCTb

RATIO
PRZEFOZENIE from 1:1,2 to 1,35:1
MEPEJATOMHOE Y/CIIO

oo

Y8191

20 40 60 8 100 120 140 160 180 200
[kW]




PARALLEL SHAFT GEARBOXES

PRZEKEADNIE O ROWNOLEGLYCH OSIACH
PEOYKTOPbI C NMAPAJIJIEJIbHbIMU BAJTIAMU

CAR3P - MGA - MGE - M

SPRAYERS
OPRYSKIWACZE
ONPbICKUBATENN

MOC
MOLLIHOCTb

RATIO
PRZELOZENIE
MEPELATOHHOE Y/CT

MSA |
MSB
MSC
\Y, (€7
M30
M47

up to 55 kW at 540 min-1

from1:7,4to 1:3

20 ‘ 40 ‘ 60

P.T.0. POWERED GENERATORS
DO GENERATOROW PRADU

CUJIOBbIE BJIOKHN

OUTLET POWER
MOC WYJSCIOWA
BbIXOOHAA MOLLHOCTb

RATIO
PRZEFOZENIE
MEPEJATOHHOE Y/CIIO
CAR3P
MGA
MGE5
MGE6

MGE7

MGE10
20

up to 90 kW up to 3000 min-1

from 1:1,5to 1:7

40 ‘ 60 ‘ 80 ‘ 100
[kW]

ZOMRIEY! 9]
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PARALLEL SHAFT GEARBOXES

PRZEKEADNIE O ROWNOLEGtYCH OSIACH
PEOYKTOPbI C NMAPAJIJIEJIbHbIMU BAJIAMU

IMR - CRD - CMS - CVI
CPI - RCM200

30

FEED PROCESSING AND HANDLING MACHINERY
MASZYNY DO PRZETWARZANIA | ROZPROWADZANIA PASZ
MALLWHbI AN TPAHCOOPMALNN N PACMPEOENIEHUA ®YPAXA

540 min-! 1000 min-1

o »
MOLLIHOCTb up to 213 kW at 1000 min
RATIO

PRZELOZENIE from 2,3:1 to 1:3
MEPEJATOHHOE “/C/10 - T

CRD
CMS
CVvI
CPI
RCM150
RCM200

20 40 60 80 100 120 140 160 180 200 220
[kW]

HOSE REELS
MASZYNY DO NAWADNIANIA
OO>XXAEBAJIbHbIE YCTAHOBKU

OUTPUT TORQUE

MOMENT OBROTOWY up to 2000 Nm
KPYTALLI/ MOMEHT HA BbIXOTE

RATIO
PRZEFOZENIE from 90:1 to 1634:1
MEPELATOYHOE Y/CIO

GI5
0

500 ‘ 1000 ‘ 1500 ‘ 2000
[Nm]




MULTIDISC CLUTCHES WITH HYDRAULIC CONTROL

SPRZEGtA WIELOTARCZOWE STEROWANE HYDRAULICZNIE
MHOIOANCKOBbIE CLLEEIMJIEHNA C T POMNMPUBOOOM

STANDARD RANGE

GAMA STANDARDOWA

CTAHOAPTHOE CEMEUCTBO

TORQUE
MOMENT OBROTOWY
MOMEHT

PRESSURE
CISNIENIE
JABNEHVE
DISCS
TARCZE
[IVICKA

MC2
MC4
MC6

up to 12600 Nm

at 25 bar

up to 6

4200 ‘ 8400 12600

[Nm]

—_
CAN-BUS '
_/
KEY FEATURES
CECHY
TEXHUYECKUE XAPAKTEPUCTUKMN
Hydraulic control clutches are the most  Sprzegla sterowane hydraulicznie  tworzg — CuenneHvst C MOPaBIMYECcKUM  MPYBOOAOM

convenient and reliable system for engaging
or disengaging cardan transmissions,
pulleys or other components that activate
important machine functions.

Hydraulic clutches can also be used as
hydraulic brake.

Depending on the torque to be transmitted,
the hydraulic control clutches are available
with two or more friction discs and different
dimensions.

The hydraulic cylinder is fed by a rotating
distributor, produced by Bondioli & Pavesi,
or by a shaft of the gearbox, depending on
the requirements of the application.

Bondioli & Pavesi helps builders of mobile
and industrial machinery design and develop
hydraulically controlled multidisc clutches
that meet specific engineering needs.

wigczania lub wylgczania watow przegubowych,
kofek  pasowych  lub  innych podzespolow
urucham/a/%cych wazne funkcie maszyny.
Sprzegla ~hydrauliczne mogg byC rowniez
uzywane jako hydrauliczne hamulce. )
zaleznosci -od momentu, ktory ma  byc
przenoszony, — sprzegla ze  Sterowaniem
hydraulicznym sg dostepne w wariantach z
iema tarczami ciemymi lub wigkszg iloscig
tarcz oraz o roznych rozmiarach. )
Stownik  hydrauliczny — zasilany jest  przez
rozdzielacz obrotowy marki Bondioli & Pavesi lub
przez wat skizynki, w zaleznosci od wymogow
danego zastosowania. 3 )
Bondioli & Pavesijest do dyspozyciji producentow
obrabiarek mobilnych i przemystowych w
zakresie opracowywania i produkcji sprzegiet
wielotarczowych  sterowanych  hydraulicznie,
p/zeznaczongch do szczegdlnych wymagari
projektowych.

njédogodn/e szy | najbardziej niezawodny system

MPEACTaBAAOT COOOM Camyto YAOBHYO 1 Ha-
OEXHYIO CUCTEMY ANIA BKIIOYEHNS U BbIKIIHO-
YeHWs kapdaHHbIX Nepeaad, LWKMBOB U OpYrnX
KOMIMOHEHTOB, YYaCTBYIOLLX B BbINOJHEHWN
BaKHbIX (OYHKLIN MaLLIMHBbI.

CuenneHrsi ¢ MapONPYBOAOM MOMYT TakkKe
ICMOJIb30BATLCS B KQ4YECTBE TOPMO3a.

B 3aBrICYMOCTI OT NepenaBaeMoro KpyTsLLe-
ro MOMEHTa CUenfieHe C ropaBnyeCK/M
MPYBOOOM MpefiaraloTcs ¢ AByMsA W 60-
nee O/iCkamy CLIEMJIEHIS, a TakoKe PasinyHbIX
pa3mepoB. B 3aB1CMOCTI OT MeCTa mpume-
HEHWS TVAPaBIVHECKUN LWMHAD MUTAETCH OT
MOBOPOTHOIO pacnpenen Tens NPON3BOACTBA
Bondioli & Pavesi, 0T Bana v pegykropa.
KomnaHns Bondioli & Pavesi mpefiaraet csom
YCNYr MO pa3paboTKe W U3roTOBIEHWIO M-
OPaBIMHECKN YNPABIFEMbIX MHOMOOMCKOBBIX
CLUENNEHMA  MHAOMBNOYIbHOIO  UCTOSTHEHWS
MPOV3BOAUTENAM MOBTBHOM TEXHNKA 11 MPO-

MbILLITIEHHOrO 0B0PYA0BaHNS.
31
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SINGLE PUMP DRIVES

POJEDYNCZE PRZEKtADNIE PUMP DRIVE
OONHOYHbIE HACOCHbIE NMPUBOAbI

MP - M - MPD - REG

KEY FEATURES
CECHY
TEXHUYECKUE XAPAKTEPUCTUKHN

540 min-! 1000 min-1

RATIO
PRZEFOZENIE
MEPEATOYHOE YAC/IO

MP10

MP21
MP22

M7

REG

OEE

up to 92 kW at 1000 min-1

from 3,8:1 to 1:5

30 40 50 60 70 80 90 100
[kW]

The Pump Drive is a gearbox allowing
the connection of an internal combustion
engine to one or more hydraulic pumps, and
consequently used on all items of mobile
equipment where mechanical power must
be converted into hydraulic power for the
purpose of operating travel functions and
services.

32

Pump Drive to przekfadnia umoZliwiajgca
podigczenie silnika spalinowego do jednej
lub wiecej pomp hydraulicznych, dlatego
zZnajduje  zastosowanie we  wszystkich
mobilnych maszynach roboczych, w ktorych
zachodzi potrzeba przeksztatcenia mocy
mechanicznej w moc hydrauliczng.

Pump Drive — 3yb4aTbin penyKTop, Cry>XaLLmii
0N CoeOVHeHNs OBWUratens BHYTPEHHEro
cropaHus  C  OOHUM WA HECKOJbK/MM
MOPaB/MHECKMN  HACOCamMM.  YCTPOWCTBO
npMMEHVMO B JIKO6OM  0BOPYOOBaHMN,
roe HeobxoayMo Npeobpas3oBbIBaTh
MEXaHNHECKYIO SHEPTIO B MAOPABINHECKYIO
0715 MpViBoAA Paboumx OpraHoB.



MULTIPLE PUMP DRIVES

LICZNE MODULY PUMP DRIVE

MHO>XECTBEHHbIN NMPUBO O HACOCA (PUMP DRIVE)

POWER
MOC
MOLLHOCTb

RATIOS
PRZELOZENIE

Lo
BR4 DN

BR5
BR6

POWER
MOC
MOLLHOCTb

RATIOS
PRZEFOZENIE

KEY FEATURES
CECHY
TEXHUYECKUE XAPAKTEPUCTUKHN

up to 242 kW up to 2300 min-1

from 1:1,31 to 1:1,36

MEPELATOHYHOE YMCSIO

80 90 100 110 120 130 140 150 160 170 180 190 200 210 220 230 240
(kW]

up to 220 kW up to 2300 min-1

from 1:1,36 to 1:1,93

The Pump Drive is a gearbox allowing
the connection of an internal combustion
engine to one or more hydraulic pumps, and
consequently used on all items of mobile
equipment where mechanical power must
be converted into hydraulic power for the
purpose of operating travel functions and
services.

Pump Drive to przektadnia umoZliwiajgca
podigczenie silnika spalinowego do jednej
lub wiecej pomp hydraulicznych, dlatego
zZnajduje  zastosowanie we  wszystkich
mobilnych maszynach roboczych, w ktorych
zachodzi potrzeba przeksztatcenia mocy
mechanicznej w moc hydrauliczng.

Pump Drive — 3yb4aTbin penyKTop, Cry>XaLLmii
0N CoeOVHeHNs OBWUratens BHYTPEHHEro
CropaHnsi C  OfHVM WM HECKOSbKMM
MOPaB/MHECKMN  HACOCamMM.  YCTPOWCTBO
npMMEHVMO B JIKO6OM  0BOPYOOBaHMN,
roe HeobxoayMo Npeobpas3oBbIBaTh
MEXaHNHECKYIO SHEPTIO B MAOPABINHECKYIO

0715 MpViBoAA Paboumx OpraHoB.
88
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SPECIAL APPLICATIONS GEARBOXES
SPECJALNE NAPEDY POMP HYDRAULICZNYCH
PEOYKTOPbI CMNMEUNAJIBHOINO HASHAYEHNA

APPLICATIONS
ZASTOSOWANIA
OBJIACTU NPUMEHEHUA

Bondioli & Pavesi has grown throughout
the years an important experience in the
development and production of gearboxes
and integrated power transmission systems.
This strong design and production capacity
is today available for all manufacturers of
mobile machines and industrial applications
for the design and realization of products on
customer specifications.
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Grupa Bondioli & Pavesi w ciggu wielu
lat dziatalnosci zdobywata doswiadczenia
niezbedne do projektowania | produkcji
przektadni i zintegrowanych  systemow
transmisji mocy.

Te zdolnosci projektowe | konstrukcyjne
stuzg dzis producentom maszyn rolniczych
i przemystowych do opracowywania |
realizacji spersonalizowanych projektow.

Bondioli & Pavesi Hakonuna MHOroaeTHUMn

OMbIT  pa3paboTku penyKTopoB n
WHTErPUPOBaHHbIX ~ CUCTEM  Nepedaqn
MOLLIHOCTW.

B HacTosLLee BpemMsa Npon3BoaNTEM MaLLINH
1 CTAHKOB MOTYT PaccYuTbLIBaTL Ha Borarbin
OMblIT W MPOW3BOACTBEHHbIN MOTEHLMan
rpynnbl, B TOM 4uCne nNpu paspadboTke
" OCYLLECTB/IEHMN VMHOMBMAYabHbIX
MPOEKTOB.



1. Test Area for Mechanical Transmissions 1. Pomieszczenie do testowania napedow 1. Y4acToK MCrbmaHns MEXaHNHYECKIX TPaHCMIUCCUIA
2. Gearboxes Bench Testing mechanicznych. 2. VicnbrratenbHbIN CTEHA, A1 PEAYKTOPOB
3. FEM calculation 2. Stanowisko do testowania przekiadni, 3. PacyeT METOIOM KOHEYHbIX 3/IEMEHTOB
4. PTO Driveshafts Robot Painting 3. Obliczanie FEM. 4. Po60T131poBaHHast nokpacka BasioB otbopa
4. Zautomatyzowane lakierowanie watdw przegubowych. MOLLIHOCT
5. Montaz przekiadni. 5. Cbopka pemyKkTopoB

5. Gearboxes Assembly

Copyright©: Bondioli & Pavesi S.p.A. Copyright©: Bondioli & Pavesi S.p.A. Copyright©: Bondioli & Pavesi S.p.A.

September 2016 - Design by: Bondioli & Pavesi. Wizesiert 2016 - Projekt graficzny: Bondoli & Pavesi. CenTsbpb 2016. [aait: Bondioli & Pavesi

The data reported in this catalogue are not binding. Bondioli &  Dane przedstawione w ninigiszym katalogu nie sg wigzace. Firma Bondioli  [MpvBefgHHble B KaTtanore fanHble HOCST CripaBouHbIv XapakTep. Bondioli & Pavesi

Pavesi reserves the right to change specifications without notice & Pavesi zastizega sobie prawo zmian specyfikaci bez wczesnigiszego OCTaB/ISIET 32 COBOI MPaBO Ha BHECEHWE VIBMEHEHWI B TEXHUHECKIE XapaKTEpUCTUKI
informowarniia o tym fakcie. 663 npefBapUTENEHOTO YBE[OMNEHHS.
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