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Zahnradmotoren fUr Lifter-Steuerungssystem Fan Drive g |34 8\Y/ | g%

Fan Drive-System

Eigenschaften

Vorteile

Reihe

Empfehlungen

Bei mobilen Arbeitsmaschinen und Transportfahrzeugen ist es erforderlich,
die Leistung zu optimieren, Gerdusche zu reduzieren und Emissionen zu
begrenzen. Damit dies maoglichst effektiv geschieht, ist der Einsatz eines
Warmeableitungssystems nutzlich, das seine Leistung entsprechend den
tatsachlichen Betriebsanforderungen der Maschine variieren kann. Fan Drive
ist ein intelligentes System, das die Lifterdrehzahl von der Drehzahl
des thermischen Motors abkoppelt und es ermdglicht, das Verhalten
entsprechend der aktuellen Arbeitssituation durch die Verwaltung von
Parametern entsprechend den geplanten Logiken zu optimieren.

Die HPLMF2-Reihe besteht aus einem AuBenzahnradmotor der
Gruppe 2 der Aluminium-Serie mit Flansch und Gusseisendeckel mit
elektrohydraulischen Liiftersteuerungselementen, die alle in den Deckel
des Hydraulikmotors integriert sind.

Die eingebauten HPLMF2-LUfterantriebe bestehen aus einem Aluminium-
Zahnradmotor der Gruppe 2, der mit Gusseisenflansch ausgestattet ist,
sowie aus einem Gusseisendeckel mit integrierten elektrohydraulischen
Logiken.

Basierend auf Signalen von Sensoren oder CAN-Netzwerken betreibt
eine programmierbare elektronische Steuerung ein elektrisches oder
elektrohydraulisches Stellglied, das die Lufterdrehzahl basierend auf den
tatsachlichen Kihlanforderungen steuert. Das System kann zur Reinigung
des Kuhlkorpers mit einem Drehrichtungsumschalter ausgestattet
werden.

Dank ihrer Kompaktheit, Funktionalitdt und ihres Preis-Leistungs-
Verhéltnisses sind die integrierten HPLMF2-Liifterantriebe die ideale
Lésung zur Steuerung der Kihlung von Verbrennungsmotoren der
neuen Generation in ihrem Leistungsbereich.

Da eine SMAT POWER-Steuereinheit eingebaut werden kann, sind
spezifische Rampen zur Drehzahlregelung oder die vollstandige Deaktivierung
der Drehung mdglich, wenn der thermische Motor bei minimaler Drehzahl
lauft. So lasst sich das Produkt an alle Anforderungen anpassen und
ermdglicht maximale Energieeinsparungen.

Die Reihe besteht aus vier Modellen mit der jeweiligen Kennzeichnung QB,
QC, PA oder PD auf den Deckeln, die den ,logischen Kern* des Produkts
darstellen. Jedes Deckelmodell ist mit zuséatzlichen Ausfuhrungen erhéltlich,
die in den jeweiligen Produktblattern beschrieben werden.

FUr jeden Deckeltyp kann der Kunde den Motor durch Auswahlen von
Volumen, Flansch, Welle und etwaig integrierter Abstttzung konfigurieren.

Benutzern wird empfohlen, den HPLMF2-Lifterantrieb anhand der in
diesem Katalog definierten Grenzwerte fir Druck, Durchfluss und
Drehzahl anzuwenden und die Drehrichtung, die eine Funktion des
Deckelmodells ist, dementsprechend auszuwahlen.

FUr andere Anwendungen und/oder Nutzungsbedingungen wenden Sie
sich bitte an unseren technischen Kundendienst.
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HPLMF2 QB

Motor mit ON-OFF-Schalter fir den
Lifter.

So kann der Lifter angehalten werden,
wobei das gesamte, zum Motor flieBende
Ol Uber die Kurzschlusschaltung abléuft,
wenn die Spule aktiviert wird.

HPLMF2 QC

Motor mit Drehrichtungsumkehr.

Er ermoglicht die Umkehrung der LUfter-
Drehrichtung - je nachdem, welche
Richtung bevorzugt wird. Dies ist immer
dann erforderlich, wenn die Wirksamkeit
des Kuhlsystems wegen Verschmutzung
beeintrachtigt ist.

HPLMF2 PA

Motor mit proportionaler
Drehzahlregelung.

Er ermdglicht die Variation
der LUfterdrehzahl Uber das
proportional angesteuerte Bypass-
Druckbegrenzungsventil.

Ist die Spule nicht bestromt, z.B.
bei Kabelbruch, dann dreht sich der
LUfter mit maximaler Drehzahl. Dieser
Sicherheitsmechanismus  aktiviert  die
maximale Kuihlung des Systems, wenn
kein elektrisches Signal vorhanden ist.

HPLMF2 PD

Motor mit proportionaler
Drehzahlregelung und
Drehrichtungsumkehr.

Er ermaoglicht die proportionale
Steuerung der Lufterdrehzahl (stets mit
Sicherheitsmechanismus)  sowie  die
Umkehrung der Drehrichtung.
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Abmessungen und technische Daten

[3,937]
100

C - Siehe Abschnitt Deckel E - Siehe Abschnitt Wellen F - Siehe Abschnitt Flansche

Bestimmung der Drehrichtung
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Abmessungen und technische Daten

HPLMF2

Abmessungen und technische Daten

> I

HPLMF2 | Fordervolumen (th) Dauerdruck Intermittierender Druck Spitzendruck Drehzahl
cm? in® bar psi bar psi bar psi min™’ min™’ mm in
600 037 | 240 3481 | 260 3771 | 300 4351 | 3000 700 | 51,85 2,04
850 052 | 230 3336 | 250 3626 | 280 4061 | 2500 700 | 56,35 2,22
(11| 1100 067 | 230 3336 | 250 3626 | 280 4061 | 2000 700 | 6085 240
Druckbestimmung
p1 Dauerdruck
5 Intermittierender Druck
p [bar] P Maximal zulassiger kurzzeitiger Druck (max. 20 Sek.)
[psil Spitzendruck
p3 aximal zuldssiger Druck, als Spitzendruck von

Max 20 ‘

Vmax betrachtet
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HPLMF2 Wellenflansche

SAE mit 2 Bohrungen aus Gusseisen - Zylindrisch SAE A
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Integrierte Vorsatzlager HPLMF2

E Flansch nach EU-Norm aus Gusseisen - Zylindrisch D18
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HPLMF2 Deckelmodell

@ QB - Ohne Druckbegrenzungs- und Nachsaugventil
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Deckelmodell HPLMF2

@ QB - Mit Druckbegrenzungs- und Nachsaugventil
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Der Zahlenwert, der die Version kennzeichnet, variiert je nach gewilnschter Einstellung des
Druckbegrenzungsventils. Siehe “Bestellanweisung” fur die verfugbaren Einstellungen.
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EIN/AUS-Ventil

Einsatzbeschréankungen

P [bar]
250 ‘ ‘ : ‘ ‘
777777777 L T =500C |
200 i i : : i VoiL =‘ 21 mm?/s )
150 | | | | | |
100 i i i i i i
50 | | | | | |
0 ; ; ; ; ; ;
0 10 20 30 40 50

60
Q [1/min]

HINWEIS: Das Diagramm stellt die Einsatzbeschrankungen flr den korrekten Betrieb des EIN/AUS-Ventils dar

Elektrische Eigenschaften

Spannung 12 24 V (+ 10%)
Widerstand bei 4.5 19.4 Q (= 7%)
Stromaufnahme 2.7 1.24 A
Leistung 26.5 30 w
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Gewinde Anschliisse

Gewinde 'P-T'-Anschlisse

Code Typ Anzu'?l :1 10%
G4 - ANSCHLUSS ISO 70
1179-1 - G1/2”
U5 - ANSCHLUSS ISO 70
E 11926-1 - 7/8"-14

Gewinde 'MP'-Manometerverschraubung

Anzug + 10%
Code Typ Nm
(023 [1.74 [1,7% :
=9 G1 - ANSCHLUSS 1SO 12
1179-1 - G1/8”
M *Bei der Lieferung ist die “MP”-Verschraubung mit einer abnehmbaren
DR Kappe geliefert.
T
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Elektronische Platine

P ] Vorristung fur ECU
POWER FAN.
[0,67 [1,26
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Die dargestellten Abmessungen gewéahrleisten eine
optimale Installation der Elektronikplatine SMAT

3 xM49

Bei dieser Option ist die '"MP'
-Manometerverschraubung nicht

verflugbar.

10
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Elektronische Platine

| M | Mit ECU SMAT POWER FAN Technische Daten SMAT POWER FAN
TECHNISCHE DATEN
3. y
9, = VERSORGUNGSSPANNUNG 9-30V DC
Standby: 80 mA Max. Strom 1
Kanal LSD: 100 mA Max. Strom
STROMAUFNAHME 1 Kanal HSD: 3A @12V DC 2 A

ANALOGEINGANGE

(4,45
113

DIGITALEINGANGE

BORNDIOLL]
& RAVIEST

FREQUENZEINGANGE

DIGITALE/PWM-AUSGANGE

SCHNITTSTELLEN
KOMPATIBLE PROTOKOLLE
MIKROCONTROLLER
~ EEEEE&I?(}/STEM PERATUR
WT SCHUTZART

GEWICHT

(1,69
43
——y

===

©
E;?WHMIE
(i)

2,99
76

UMGEBUNGSDATEN
EMI/RFI-VERHALTNIS

VIBRATION
— MECHANISCHER SCHOCK

This option excludes the possibility of having
an 'MP' gauge port.

@24 V DC Max. Gesamtstrom:
4A@12VDC3A@24VDC

4 0-5VDC, Rheo, 4 - 20 mA

1 (interner Pull-Down-
Widerstand)

2 Max: 10 kHz, 1 Vrms (interner
Pull-Up-Widerstand)

4 Low Power PWM-Frequenz:
100 - 400 Hz

2 RS232, CAN2.0B

SAE J1939, CANopen

PIC18F (8 Bit) 32MHz Flash: 64
kB, RAM: 3 kB, EEPROM: 1 kB

-40 ... 85 °C (-40 ... 185 °F)

IP 67 (mit eingesetztem
Stopfen)

280g+-10g

100 V/m

EN 60068-2-6

ISO 150083, Abs. 5.5.2 Stufe 3
CE-KONFORM

Die dargestellten Abmessungen gewahrleisten eine optimale Installation der Elektronikplatine SMAT POWER

FAN.
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Bestellanleitung

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15
1 2 Verdréngungsvolumen
06 08 11
3 Drehrichtung
S Gegen den Uhrzeigersinn/links D Im Uhrzeigersinn/rechts
4 5 Wellenflansche
QP SAE mit 2 Bohrungen aus LL Flansch nach EU-Norm aus VM DIN-Flansch aus Gusseisen -
Gusseisen - Zylindrisch SAE A Gusseisen - Kegel 1:8 Kegel 1:5
Integrierte Vorsatzlager
! ! Flansch SAE mit 2 Bohrungen
DIN-Flansch aus Gusseisen - DIN-Flansch aus Gusseisen - : gt
1 Kegel (1:5) 12 Kegel (1:5) 13 aDL%ssGusselsen - Zylindrisch
6 Dichtungen
B NBR
7 8 Deckelmodell
- EIN-AUS-Abschaltung des
QB Lufters
9 10 Deckelmodell
NN Ohne Nachsaugventil 09 90 bar 15 150 bar 21 210bar
VC Nur Nachsaugventil 10 100 bar 16 160 bar 22 220 bar
05 50 bar 11 110 bar 17 170 bar 23 230 bar
06 60 bar 12 120 bar 18 180 bar 24 240 bar
07 70 bar 13 130 bar 19 190 bar 25 250 bar
08 80 bar 14 140 bar 20 200 bar
11 P-T-Anschlusse
B G4 - ANSCHLUSS ISO R U5 - ANSCHLUSS ISO 11926-
1179-1 - G1/2” 1-7/8"-14
12 Gewinde "MP"-Manometerverschraubung
. G1 - ANSCHLUSS ISO
Bl Keine Q {i7941-Gi/8
13 Spannung und Anschlisse
G 12V Deutsch DT04-2P H 24V Deutsch DT04-2P
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Bestellanleitung HPLMF2

14 Elektronische Platine
N Keine P Vorriistung fiir ECU M Mit ECU SMAT POWER FAN
15 Oberflachenbehandlung
N Keine Z \Verzinkung
BONDIOLI |_:.] 398SFDO0BDEQO - 18-03-2021 13
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Zahnradmotoren flir Lifter-Steuerungssystem Fan Drive | g | zd 8\ | 3%
HPLMF2 QC
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Abmessungen und technische Daten

[3,937]
100

C - Siehe Abschnitt Deckel E - Siehe Abschnitt Wellen F - Siehe Abschnitt Flansche

Bestimmung der Drehrichtung

—®—
IN
(@1 DRAIN
L
L

ouT

()

DRAIN | )
L1
IN @~ »out

Kombinationen Drehrichtungen/Deckel

Drehung

R
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Abmessungen und technische Daten HPLMF2

Abmessungen und technische Daten

HPLMF2 | Fordervolumen (th) Dauerdruck Intermittierender Druck Spitzendruck Drehzahl A

cm? in® bar psi bar psi bar psi min’ min™’ mm in
600 0,37 240 3481 260 3771 300 4351 | 4000 700 | 51,85 2,04
850 052 230 3336 | 250 3626 | 280 4061 | 4000 700 | 5635 2,22
E 11,00 067 230 3336 | 250 3626 | 280 4061 | 3000 700 | 60,85 2,40
1450 088 230 3336 | 250 3626 | 280 4061 | 2500 700 | 6725 265

Druckbestimmung

p1 Dauerdruck
5 Intermittierender Druck
p [bar] P Maximal zulassiger kurzzeitiger Druck (max. 20 Sek.)
[psi] Spitzendruck
p3 aximal zul&ssiger Druck, als Spitzendruck von

Vmax betrachtet

Max 20
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HPLMF2 Wellenflansche

SAE mit 2 Bohrungen aus Gusseisen - Zylindrisch SAE A
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Integrierte Vorsatzlager HPLMF2

E Flansch nach EU-Norm aus Gusseisen - Zylindrisch D18

[1,56 [1,77
3,58 39,5, 45
91 F | E
2,81 0,
71,5 [ 52 by g (0,24 hD
- 1 o 5% 6 h9
O S| <
°®° =
R oal oo L — ]
=5 8 g ‘ o
© o =° [0,63 a8
L@ /Qe - 16 —
[1,44 18 «gf [0,49
$36,5 8 125 ||
Max. Drehmoment 100 Nm
@ DIN-Flansch aus Gusseisen - Kegel (1:5)
3,54 (1,58 [1,77 %
90 38,5, 45 o E
(2,83 F 1 E =% E
72 o0 0,38 079 FTZ
3 96 20 5|29 0,16 hp
=@ g 4 h9
(@]
85 38 . —
S @ ] \c— 15 S
)
46 (0,24
oS 6
0,47
_ 9800308 12
Max. Drehmoment 100 Nm
@ Flansch SAE mit 2 Bohrungen aus Gusseisen - Zylindrisch D18
[5,12 [1,52 [1,81
130 38,5, 46
.19 F | E
106,4 (1,52 o
38,5 e [0,24 hD
. . ®6 h9
S | >={ RS
=Y gy © @ © P —
& - ) ° |
e | o 5o
Ao @ @ 0,63 o8&
16
[3,258,00;
$82,55005
Max. Drehmoment 100 Nm
BONDIOLI |_:.] 398SFD007DEOO - 18-03-2021 5
& PAVESI

_HP Hydraulic |



HPLMF2 Deckelmodell

- Mit Druckbegrenzungs- und Fullventilen

[1,75 [1,78

00'LO | |
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o ©
P | |
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| - XTI |
2s et ——] |
S P _ _ _
- PT
TS0 g,
ENI B |
[1,75 | [1,78
44,5 | 445
Siehe 'Bestellanweisung' fur die Einstellungen der verfiigbaren Ventile.
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Umschaltventil HPLMF2

Einsatzbeschrankungen

P [bar]
250 I I I I I
,,,,,,,,, T =50°C |
200 3 3 3 ! 3 vor =21 mmZ/si
100 i i i i i
ol — | | | |
0 i i i i i
0 10 20 30 40 50

60
Q [I/min]

HINWEIS: Das Diagramm stellt die Einsatzbeschrankungen fiir den korrekten Betrieb des Umkehrventils dar

Elektrische Eigenschaften

Spannung 12 24 V (+ 10%)
Widerstggd bei 20 45 19,4 Q (+ 7%)
Stromaufnahme 2,7 1,24 A
Leistung 26,5 30 W
BONDIOLI |_:.] 398SFD007DEOO - 18-03-2021 7
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HPLMF2 Druckbegrenzungs- und Nachsaugventil

A) Priméres Druckbegrenzungs- und Nachsaugventil.

Das ‘priméare’ Druckbegrenzungs- und Nachsaugventil schiitzt den Motor wahrend der Drehung in der
priméren Richtung.

B) Sekundéres Druckbegrenzungs- und Nachsaugventil.
Das ‘sekundare’ Druckbegrenzungs- und Nachsaugventil schitzt den Motor wahrend der Drehung in der
entgegengesetzten Richtung.

E IN [TALY!

‘ :
DR i |
& = i T

Siehe “Bestellanweisung” fir die
Einstellungen der verfiigbaren Ventile.

Um den Motor bei der Umkehrung der Drehrichtung zu schiitzen, muss der fir das Druckbegrenzungsventil
eingestellte Druck mindestens 40 bar unter dem intermittierenden Druck des Motors liegen.
Siehe “Bestellhinweise” fur die verfligbaren Ventileinstellungen.
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Gewinde Anschliisse

Gewinde 'P-T'-Anschllsse
T Code Typ Anzug = 10% Nm
G4 - ANSCHLUSS ISO
—— 1179-1 - G1/2” 70
= E U5 - ANSCHLUSS 1SO 70
4 INA] ] 11926-1 - 7/8°-14
L — [T
- - - Gewinde 'DR'-Leckoélanschluss
0,19 1,77 1,77
) 46 . 45 Code Typ Anzug + 10% Nm
G2 - ANSCHLUSS ISO
B 1179-1 - G174 21
= U3 - ANSCHLUSS ISO o7
— E 11926-1 - 9/16”-18
N 1 DATE N| ?\’,ﬁ
IN ITAL
M
DR E Gewinde 'MP' -Manometerverschraubung
T Code Typ Anzug * 10% Nm
D [1:;226] @ Keine -
G1 - ANSCHLUSS ISO
@ 1179-1 - G1/8” 12
['ﬂ gg *Bei der Lieferung ist die ‘MP’-Verschraubung mit einer abnehmbaren
E; Kappe geliefert
g8
P
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HPLMF2 Elektronische Platine

E Vorristung fur ECU
Bei dieser Konfiguration ist der 'DR'
-Leckdlanschluss seitlich angebracht.
Die dargestellten Abmessungen gewéahrleisten eine
optimale Installation der Elektronikplatine SMAT
[01,677] [1é226] POWER FAN.

\
A\
\
\
2\
;;\\
v
/,
!
7
7
4
/

‘@'
O P NN
=, i i Y
Ho=> =
7=y
TS
—
o~ ~
@ _
28 \ I} IN [T
[ x>
)
| |
DR
)
© © T
. =
2,

3x M4V 9

Bei dieser Option ist die '"MP'
-Manometerverschraubung nicht
verfligbar.
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Elektronische Platine

| M | Mit SMAT POWER FAN ECU

Faw

AL
BONDIOL

B

& [PAVISS]]

[2,99]
76
%&

0 'm
—
=

Bei dieser

Option ist die ‘MP’

-Manometerverschraubung nicht verfligbar.

Technische Daten SMAT POWER FAN

TECHNISCHE DATEN

VERSORGUNGSSPANNUNG

9 - 30 Vdc

STROMAUFNAHME

Standby: 80 mA Max. Strom 1
Kanal LSD: 100 mA Max. Strom
1 KanalHSD: 3A @12V DC 2 A
@24 V DC Max. Gesamtstrom:
4A@12VDC3A@24VDC

ANALOGEINGANGE

4 0 -5Vdc, Rheo, 4 - 20 mA

DIGITALEINGANGE

1 (interner Pull-Down-
Widerstand)

FREQUENZEINGANGE

2 Max: 10 kHz, 1 Vrms (interner
Pull-Up-Widerstand)

DIGITALE/PWM-AUSGANGE

4 Low Power PWM-Frequenz:
100 - 400 Hz

SCHNITTSTELLEN

2 RS232, CAN2.0B

KOMPATIBLE PROTOKOLLE

SAE J1939, CANopen

MIKROCONTROLLER

PIC18F (8 bit) 32MHz Flash: 64

kB, RAM: 3 kB, EEPROM: 1 kB
BETRIEBS-/ . .
LAGERUNGSTEMPERATUR 40 - 85°C (-40 ... 185 °F)

IP 67 (mit eingesetztem
SCHUTZART Stopfén) 9
GEWICHT 280 g +- 10g
UMGEBUNGSDATEN
EMI/RFI-VERHALTNIS 100 V/m
VIBRATION EN 60068-2-6

MECHANISCHER SCHOCK

ISO 150083, Abs. 5.5.2 Stufe 3

CE-KONFORM

Bei dieser Konfiguration ist der ‘DR’ -Leckdélanschluss seitlich angebracht.
Die dargestellten Abmessungen gewahrleisten eine optimale Installation der Elektronikplatine SMAT POWER

FAN.

ZOMRIEL! 19

_HP Hydraulic |
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HPLMF2 Bestellanleitung

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18

HPLMF2 LT HANANERNEN

1 2 Verdréngungsvolumen

06 08 11 14
3 Drehrichtung

R Reversibel Leckdl extern L Reversibel Leckdl extern

hinten - Rechtslauf hinten - Linkslauf

4 5 Wellenflansche

QP SAE mit 2 Bohrungen aus LL Flansch nach EU-Norm aus VM DIN-Flansch aus Gusseisen -
Gusseisen - Zylindrisch SAE A Gusseisen - Kegel 1:8 Kegel 1:5

Integrierte Vorsatzlager

Flansch SAE mit 2 Bohrungen

Flansch nach EU-Norm aus DIN-Flansch aus Gusseisen - ) gt

L Gusseisen - Zylindrisch D18 12 Kegel (1:5) 13 aDL%ssGusselsen - #¥incrisch

6 Dichtungen
B NBR

7 8 Deckelmodell
Qc Mit Druckbegrenzungs- und

Nachsaugventilen

9 10 Druckbegrenzungs- und Nachsaugventilen - primar
05 50bar 11 110 bar 17 170 bar 23 230 bar
06 60 bar 12 120 bar 18 180 bar 24 240 bar
07 70bar 13 130 bar 19 190 bar 25 250 bar
08 80 bar 14 140 bar 20 200 bar
09 90 bar 15 150 bar 21 210bar
10 100 bar 16 160 bar 22 220 bar

11 12 Druckbegrenzungs- und Nachsaugventilen - sekundar
05 50 bar 11 110 bar 17 170 bar 23 230 bar
06 60 bar 12 120 bar 18 180 bar 24 240 bar
07 70bar 13 130 bar 19 190 bar 25 250 bar
08 80 bar 14 140 bar 20 200 bar
09 90 bar 15 150 bar 21 210bar
10 100 bar 16 160 bar 22 220 bar

12 398SFD007DEQO - 18-03-2021 BONDIOLI I_:.]
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Bestellanleitung HPLMF2

13 P-T-Anschlisse
B G4-ANSCHLUSSISO R U5-ANSCHLUSSISO 11926~
1179-1- G172 1-7/8"-14
14 Gewinde "DR"-Leckélanschluss
L G2-ANSCHLUSSISO p U3-ANSCHLUSS ISO 11926-
1179-1-G 1/4” 1-9/16"-18
15 Gewinde "MP"-Manometerverschraubung
- G1 - ANSCHLUSS ISO
0 Keine Q {i79-1-Gi/8
16 Spannung und Anschlisse
G 12V Deutsch DT04-2P H 24V Deutsch DT04-2P
17 Elektronische Platine
N Keine P Vorrstung fur ECU M Mit ECU SMAT POWER FAN
18 Oberflachenbehandlung
N Keine Z \erzinkung
BONDIOLI |_:.] 398SFDO07DEOO - 18-03-2021 13
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Zahnradmotoren flir Lifter-Steuerungssystem Fan Drive | g | zd 8\ | 3%
HPLMF2 PA
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Abmessungen und technische Daten

[3,937 ]
100

i

[3,504

=

C - Siehe Abschnitt Deckel E - Siehe Abschnitt Wellen F - Siehe Abschnitt Flansche

Bestimmung der Drehrichtung

IN=»Q
out

:
oUT « TG <N
ouT
IN IN
( 7 DRAIN
L : L
L1

ouT

Kombinationen Drehrichtungen/Deckel

Drehung
R [L] [D] [S8]
.
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Abmessungen und technische Daten HPLMF2

Abmessungen und technische Daten

HPLMF2 | Fordervolumen (th) Dauerdruck Intermittierender Druck Spitzendruck Drehzahl A
cm? in® bar psi bar psi bar psi min’ min™’ mm in
6,00 0,37 240 3481 260 3771 300 4351 4000 700 51,85 2,04
8,50 0,52 230 3336 250 3626 280 4061 4000 700 56,35 2,22

11,00 0,67 230 3336 250 3626 280 4061 4000 700 60,85 2,4

14,50 0,88 230 3336 250 3626 280 4061 4000 700 67,25 2,65

17,00 1,04 230 3336 250 3626 280 4061 4000 700 71,25 2,83

19,50 1,19 200 2901 220 3191 250 3626 3000 700 76,25 3

SISIEISCE

Druckbestimmung

p1 Dauerdruck
5 Intermittierender Druck
p [bar] P Maximal zulassiger kurzzeitiger Druck (max. 20 Sek.)
[psi] Spitzendruck
p3 aximal zul&ssiger Druck, als Spitzendruck von

Vmax betrachtet

Max 20

BONDIOLI |_:.] 398SFDO0SDEOO - 18-03-2021 3
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HPLMF2 Wellenflansche

SAE mit 2 Bohrungen aus Gusseisen - Zylindrisch SAE A

[0,75] [1,24]
130 047 .
12 094 .| —s
%4 35 8_%° [0,16 h9]
| & oo P4h9
g,:r j:;l SRS
- /ofs{y E $ |
2 9 [0,63] S=
{325-8002} B 16
N [0,25]
82,55 -0,05 6,3
Max. Drehmoment 70 Nm
Flansch nach EU-Norm aus Gusseisen - Kegel 1:8
[079]  [1,59]
[3,58] 20 40,5
91 F E 3
[281] 11 o &
715 _— [28] 582
Sy = [0,16 h9]
| = f: s 4h9
(@ 0 S
|@ - :
AR — 18 5
@ Y 1| [0.2]
5N 5
[14418] %/ [0,49] =T
$36518 12,5
Max. Drehmoment 140 Nm
DIN-Flansch aus Gusseisen - Kegel 1:5
[3,54] [0,75] [1,5]
90 19 38 =3
F E &
2,83 w0 2
5 . (038 SEE
s 25 S s 8 [0,12 h9]
| = — S 3h9
O NG il =
°®° i
88 38 ‘ -
== | \C— 15 8~
@ © i i
& Gy B 024
> / 6
31500 | € 047]
80030 12
Max. Drehmoment 120 Nm
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Integrierte Vorsatzlager HPLMF2

E Flansch nach EU-Norm aus Gusseisen - Zylindrisch D18

[1,56 [1,77
3,58 39,5, 45
91 F | E
2,81 0,
71,5 [ 52 by g (0,24 hD
- 1 o 5% 6 h9
O S| <
°®° =
R oal oo L — ]
SF 8 T2 ‘ o
© o =° [0,63 a8
L@ /Qe - 16 —
[1,44 18 «gf [0,49
$36,5 8 125 ||
Max. Drehmoment 100 Nm
@ DIN-Flansch aus Gusseisen - Kegel (1:5)
3,54 (1,58 [1,77 %
90 38,5, 45 o E
(2,83 F 1 E =8
72 o0 0,38 079 FTZ
3 96 20 5|29 0,16 hp
=@ g 4 h9
O
85 38 . —
S @ ] \c— 15 S
)
46 (0,24
oS 6
0,47
_ 9800308 12
Max. Drehmoment 100 Nm
@ Flansch SAE mit 2 Bohrungen aus Gusseisen - Zylindrisch D18
[5,12 [1,52 [1,81
130 38,5, 46
.19 F | E
106,4 (1,52 o
38,5 e [0,24 hD
. . ®6 h9
S | >={ RS
=Y gy © @ © P —
& - ) ° |
e | o 5o
Ao @ @ 0,63 o8&
16
[3,258,00;
$82,55005
Max. Drehmoment 100 Nm
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Deckelmodell
@ PA - Ohne Druckbegrenzungs- und Nachsaugventil
[169]
43
[185] [209] o79] | C
47 53 20
A
82 5o ~--DR
o N © :m — _% r
A T 53
D t T ! !
T
o _ 7
E o7 HE |
e i 0 L
| |
_ o e
S T P
P
[175] | [1,75]
445 | 445
PA - Nur Nachsaugventil
[1,69]
43
[185] [209] [o79] | C
47 53 20 |
B2 = LR
: % zs ; }
> | |
= g 53
D t T — | © |
T‘_ r—
R 1| e |
= [ |

[0,79]
20

T
[1,87]
475

[175] | [1,75]
445 | 445
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Deckelmodell HPLMF2

|25 | PA - Mit Druckbegrenzungs- und Nachsaugventil

[185 [2,09] lo79] | C
47 53 20 DR
- o} g y
@ 1 [l
<8 53
@ - = r=
5 | 1 /J |
D T L | L |
-
© | |
o T
L |28 P
I z [
25 L
P = [ ——MP
= N ———
[ % T P
L?
[1,75] | [1,75]
445 | 445

Der Zahlenwert, der die Version kennzeichnet, variiert je nach gewilnschter Einstellung des
Druckbegrenzungsventils. Siehe “Bestellanweisung” fur die verfligbaren Einstellungen.

Zulassige Verdrangungen in Abhangigkeit vom maximalen Durchfluss (Q=65 I/min [17,17 US gpm])

PA - Mit Nachsaug- und
Druckbegrenzungsventil

PA - Ohne Druckbegrenzun-

Verdrangung gs- und Nachsaugventil

PA - Nur Nachsaugventil

832288
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Proportionales Regelventil

Kennlinie P-T

P [bar]
24 ; ; ; ; ‘ ‘
| Tow = 50°C R N S L . N ] e [
20 |- VoL = 21 mm?/s ; ; ; : : _
1 L il
6,,,,,,\,,,,,, B P ) :,,, 4,,,,,,,,,,,: ,,,,,,,,,,,,,,,,,,
| | | | | —] | |
12 \ \ \ \ — \ \ \
,,,,,, S S N S ey A S [ AN SN S SN (R N
i i —— i i i i
8 o —— :
4 |
0 !
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90
Q [I/min]
Proportionales Regelventil
Spannung 12 24 V (£ 10%)
Widerstand bei 20 °C 7.2 22 Q (= 5%) o
2
Mindeststrom 0 0 A (£ 5%) O
DR
I
Hdéchster Strom 1000 600 A (+ 5%) A
PWM-Frequenz 50 - 250~ 50 - 250" Hz ﬁ

*Empfohlen 100 Hz

A

Proportionales

Regelventil
Siehe 'Bestellanweisung' fur die Einstellung der verfigbaren Ventile
8 398SFD008DEQO - 18-03-2021 BONDIOLI I_:.]
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Proportionales Regelventil HPLMF2

Regelkurve 12V

P [bar]
I I I I I I I I I T '
240 1 1 ‘ ‘ ‘ ‘ i i — ToL =50°C 4
[ ——210 bar %K ””” s e R s e R e fe===fr==== T-- VoL =21 mm?/s
200 I I —5‘ —— I I I I I I 50 I/min |
A N O T N e :

,,,,,,,,,, \”f{’——7”47”777”7,4,,,,,,,,,,l,,,,,,,,,,l,, — = 25|/min _
| | | | T~ | | | |
160 | 1 i i = i i i i i
| | | | < | j | |
|

120

80

40

0

PWM =100 Hz | Max=1000 mA (= 5%)

Regelkurve 24V
P [bar]
240 | | | | | | | | _ To=50C |
C = 210bar IR e e e tmmm e ge===k==-- ge===a==-- R aEE T-- Vo =21 mm?/s -
200 _T_—_- —— \ : : | : ‘ 50 I/min
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, T~~~ e~ 0| a it __i__ =e==-25l/min |
160 — : 1 PR ey~ : : : :
120
80
40
0
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100
% [MA]
PWM =100 Hz | Max=600 mA (+ 5%)
BONDIOLI |_:.] 398SFD00SDEOO - 18-03-2021 9
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Gewinde Anschliisse

(1,85 [1.85] [0.24]
A

[1,34]

[0,81]

205
[2,97]
755

Gewinde 'P-T'-Anschllisse

Code Typ

Anzugr 10 %
G4 - ANSCHLUSS ISO 1179-1 70
B el
U5 - ANSCHLUSS ISO 11926-
@ 1-7/8"-14

70

Gewinde 'DR'-Lecko6lanschluss
Code Typ

Anzug = 10 %
Rm'~
Keine (nur bei Drehrichtung S

oder D

) -
G2 - ANSCHLUSS ISO 1179-1
"G

27

Gewinde 'MP'-Manometerverschraubung
Code

Typ

Anzugl +10 %

Keine -
G1 - ANSCHLUSS ISO 1179-1
- G1/8”

27

*Bei der Lieferung ist die '"MP'-Verschraubung mit einer abnehmbaren Kappe geliefert

10
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Elektronische Platine HPLMF2

P | Vorristung fir ECU

Bei dieser Konfiguration ist der 'DR'-Leckdlanschluss
seitlich angebracht.
Die dargestellten Abmessungen gewahrleisten eine

075 [126] optimale Installation der Elektronikplatine SMAT
19 32 POWER FAN.

45,5

26

[1,02] [1,79]

[0,63]
16

Bei dieser Option ist die 'MP'
-Manometerverschraubung nicht
verflgbar.

BONDIOLI 398SFDO08DEQO - 18-03-2021 11
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Elektronische Platine

| M | Mit ECU SMAT POWER FAN

[0,04]
1

[4,45]
113

[1,69]

43

[2,09]
53

NI @ © ‘
\
/

BO,

&
©
3

[2,99]
76

@ o
— ™
~

Bei dieser Option ist die ‘MP’
-Manometerverschraubung
nicht verfugbar.

Technische Daten SMAT POWER FAN

TECHNISCHE DATEN

VERSORGUNGSSPANNUNG

9-30Vdc

STROMAUFNAHME

Standby: 80 mA Max. Strom 1
Kanal LSD: 100 mA Max. Strom
1KanalHSD: 3A@12V DC 2 A
@24 V DC Max. Gesamtstrom:
4A@12VDC3A@24VDC

ANALOGEINGANGE

4 0-5Vdc, Rheo, 4 - 20 mA

DIGITALEINGANGE

1 (interner Pull-Down-
Widerstand))

FREQUENZEINGANGE

2 Max: 10 kHz, 1 Vrms (interner
Pull-Up-Widerstand)

DIGITALE/PWM-AUSGANGE

4 Low Power PWM-Frequenz:
100 - 400 Hz

SCHNITTSTELLEN

2 RS232, CAN2.0B

KOMPATIBLE PROTOKOLLE

SAE J1939, CANopen

MIKROCONTROLLER

PIC18F (8 bit) 32MHz Flash: 64
kB, RAM: 3 kB, EEPROM: 1 kB

BETRIEBS-/ . .

LAGERUNGSTEMPERATUR 40 - 85°C (-40... 185 °F)
IP 67 (mit eingesetztem

SCHUTZART Stopfén» 9

GEWICHT 280 g +- 10g

UMGEBUNGSDATEN

EMI/RFI-VERHALTNIS 100 V/m

VIBRATION EN 60068-2-6

MECHANISCHER SCHOCK

ISO 150083, Abs. 5.5.2 Stufe 3

CE-KONFORM

Bei dieser Konfiguration ist der ‘DR’-Leckdlanschluss seitlich angebracht.
Die dargestellten Abmessungen gewahrleisten eine optimale Installation der Elektronikplatine SMAT POWER

FAN.

12
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Bestellanleitung

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18
1 2 Verdréngungsvolumen
06 11 17
08 14 20
3 Drehrichtung
S Gegen den Uhrzeigersinn/links D Im Uhrzeigersinn/rechts R ﬁ;\t/g;s i_bsgtﬁfsk'gllj?)dem L Eﬁt/g:ms i_b&”kz(l;lzt';l extern
4 5 Wellenflansche
QP SAE mit 2 Bohrungen aus LL Flansch nach EU-Norm aus VM DIN-Flansch aus Gusseisen -
Gusseisen - Zylindrisch SAE A Gusseisen - Kegel 1:8 Kegel 1:5
Integrierte Vorsatzlager
’ Flansch SAE mit 2 Bohrungen
Flansch nach EU-Norm aus DIN-Flansch aus Gusseisen - - P
M Gusseisen - zyiindrisch D18~ 12 Kegel (1:5) 13 aus Gusseisen - Zylindrisch
6 Dichtungen
B NBR
7 8 Deckelmodell
PA Proportionale Luftersteuerung
9 10 Einstellung proportionales Regelventil
07 70 bar 15 150 bar 21 210bar
11 12 Deckelmodell
NN Ohne Nachsaugventil 09 90 bar 15 150 bar 21 210bar
VC Nur Nachsaugventil 10 100 bar 16 160 bar 22 220 bar
05 50 bar 11 110bar 17 170 bar 23 230 bar
06 60 bar 12 120 bar 18 180 bar 24 240 bar
07 70 bar 13 130 bar 19 190 bar 25 250 bar
08 80 bar 14 140 bar 20 200 bar
13 P-T-Anschlisse
g G4-ANSCHLUSSISO R US5-ANSCHLUSSISO 11926-
1179-1 - G1/2” 1-7/8"-14
14 Gewinde "DR"-Leckélanschluss
N Keine (nur bei Drehrichtung $ |~ G2 - ANSCHLUSS ISO p U3-ANSCHLUSSISO 11926-
oder D) 1179-1-G 1/4” 1-9/16"-18
BONDIOLI |_.] 398SFDO0SDEQO - 18-03-2021
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Bestellanleitung

15 Gewinde "MP"-Manometerverschraubung
: G1 - ANSCHLUSS ISO
0 Keine Q Ji701-G18
16 Spannung und Anschlisse
G 12V Deutsch DT04-2P H 24V Deutsch DT04-2P
17 Electronic board
N Keine P Vorbereitet fir ECU M Mit ECU SMAT POWER FAN
18 External treatment
N Keine Z \erzinkung
14 398SFDO08DEOO - 18-03-2021
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Zahnradmotoren flir Lifter-Steuerungssystem Fan Drive | g | zd 8\ | 3%
HPLMF2 PD
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Abmessungen und technische Daten

[3,504
89

[3,937 ]
100

=

C - Siehe Abschnitt Deckel E - Siehe Abschnitt Wellen F - Siehe Abschnitt Flansche

Bestimmung der Drehrichtung

IN
( 7 DRAIN o
L
Ll

IN > Q~—Q)=»ouT
ouT

()

Kombinationen Drehrichtungen/Deckel

Drehung

R
.

398SFD0O09DEOO -
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Abmessungen und technische Daten

Abmessungen und technische Daten

HPLMF2 | Fordervolumen (th) Dauerdruck Intermittierender Druck Spitzendruck Drehzahl A
cm? in® bar psi bar psi bar psi min™’ min™’ mm in
600 037 240 3481 260 3771 300 4351 | 4000 700 | 51,85 2,04
850 0,52 230 3336 | 250 3626 | 280 4061 | 4000 700 | 5635 2,22
@ 11,00 067 230 3336 | 250 3626 | 280 4061 | 4000 700 | 6085 2.4
1450 0,88 230 3336 | 250 3626 | 280 4061 | 4000 700 | 67,25 2,65
1700 1,04 230 3336 | 250 3626 | 280 4061 | 4000 700 | 7125 2,83
19,50 1,19 200 2901 220 3191 250 3626 | 3000 700 | 76,25 3
Druckbestimmung
p1 Dauerdruck
5 Intermittierender Druck
p [bar] P Maximal zulassiger kurzzeitiger Druck (max. 20 Sek.)
[psi] Spitzendruck
p3 aximal zul&ssiger Druck, als Spitzendruck von

Max 20 ‘

Vmax betrachtet

BONDIOLI
& PAVESI
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HPLMF2 Wellenflansche

SAE mit 2 Bohrungen aus Gusseisen - Zylindrisch SAE A

[0,75] [1,24]
130 047 .
12 094 .| —s
%4 35 8_%° [0,16 h9]
| & oo P4h9
g,:r j:;l SRS
- /ofs{y E $ |
2 9 [0,63] S=
{325-8002} B 16
N [0,25]
82,55 -0,05 6,3
Max. Drehmoment 70 Nm
Flansch nach EU-Norm aus Gusseisen - Kegel 1:8
[079]  [1,59]
[3,58] 20 40,5
91 F E 3
[281] 11 o &
715 _— [28] 582
Sy = [0,16 h9]
| = f: s 4h9
(@ 0 S
|@ - :
AR — 18 5
@ Y 1| [0.2]
5N 5
[14418] %/ [0,49] =T
$36518 12,5
Max. Drehmoment 140 Nm
DIN-Flansch aus Gusseisen - Kegel 1:5
[3,54] [0,75] [1,5]
90 19 38 =3
F E &
2,83 w0 2
5 . (038 SEE
s 25 S s 8 [0,12 h9]
| = — S 3h9
O NG il =
°®° i
88 38 ‘ -
== | \C— 15 8~
@ © i i
& Gy B 024
> / 6
31500 | € 047]
80030 12
Max. Drehmoment 120 Nm
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Integrierte Vorsatzlager HPLMF2

E Flansch nach EU-Norm aus Gusseisen - Zylindrisch D18

[1,56 [1,77
3,58 39,5, 45
91 F | E
2,81 0,
71,5 [ 52 by g (0,24 hD
- 1 o 5% 6 h9
O S| <
°®° =
R oal oo L — ]
SF 8 T2 ‘ o
© o =° [0,63 a8
L@ /Qe - 16 —
[1,44 18 «gf [0,49
$36,5 8 125 ||
Max. Drehmoment 100 Nm
@ DIN-Flansch aus Gusseisen - Kegel (1:5)
3,54 (1,58 [1,77 %
90 38,5, 45 o E
(2,83 F 1 E =8
72 o0 0,38 079 FTZ
3 96 20 5|29 0,16 hp
=@ g 4 h9
O
85 38 . —
S @ ] \c— 15 S
)
46 (0,24
oS 6
0,47
_ 9800308 12
Max. Drehmoment 100 Nm
@ Flansch SAE mit 2 Bohrungen aus Gusseisen - Zylindrisch D18
[5,12 [1,52 [1,81
130 38,5, 46
.19 F | E
106,4 (1,52 o
38,5 e [0,24 hD
. . ®6 h9
S | >={ RS
=Y gy © @ © P —
& - ) ° |
e | o 5o
Ao @ @ 0,63 o8&
16
[3,258,00;
$82,55005
Max. Drehmoment 100 Nm
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HPLMF2 Deckelmodell
PD - Ausfiihrung mit STOP-Funktion
[1,69] [0,18]
43 4,5
C
[2,29] [3,94] [2,29] [0,47]
58,1 T 100 58,1 5 12 E %.____\ _ L
EQJ; g ® :g, -~ N ' Iﬁ il
=i fops @ - i
. C
B - 3
[167] [1,36]  [047] MP} NV] |HPQA1-'
425 345, 12 L - —
| Rl 8% PT
P T ==
PD - Ausflihrung ohne STOP-Funktion
[169]  [0,18]
43 4,5
C
[2,29] [3,94] [0,24] [0,47]
. 581 100 6 12, =
T D 2 DR—=~, o
00 B . AT
BS | ==y
@iﬁ - |
[1,67] [1,36]  [047] MPH— ! _ -
i 425 345, 12 - PT
P T 5§ =7
‘%‘- |
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Deckelmodell HPLMF2

PD - Ausfiihung ohne STOP-Funktion und mit Nachsaugventil

(169  [018]
43 4,5
©
[0,47]
12 g@ DR-_——-\\ ) )
D = i gg 7
=3 il |
G
= -
[1'26:? [;432] [01";7} MPH——— _ ]

[1,06]
27
U
—

-
B8
P T s
s

Fur einen korrekten Betrieb muss die Umkehrung bei erregter Proportionalspule erfolgen.

Umkehr der Drehrichtung

Bei allen Ausflhrungen ist die Umkehr der Drehrichtung bei Driicken bis zu 30 bar gewéhrleistet.
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Ventile

HPLMF2
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1000 MA (+ 5%)

| Max
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Ventile HPLMF2
Regelkurve 24V
P [bar]
240 | | | | 3 | | | _ To=50C |
:210 bar'ﬁ ””” “r ””””” ‘:x ””””””” -:( ********** -:r ********** ‘:r ********** % ********** :T,, VoL =21 mm 2/s
200 ! ! T ‘\"‘\.\ | | | | | WE 5
,,,,, J,,,,,,,,,,J,,,,,,,,,,J,,,,,T,TS*,;,,, R e e e e e — = 25|/min
160 : | : At : : | | |
150 bar | o | TS~ | | | \ ‘

120

80

40

0

PWM = 100 Hz

EIN-AUS-Ventile mit Stopp- und Umkehrfunktion

| Max=600 mA (+ 5%)

Spannung 12 24 V (x 10%)
Widerstand bei 20 °C 4.5 19.5 Q (= 7%)
Stromaufnahme 2.7 1.24 A
Leistung 26.5 30 W
Proportionales Regelventil
Spannung 12 24 V (x 10%)
Widerstand bei 20 °C 7.2 22 Q (= 5%)
Mindeststrom 0 0 mA (+ 5%)
Hoéchster Strom 1000 600 mA (+ 5%)
PWM-Frequenz 50 - 250" 50 - 250" Hz
"Empfohlen 100 Hz A) Proportionales
Regelventil
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HPLMF2 Ventile

Siehe 'Bestellanweisung' fur die Einstellung der verfigbaren Ventile
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Gewinde Anschliisse

Gewinde 'P-T'-Anschliisse

Code

Anzug = 10 %
Typ Nm
G4 - ANSCHLUSS 1SO 20
1179-1 - G1/2”
U5 - ANSCHLUSS ISO 20
E 11926-1 - 7/8-14
P T
.Il
li- !
Gewinde 'DR'-Lecko6lanschluss
Anzug = 10 %
Code Typ Nm [ J
0,47
G2 - ANSCHLUSS ISO '
1179-1 - G174 27 12 T
U3 - ANSCHLUSS 1SO o7 D =
E 11926-1 - 9/167-18 3
0

Gewinde'MP'-Manometerverschraubung

Code Tvp Anzug = 10 %

Nm (o7l [197]
@ Keine

- 50

‘ 50
G2 - ANSCHLUSS ISO

44

[173]

1179-1 - G1/4” 27 o At T
U3 - ANSCHLUSS ISO - 5 I
P | 119261 - 9/167-18 E

*Bei der Lieferung ist die ‘MP’-Verschraubung mit einer abnehmbaren Kappe geliefert

BONDIOLI 398SFDO09DEOO - 18-03-2021
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Elektronische Platine

P ] Vorristung fur ECU
Die dargestellten Abmessungen gewéahrleisten eine
optimale Installation der Elektronikplatine SMAT
POWER FAN.
[0,59] [1,26]
15 32 e
Yo DR !
=5 #
7 V4
] g .
3xM4T 9 Eﬁ

Bei dieser Option ist die 'MP'-

Manometerverschraubung nicht
verflgbar.
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Elektronische Platine

| M | Mit SMAT POWER FAN ECU

[0,04]
1

[2,09]
53

[4,45]
113

[1,69]

43

@)

~

—

\

\

}Oj O

®

O)
BENDICL]
& RPAVES]

=N-]
x

—

[2,99]
76

™D ™
— ™
~

Bei dieser Option ist die ‘MP’-
Manometerverschraubung nicht

verfugbar.

Technische Daten SMAT POWER FAN

TECHNISCHE DATEN

VERSORGUNGSSPANNUNG

9 - 30 Vdc

STROMAUFNAHME

Standby: 80 mA Max. Strom 1
Kanal LSD: 100 mA Max. Strom
1 KanalHSD: 3A @12V DC 2 A
@24 V DC Max. Gesamtstrom:
4A@12VDC3A@24VDC

ANALOGEINGANGE

4 0 -5Vdc, Rheo, 4 - 20 mA

DIGITALEINGANGE

1 (interner Pull-Down-
Widerstand)

FREQUENZEINGANGE

2 Max: 10 kHz, 1 Vrms (interner
Pull-Up-Widerstand)

DIGITALE/PWM-AUSGANGE

4 Low Power PWM-Frequenz:
100 - 400 Hz

SCHNITTSTELLEN

2 RS232, CAN2.0B

KOMPATIBLE PROTOKOLLE

SAE J1939, CANopen

MIKROCONTROLLER

PIC18F (8 bit) 32MHz Flash: 64

kB, RAM: 3 kB, EEPROM: 1 kB
BETRIEBS-/ . .
LAGERUNGSTEMPERATUR 40 - 85°C (-40 ... 185 °F)
SCHUTZART IP 67 (with pulg inserted)
GEWICHT 280 g +- 10g
UMGEBUNGSDATEN
EMI/RFI-VERHALTNIS 100 V/m
VIBRATION EN 60068-2-6

MECHANISCHER SCHOCK

ISO 150083, par. 5.5.2 level 3

CE COMPLIANT

Die dargestellten Abmessungen gewahrleisten eine optimale Installation der Elektronikplatine SMAT POWER

FAN.

ZOMRIEL! 19
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HPLMF2 Bestellanleitung

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17
1 2 Verdréngungsvolumen
06 11 17
08 14 20
3 Drehrichtung
R Reversibel Leckdl extern L Reversibel Leckdl extern
hinten - Rechtslauf hinten - Linkslauf
4 5 Wellenflansche
QP SAE mit 2 Bohrungen aus LL Flansch nach EU-Norm aus VM DIN-Flansch aus Gusseisen -
Gusseisen - Zylindrisch SAE A Gusseisen - Kegel 1:8 Kegel 1:5
Integrierte Vorsatzlager
. Flansch SAE mit 2 Bohrungen
Flansch nach EU-Norm aus DIN-Flansch aus Gusseisen - . g
1 Gusseisen - Zylindrisch D18 12 Kegel (1:5) 13 aDL#SBGUSSeISen - #incrisch
6 Dichtungen
B NBR
7 8 Deckelmodell
PDA Mit STOPP-Funktion PDB Ohne STOPP-Funktion pDC Pine STOPP-Funktion und it

10 11 Einstellbereich proportionales Regelventil
07 70 bar 15 150 bar 21 210bar
12 P-T-Anschlusse
B G4-ANSCHLUSSISO R US5-ANSCHLUSSISO 11926~
1179-1-G1/2” 1-7/8"-14
13 Gewinde "DR"-Leckélanschluss
L G2-ANSCHLUSSISO p U3-ANSCHLUSSISO 11926-
1179-1-G 1/4” 1-9/167-18
14 Gewinde "MP"-Manometerverschraubung
: G2 - ANSCHLUSS ISO U3 - ANSCHLUSS ISO 11926-
Bl Keine L 179114 P 1 on6"18
15 Spannung und Anschlisse
G 12V Deutsch DT04-2P H 24V Deutsch DT04-2P
16 Elektronische Platine
N None P Vorrlstung fur ECU M Mit ECU SMAT POWER FAN
14 398SFDO09DEQO - 18-03-2021 BONDIOLI I_.:]
& PAVESI

_HP Hydraulic |



Bestellanleitung HPLMF2

17 Oberflachenbehandlung

|:| N Keine Z \Verzinkung
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