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Intelligent Integrated
Power Systems

The next generation of machines must be
safer, quieter and easier to use than ever.
Machines that consume less energy and are
capable of dialoguing with other machines.
Bondioli & Pavesi has always been
committed to and invested in innovation,
making it the ideal partner for the design and
production of intelligent, integrated systems
for power transmission

Maszyny nowej generacji muszg by¢ coraz
bezpieczniejsze, bardziej ciche | fatwigjsze
w obstudze. Maszyny, ktére muszg zuzywac
mniej energii i muszg sie komunikowac z
innymi maszynami.

Bondioli & Pavesi od zawsze inwestuje
w innowacje, dlatego jest doskonatym

partnerem w  projektowaniu i
zintegrowanych,  inteligentnych
przenoszenia napedu.

produkcji
ukfaddow

MaluvHbl HOBOrO MOKOMEHNST AO/KHbI CTa-
HOBUTLCH BCe Bonee 6e30nacHbIMN, TUXVMA
1 NErKUMK B MCMONb30BaHWN. OH OOKHBI
noTPEONATL MeHbLLE 3HEPrUM U OBMEHMU-
BaTbCA AaHHBIMK C APYMVIMUA MaLLHAMM.
Bondioli & Pavesi BknagpiBaeT MHOMO Tpyaa
1 PECYPCOB B Pa3BUTVIE COBPEMEHHbIX TEX-
HOMOrUIM 1 MO3TOMY SABNSIETCS MOEabHbIM
NapTHEPOM MO MPOEKTUPOBAHWUIO U N3rO-
TOBJIEHWIO UHTENNEKTYabHbIX KOMMJIEKC-
HbIX CUCTEM A1 nepeaadyt MOLLHOCTU.




1. Machining of directional control valve bodies.

2. Robotized welding of aluminium heat exchangers.
3. High-vacuum furnace for core welding.

4. Assembly line for axial piston pumps and motors.
5. Machining of axial piston pumps.

1. Obrébka korpusow rozdzielaczy sterujgcych.
2. Zrobotyzowane spawanie wymiennikow ciepfa z
aluminium.

3. Piece prézniowe do spawania rdzeni.
4. Linia montazu pomp i silnikoéw z ttokami osiowymi.
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SRR

1. OB6paboTka KopnyCoB pacnpenenTeNbHbIX KNanaHos.
2. Po6oTuaipoBaHHas capka amoMUHIEBbIX TEMO0GMEHHKOB.

3. BoicokoTemnepaTypHble BakyyMHbIE Neyi 1S CBapKu

KOpMYCOB PafMaTopoB.
4. JInHs cOOPKY aKCHanbHO-MOPLUHEBLIX HACOCOB 1 MOTOPOB.

5. 06paboTka akcvanbHO-MOPLUHEBIX HACOCOB.

.-.:FA-‘.‘\ i




HYDRAULIC RANGE

KOMPONENTY HYDRAULICZNE
rMAaPABJINHECKNE KOMIMOHEHTDI

GEAR PUMPS AND MOTORS
POMPY I SILNIKI
ZEBATE

BENT AXIS FIXED
DISPLACEMENT AXIAL PISTON 14
PUMPS AND MOTORS

POMPY | SILNIKI Z TEOKAMI
QSIOWYMI O STALEJ PQJEMNO-
SCI SKOKOWEJ O SKOSNEJ OSI

AKCUAJIBHO-TOPLLIHEBBIE
HACOCbI 11 IBUITATEJI/ C MO-
CTOAHHBIM PABOYIM OB bE-
MOM C HAKJTOHHOW OCbHO

HACOCHI 1 OBVMATEN
C PELYKTOPOM

FLOW DIVIDERS BENT AXIS VARIABLE
ALUMINIUM BODY DISPLACEMENT AXIAL PISTON 1 5
MOTORS
DZIELNIKI PRZEPEYWU
KORPUS ALUMINIOWY SILNIKI Z TEOKAMI OSIOWYMI
O ZMIENNEJ POJEMNOSCI
OENNTESIN TTOTOKA SKOKOWEJ O SKOSNEJ OSI

AJTTOMUHVEBDBI KOPTTYC
AKCVAJTBHO-TNOPLLUHEBBIE
MOTOPbI C IBMEHAEMbIM
PABOY/IM OB BLEMOM
C HAKJTOHHOW OCbIO

GEROTOR AND ROLLER
MOTORS MANUFACTURED FOR 1 6
BONDIOLI & PAVESI

SILNIKI ORBITALNE
PRODUKOWANE DLA BONDIOLI
& PAVESI

BTATE/N C MJTAHETAPHBIM
g ﬁ’,uAyKT(I)POM [J19 BONDIOLI

OPEN CIRCUIT AXIAL PISTON
PUMPS

POMPY Z TEOKAMI OSIOWYMI
DLA OBWODU OTWARTEGO

AKCAJTBHO-MOPLLHEBBIE
HACOCbI 14 OTKPbLITOrO
KOHTYPA

VES
CLOSED CIRCUIT AXIAL COUPLING SYSTEMS
PISTON PUMPS 17
SYSTEMY £ACZENIA
POMPY Z TEOKAMI OSIOWYMI
DLA OBWODU ZAMKNIETEGO COENVHUTENBHBIE MYDThl
AKCUATTbHO-MOPLLHEBBIE
HACOCHI L1159 3AKPbITOrO
KOHTYPA
FIXED DISPLACEMENT HYDRAULIC AND ELECTRIC
AXIAL PISTON MOTORS SERVOCONTROLS 18
AND FEEDING UNITS
SILNIKI Z TEOKAMI O
UFOZENIU OSIOWYM | STAEA SERWOSTEROWANIE HYDRAU-
POJEMNOSCIA SKOKOWA LICZNE ELEKTRONICZNE |
JEDNOSTKA ZASILAJACA

AKCUAJIBHO-MNOPLLIHEBBIE
BUTATESN C MOCTOAHHBLIM
ABOH/IM OB BEMOM

TMAOPABINYECKNE
CEPBOMPVBOObI
SJIEKTPOHNKA 1
BIIOKN MNTAHNA

VARIABLE DISPLACEMENT MONOBLOCK DIRECTIONAL

AXIAL PISTON MOTORS 1 3 CONTROL VALVES 1 9

SILNIKI Z TEOKAMI O MONOBLOKOWE ZAWORY

UEOZENIU OSIOWYM O STERUJACE KIERUNKIEM

ZMIENNEJ POJEMNOSCI

SKOKOWEJ PEMYINPYIOLLIVIE KITATTAHbI
MOHOBJTIO4YHbBIV

AKCAJIBHO-MOPLLUHEBBIE PACTPEOE/NTE b

OBUIATEJIN C USMEHAEMbBIM
OBEBbEMOM UATMHOPA




MODULAR DIRECTIONAL
CONTROL VALVES

MODUEOWE ROZDZIELACZE
STERUJACE

PEMYINPYIOLLIVE KJTATTAHbI
HAMPABJIEHHBIE MOLYJIbHbIE

DIRECTIONAL CONTROL
VALVES FOR TRACTORS

ROZDZIELACZE STERUJACE DO
CIAGNIKOW

PEIYJIMPYHOLUE KJTAMAHbI
HAMPABJIEHHbBIE OJ1A
TPAKTOPOB

BYWIRE MODULAR
DIRECTIONAL CONTROL
VALVES

MODUEOWE ROZDZIELACZE
STERUJACE BYWIRE

PEYJIMPYIOLUE KJTAMAHbI

HAMPABJIEHHBIE MOAYJ1IbHbIE
BYWIRE

CARTRIDGE VALVES
ZAWORY NABOJOWE
MATPOHHBIE KJTAMAHbI

HYDRAULIC INTEGRATED
CIRCUIT AND INLINE VALVES

ZINTEGROWANE OBWODY
HYDRAULICZNE
| ZAWORY LINIOWE

VNHTEMPVPOBAHHbLIE

MMAOPABIINHECKIWE BJTOKIA
V1 IMHEVHBIE KITAMAHbBI

ELECTRONIC CONTROL UNITS

ELEKTRONICZNE
JEDNOSTKI STERUJACE

SJIEKTPOHHLIE BJTOKIN
YMPABJIEHNA

20

21

22

24

26

HEAT EXCHANGERS 28
WYMIENNIKI CIEPEA
TEMJTOOBMEHHNKIN

FAN DRIVE SYSTEMS 30
SYSTEMY FAN DRIVE

CNCTEMbI FAN DRIVE

MULTIDISC CLUTCHES WITH
HYDRAULIC CONTROL 31

SPRZEGEA WIELOTARCZOWE
STEROWANE HYDRAULICZNIE

MHOIOOVCKOBLIE MYO®TbI

C MVIOPABSINYECKVM
rPBOOOM

SINGLE PUMP DRIVES
32

POJEDYNCZE PRZEKEADNIE
PUMP DRIVE

OEI%HO‘-leIE HACOCHbIE
nPlBOOb!

MULTIPLE PUMP DRIVES 33
LICZNE MODUEY PUMP DRIVE

MHOXXECTBEHHbIV MPUBO[,
HACOCA (PUMP DRIVE)

SPECIAL PUMP DRIVES
AND GEARBOXES 34

PRZEKEADNIE PUMP DRIVE |
| PRZEKEADNIE SPECJALNE

HACOCHbIE 1 KOPOBKM
NEPELAY MEPELAY C
HECTAHOAPTHBIMU
LLIECTEPHSIMM

ORI 19)
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GEAR PUMPS AND MOTORS - ALUMINIUM BODY

POMPY | SILNIKI ZEBATE - KORPUSY Z ALUMINIUM
LWECTEPEHHbBIE HACOCbI N MOTOPbI B AJIIOMUMHUEBOM KOPITYCE

APPLICATIONS
ZASTOSOWANIA
OBJIACTU NPUMEHEHUSA

PUMPS - POMPY - HACOCHbI

DISPLACEMENT
POJEMINOSC
PABOUVI OB HEM

PRESSURE
CISNIENIE
DABEHVE

PAO
PA2
PA3
PA4

o
-
o

20

from 0,19 cm3/rev to 88 cm3/rev

up to 310 bar

30 4 5 60 70 8 9

[cm3/rev]

MOTORS - SILNIKI - MOTOPbI

DISPLACEMENT
POJEMNOSC
PABOYV OB bEM

PRESSURE

CISNIENIE

LOABNEHUE
MA1 [
MA3

MA4

o
-
o

20

from 1,9 cm3/rev to 88 cm3/rev

up to 310 bar

30 4 5 60 70 80 90

[cm3/rev]

Solidly constructed and accessibly priced,
aluminium gear pumps and motors are
among the components most widely
utilized in the field of hydraulic applications.
Gear pumps are used to operate hydraulic
cylinders, hydraulic motors and hydraulic
steering systems installed on mobile
equipment used in the agricultural, road
building and construction sectors. They
are also used extensively in the industrial
sector. Gear motors provide the drive for
rotary implements and attachments utilized
in these same areas of activity.

KEY FEATURES
CECHY
TEXHUYECKUE XAPAKTEPUCTUKN

Dzieki  solidnej  konstrukcji i umiarkowanej
cenie aluminiowe pompy i silniki zebate nalezg
do podzespofow najczesciej uzywanych do
zastosowarn: hydraulicznych. Pompy zebate
sg uzywane do uruchamiania sifownikow
hydraulicznych,  silnikow  hydraulicznych
oraz hydraulicznych ukfadow kierowniczych
w maszynach rolniczych, drogowych i
budowlanych. Znajdujg szerokie zastosowanie
réwniez w branzy przemystowej. Silniki zebate
sg stosowane do generowania ruchu narzedzi
obrotowych w tych samych branzach.

Braropapst  KOHCTPYKUMOHHOM — HAEXHOCTA 1
YMEPEHHO LIeHE LLIECTEPEHHbIE HACOCHI 1 MOTOPbI 13
AIOMUHIS SBASIOTCS OAHUMM 113 HABOSIEE LLMPOKO
1ICMOMb3YEMbIX  KOMMOHEHTOB B TMIPaBNYECcKMX
cxemax. LLlectepeHHble Hacochl  MCMOMB3YOTCS
07 MPVMBOAOB  TWAPABMYECKMX  LAMMHAPOB,
MOPOMOTOPOB M CUCTEMbI  TUAPABANYECKOrO
PYNIEBOrO YMPaBMEHUS B CEbCKOXO3ACTBEHHBIX,
OOPOXKHBIX W CTPOWTENBHBIX  CAMOXOAHbIX
MalmHax, OHM  Takke LUMPOKO  MCMOMb3YIOTCS
B MpoOMbIieHHon — oTpaciu.  LLlectepeHHble
MOTOPbI UCTIONB3YIOTCS /19 CO3AaHNS [BKEHNS B
POTALMOHHOM 060PYA0BAHMI.

Functional and versatile. A wide range of
units are available, featuring modular design
s0 that the product can be configured to suit
the practical requirements of the machine.
Multiple pumps can be assembled by
combining sections of different units, different
families and different displacements. Option
of selecting aluminium or cast iron flange,
incorporating belt drive or fitting external
mounts. Pressure and directional control
valves are available.

Funkcjonalne i wszechstronne. Gama jest obszerma i
zaprojektowana zgoadhie zzasacamilogikimoadularme,
Co pozwala skonfigurowac produkt stosowanie do
wymogow roboczych maszyny. Istnigie mozlinosc
realizacji zespotow liczgcych wigle pomp  poprzez
[polgczenie sekcji nalezgcych do roznych grup i rodzin,
bacz réznigcych sie pod wzgledem pojemnosci
skokowe. Istnigie rowniez moziwosc zamontowania
kofierzy aluminiowych lub Zeliwnych, zintegrowania
mechanizmu naciggania pasa czy zamontowania
wspomikow  zewnetrznych. Dostgone sg zawory
steryjgce cisnieniem i kierunkiem.

®yHKUVOHaNbHbIE 1 yHMBEpCasbHble.  LLnpokas
ramma YHKLMIA 1 NPOEKTUPOBAHIIE NO MOAYIHOMY
MPVHLMMY MO3BOSSIET BbINOAHNTL KOH(UIypaLmio
U3OEMS C Y4eTOM OMepaTuBHbIX TPeboBaHMI
MalmHbl.  MOXHO — KOMMOHOBATb — TaHAEMHblE
HACOCbI, KOMOVHMPYSI CEKUMM Pa3nyHbIX Y3M10B,
Pa3/MYHON  JIMHEMKM U Pas3/MyHoro  obbema
upnnHapa. Bo3MOXHOCTb MOHTaXa aslloM/HUEBOTO
UMW YyryHHOrO hnaHua, BCTpauBaHWs YCTPocTea
HATSDKEHNST  PEMHS WM MOHT&Xa  Hapy>XHbIX
CynnopTOB. VIMetoTCs KnanaHbl KOHTPOSS AaBNEHNS
11 pacnpeaennTenbHble KnanaHsl.



GEAR PUMPS AND MOTORS - CAST IRON BODY

POMPY | SILNIKI ZEBATE - KORPUSY ZELIWNE
LUECTEPEHHbBIE HACOCbI N MOTOPbI B HYYTYHHOM KOPITYCE

HPG

APPLICATIONS
ZASTOSOWANIA
OBJIACTU NPUMEHEHUSA

PUMPS - POMPY - HACOCHbI

DISPLACEMENT
POJEMNOSC
PABOUV OB bEM

PRESSURE
CISNIENIE
LABIEHVE

PA2
PA3

PA4
o 10 20

from 4,5 cm3/rev to 90,5 cm3/rev

up to 320 bar

30 4 5 60 70 80 90

[cm3/rev]

MOTORS - SILNIKI - MOTOPbI

DISPLACEMENT
POJEMNOSC
PABOUIV OB BEM

PRESSURE
CISNIENIE
JABIEHVE
MA2
MA3

MA4
o 10 20

from 4,5 cm3/rev to 90,5cm3/rev

up to 320 bar

30 4 50 60 70 8 9

[cm3/rev]

Cast iron gear pumps and motors are used
in the same fields of application as aluminium
body types, but designed for installation
on mobile equipment intended for heavy
duty operating cycles, where pressures or
mechanical stresses are typically higher.

KEY FEATURES
CECHY
TEXHUYECKUE XAPAKTEPUCTUKU

Pompy i silniki  zebate wykonane z
zeliwa uzywane sg do tych samych
zastosowar, co seria z aluminium, lecz
zostaty zaprojektowane pod kgtem maszyn
przeznaczonych do eksploatacji w trudnych
warunkach, jezeli chodzi o cisnienie czy
naprezenia mechaniczne.

Hacocb! 1 MoTopb! cepun G 061aaatoT BbICOKMM
ypoBHeM paboyero AaBieHys 1 TemnepaTypHou
BbIHOC/MBOCTBIO.  [1pOayKUMS  AaHHOM  cepum
LUMPOKO MPUMEHSIETCS B YCIOBMSIX MOBBILLIEHHON
B3PbIBOOMACHOCTU.

Tough and reliable. Option of incorporating
belt drive or fitting external mounts. Pressure
and directional control valves available.

Wytrzymate i niezawodne. Istnigje mozliwosc
zintegrowania mechanizmu naciggania pasa
lub  montazu wspornikdw zewnetrznych.
Dostepne sg zawory sterujgce cisnieniem |
kierunkiem.

Kpenkne 1 HamexHole.  Bo3MOXHOCTb
BCTPanBaHus yCTponcTBa HaTsPKeHMs
PEMHS WM MOHTaXa HapyXHbIX CynmoOpTOB.
IMetoTcs  KnanaHel  KOHTPOMS  OaBneHns U

pacnpenenvTesbHbie Knanarbi,
7

BONDIOLI
& PAVESI



SILENT GEAR PUMPS

POMPY ZEBATE CICHE

BECLUYMHbBIE LUECTEPEHHbLIE HACOCHbI

APPLICATIONS
ZASTOSOWANIA
OBJIACTU NPUMEHEHUA

HPZ - ALUMINIUM - Z ALUMINIUM - C AJITOMUHUEBbBIM KOPITYCOM

DISPLACEMENT
POJEMNOSC
PABOUV OB bEM

PRESSURE
CISNIENIE
LABEHVE

PA2

from 6,1 cm3/rev to 25,6 cm3/rev

up to 300 bar

10 ‘ 20 ‘ 30

[cm3/rev]

HPX - CAST IRON - HPX - ZELIWNE - HPX - JIATON YYI'YH

DISPLACEMENT
POJEMNOSC
PABOYMN OB bEM

PRESSURE
CISNIENIE
LABEHVE

PA2

from 6,1 cm3/rev to 25,6 cm3/rev

up to 320 bar

10 ‘ 20 ‘ 30

[cm3/rev]

These gear pumps are specified with helical
teeth and a special finishing process that
significantly reduce hydraulic pulsation of
the ail flow, resulting in lower noise levels
and consequently recommending them as
the best option for all mobile equipment
and industrial applications where superior
acoustic comfort is a requirement.

KEY FEATURES
CECHY
TEXHUYECKUE XAPAKTEPUCTUKU

Dzieki  spiralnym zebom | specjalnemu
procesowi obrdbki koricowej ciche pompy
zebate  znacznie  zmnigjszajg  pulsacje
hydrauliczng  przeptywu, co przektada sig
na nizsze poziomy hatasu, dzieki czemu
uzytkowane sg we wszystkich ruchomych
maszynach i zastosowaniach przemysftowych,
w  ktorych zachodzi potrzeba poprawy
komfortu akustycznego.

BKOHCTPYKLIM LLECTEPEHHOO HACOCAUCTIONB3YIOTCS
BUHTOOOPa3Hble 3y6bst 11 CrieLyiasibHas (uHMLLHaS
06paboTka Hacoca, YTO CMOCOOCTBYET CHUKEHMIO
MOPaBINYECKON My/bCaLMs Macia 1 B pesynbtare
CHWKaET LUYMHOCTb Hacoca. BecluymHble HacoChl
npeoHasHauyeHbl  [ANS  UCMOMb30BAHMS  Kak B
NOABWXHBIX, TaK W B CTAUMOHAPHbIX MalUHaX
MPOMBILLNIEHHOTO UM CEMbCKOXO3SACTBEHHOMO
Ha3Ha4yeHns, B KOTOPbIX HeO6XO,ELI/IMO CHN3UTb
YPOBEHb LLIYMA MO TEXHUYECKM TPeBoBaHISIM U B
CYNY NONOXEHNIN 3aKOHOAATENBCTBA.

Quiet-running and modular.  Aluminium
and cast iron components of the silent
series are designed applying the same
modular logic as adopted for conventional
pumps. Accordingly, multiple pumps can be
assembled using silent stages together with
conventional stages, and silent pumps can
also be equipped with all the accessories
available for other series. Silent pumps with
cast iron body, besides being suitable for
heavy duty applications, also offer better
performance in terms of mechanical noise
reduction.

Ciche i modularme. Serie cichych pomp
aluminiowych i zeliwnych zostaty zaprojektowane
zgoadnie z tg samg logikg modularng, co pompy
tradycyjne. Tym samym istnigie mozliwosc
realizacji zespofow Kilku pomp ze stopniami
cichymi pofgczonymi ze stopniami tradycyjnymi,
jak rowniez moZlinos¢ wyposazenia cichych
pomp we wszystkie akcesoria dostgpne dla
pozostatych serii. Ciche pompy Zeliwne nie
tylko nadajg sie do eksploatacji w trudnych
warunkach, ale rdwniez zapewniajg maksymaing
efektywnosc, jezeli chodzi o obnizenie poziomu
hatasu mechanicznego.

MopynbHble 1 BecluiymHble. Cepumn  GECLUYMHBIX
HacOCOB B a/IOMUHUEBOM W YyryHHOM KOpMyce
CMPOEKTVPOBaHbl ~ C  COXPaHeHnem  uaen
MOZY/IBHOCTY CTaHAAPTHBIX HACOCOB. 3TO MO3BOSET
KOMMOHOBATb TaHAEMHbIE HACOChI 13 BECLLYMHbIX 11
CTaHAAPTHbIX CTYMEHEN B a/IOMHIEBBIX 11 HyryHHbIX
Kopnycax, a TaKke CHabayTb GECLUyMHbIE HacOChl
BCEMV  MPUHALNEXHOCTAMY,  AOCTYMHBIMA — AN1S
Opyrvx cepuin. BecluymHble HAcOChl B YyryHHOM
KOpnyce, KpoMe TOro, MOAXOOST ANs TSKENbIX
YCNOBA/A  SKCMUTyaTauum, obecriednsas  NyuLyio
MPOVI3BOANTENBHOCTL B COYETaHNM C YMEHbLIEHWEM
MEXaHV4YECKOrO LyMa.



FLOW DIVIDERS - ALUMINIUM BODY

DZIELNIKI PRZEPLYWU - KORPUS ALUMINIOWY
OEJIUTEJSIN NOTOKA B AJIIOMMHUEBOM KOPITYCE

L

APPLICATIONS
ZASTOSOWANIA
OBJIACTU NPUMEHEHMA

DISPLACEMENT
POJEMINOSC
PABOHV OB bEM

PRESSURE
CISNIENIE
OABJTEHVE

DF1

o
=y
o

20

from 1,9 cm3/rev to 50,5 cm3/rev

up to 240 bar

30 4 5 60 70 8 9

[cm3/rev]

Flow dividers are used as flow equalizers
(same displacement in each section), as
flow dividers (different displacements in
single sections) and as pressure intensifiers
(connected to an outlet section). Typical
applications for flow dividers are the
synchronization of  different  services,
motors and cylinders in mobile agricultural
machinery, and the synchronization of
stabilizers in  construction  machinery.
Other typical applications are lift platforms
and bridges, hydraulic bending brakes,
shipping container lifts, lubrication systems,
woodworking machinery, and travel motion
of trolleys driven by hydraulic motors or
cylinders.

KEY FEATURES
CECHY
TEXHUYECKUE XAPAKTEPUCTUKN

Dzielniki przeptywu znajdujg zastosowanie
jako urzgdzenia wyrdwnujgce przeptyw (ta
sama pojemnos¢ skokowa w kazdej sekcji),
jako dzielniki przeptywu (rézna pojemnosc¢
skokowa w kazdej sekcji) oraz jako wzmac-
niacze cisnienia (podfgczenie do sekcji spu-
stowej). Typowe zastosowania dzielnikow
przeptywu to synchronizacja roznych funkcji,
silnikdw | sitownikow w ruchomych maszy-
nach rolniczych oraz synchronizacja sitow-
nikow stabilizatorow w maszynach budow-
lanych. Pozostate zastosowania obejmujg
platformy i mosty podnoszone, hydrauliczne
prasy gngce, podnoszenie demontowanych
kontenerow, ukfady smarowania, maszyny
do obrobki drewna, przesuw poziomy woz-
kow uruchamianych przez silniki lub sitowniki
hydrauliczne.

[enutenn notoka KCNOMb3YIOTCA B KaqecTee
KOMMEHCATOPOB  MOTOKA  (paBHbIM  OOBEM
UANVMHAPA Ha KaXXOylo Cekumio), B KayecTse
JenvTens noTokKa (pasnnyHbii 06BEM LMAMHAPA
Ha KaKOylo CeKUMio) M B Ka4yecTBe yCunmTens
JaBNeHNs (MOAKMKOYEHVE OOHON CEKLIV K CIINBY).
TvnuyHOM  0ONACTBI0  MPUMEHEHUS  AenmMTenen
MOTOKa  SBASETCH  CUHXPOHM3AUMS  Pa3MYHbIX
BVJ0B VICNO/b30BAHUS ABUraTeNel 1 LNMHAPOB B
CaMOXOHbIX CEMbCKOXO3ANCTBEHHBIX MalLVHAX, a
TaKXe CYHXPOHM3ALYS PabOTbl CTABUNBNPYIOLLIX
LMIMHAPOB B CTPOMTENbHBIX MalvHax. [denvrenn
noToka TaKkKe MPVMEHSIOTCS B CledytoLmxX
KOHCTPYKLMSIX: MOABEMHbIE MOCTbI U NNaThopMbl,
rMapaBMYeckyie  rMbOYHbIE MPecchl, CUCTEMBI
nogbemMa TPaHCMOPTHBIX KOHTEMHEPOB, CUCTEMbI
CMasKku fiepeBoobpabartbiBatoLLiero 060pya0BaH/S,
nepeMeLLEHre TENEXEeK, MPYBOAVMBIX B AECTBME
rMAPOMOTOPaMM U MALPOLMAMHAPAMM.

Highly reliable and modular. Flow dividers
are assembled using sections and covers
of the aluminium body series. They can
incorporate pressure control valves and are
configurable in combinations with from 2 to
6 sections.

Wysoka niezawodnos¢ i modularna budowa.
Dzielniki przeptywu realizowane sg z sekcjami
i pokrywami  przewidzianymi  dla  serii
aluminiowej. Mogg by¢ wyposazone w zawory
Sterujgce cisnieniem i sg konfigurowalne jako
kombinacje liczgce sobie od 2 do 6 sekcji.

BbiCOkOHaeXHble 1 MOAysbHble.  Lenurenu
NOTOKa B UCMOMHEHM C CEKUMSMA 1 KPbILLKaMM
(cepva ¢ antoMyHMEBbIM KOpycom). MoryT 6biTb
OCHalLleHbl  KnanaHamyl KOHTPOSIS  [aBfeHns 1
BbINONHEHBI B BUAE KOMOMHALMIA C Pas/ivyHbIM

YVICIOM CEKLWA (0T 2 A0 6).
9
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OPEN CIRCUIT AXIAL PISTON PUMPS

POMPY Z TEOKAMI OSIOWYMI DLA OBWODU OTWARTEGO
AKCHUAJIbHO-INMOPLUHEBBIE HACOCbI OJ14 OTKPbITOIMO KOHTYPA

HMA-HPA

VARIABLE DISPLACEMENT
ZMIENNA POJEMNOSC SKOKOWA
C PEINYJIMPYEMbIM PABOYYM OB bEMOM

MAX DISPLAGEMENT
POJEMNOSC MAKS.

PRESSURE
CISNIENIE
OABJTEHVE

0

2
3

6

MAKC. PABOH/IN OB BbEM

from 10,1 cm3/rev to 90 cm3/rev

up to 350 bar

o

10 20 30 4 5 60 70 80

DUAL FLOW - VARIABLE DISPLACEMENT
PODWOJNE TLOCZENIE - ZMIENNA POJEMNOSC SKOKOWA
ABYXMNMOTOYHbIE, C PEINYJINPYEMbIM PABOYYM OEBEMOM

MAX DISPLACEMENT
POJEMNOSC MAKS.
MAKC. PABO4/IN OB bEM

920
[cm3/rev]

from 12 cm3/rev to 34 cm3/rev

APPLICATIONS
ZASTOSOWANIA
OBJIACTU NPUMEHEHMUSA

PRESSURE
CISNIENIE
DABIEHVE

up to 350 bar

30 4 5 60 70 80

[cm3/rev]

Open circuit axial piston pumps are used
to operate services (hydraulic motors
and cylinders) on mobile agricultural and
construction machinery, also for lifting and
for cleaning applications.

gEé FEATURES
TEXHVI'-IECKVIE XAPAKTEPUCTUKN

Pompy z tlokami osiowymi do uktadu
otwartego uzywane sg do uruchamiania
mechanizmow  (silnikow i sifownikdw
hydraulicznych) ruchomych maszyn rolnych
i budowlanych, urzgdzeri podnoszgcych i
czyszczgcych.

AKcanbHO-NOPLUHEBbIE  HACOCHI AN OTKPLITOrO
KOHTYpa UCMOMb3YKTCS B KAYECTBE  CY>XEOHbIX
MPVBOAOB (MAPABNYECKME MOTOPbI 1 LMAMHAPGI)
Ha CaMOXOAHbIX CeNbCKOXO3ANCTBEHHbIX,
CTPOUTENbBHBIX 1 OYUCTUTENBHBIX — MallMHAX 1
NOOBEMHOM TEXHMKE.

Wide range of units, modular solutions
and controls. Open circuit pumps are
available with various control logic options:
hydraulic load sensing, electronic load
sensing, constant pressure, and for certain
applications, constant power. All pumps
can be equipped with pressure sensors
and with swash plate angle sensors. An
extensive product range affords the facility
of assembling multiple units with axial piston
pumps of different sizes, and with gear
pumps.
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Obszernagama, duza dowolnos¢ kompozycji
i kontroli. Pompy z obwodem otwartym
dostepne sg z elementami sterowniczymi
zrealizowanymi  zgodnie  z  zasadami
logiki  Load Sensing hydraulicznej Ilub
elektronicznej, z elementami sterowniczymi o
statym cisnieniu, a do niektdrych zastosowari
- O stalej mocy. Wszystkie pompy mogg
zostac wyposazone w czujniki cisnienia i
czujniki kgta nachylenia pfyty sitownikéw.
Gama oferuje moZzliwosc realizacji zespotu
wielu pomp z pompami z ttokami osiowymi
réznego rozmiaru i z pompami zebatymi.

LLIVpoKniA  aCCOPTUMEHT  MPOAYKLMKM,  BONbLLION
JVana3oH BapWaHTOB KOMMOHOBKA U yNpaBneHus.
Hacocbl ~ OTKPLITOrO ~ KOHTypa  [OCTYMHbl  C
TMAPABMYECKOA  CUCTEMON  ympaeneHus  Load
Sensing, an1eKTPOHHOM crCTemon ynpaeens Load
Sensing, C CHUCTEMOW YMPaBIEHUS MOCTOSHHBIM
O@BNEHMEM W (09  HEKOTOPbIX — BapKaHTOB
MPUMEHEHS) MOCTOSHHOM MOLLHOCTU. Bce Hacochl
MOryT ObiTb OCHAlLleHbl [aT4vkami [aBneHus W
JaTiMKamyl  yria  HakaoHa  HakOHHOW  Waiibbl.
ACCOPTUMEHT MPOAYKLW MO3BONSET KOMMOHOBATL
TaHOEMHbIE HACOChbl M3 aKCUATbHO-MOPLUHEBBIX
HACOCOB Pa3fMYHbIX PA3MEPOB U LWECTEPEHHbIX
HacoCoB.



CLOSED CIRCUIT AXIAL PISTON PUMPS

POMPY Z TEOKAMI OSIOWYMI DO OBWODU ZAMKNIETEGO
AKCUAJIbHO-IMNMOPLUHEBBIE HACOCbI OJ14 3AKPbITOIMO KOHTYPA

APPLICAZIONI
ZASTOSOWANIA
OBJIACTU NPUMEHEHUSA

VARIABLE DISPLACEMENT
ZMIENNA POJEMNOSC SKOKOWA
C PErNYJIMPYEMbIM PABO4YYM OB bEMOM

MAX DISPLAGEMENT
POJEMNOSC MAKS.

PRESSURE
CISNIENIE
JABNEHVIE

T
-

o

J o
N

y4

)
(o]
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M4PV

U
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MAKC. PABOH OB BEM

from 7 cm3/rev to 150 cm3/rev

up to 500 bar

10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 110 120 130 140 150
[cm3/rev]

Closed circuit axial piston pumps are used as
hydrostatic transmission components in self-
propelled machines and for rotary drives in both
fixed and mobile equipment of all kinds.

KEY FEATURES
CECHY
TEXHUYECKUE XAPAKTEPUCTUKHN

Pompy z tlokami osiowymi do obwodu zamknigtego
Znajaujg zastosowania w przekiadniach
hydrostatycznych i sg uzywane do przenoszenia ruchu w
roznorodnych maszynach stacjonarnych i ruchomych.

AxcvarbHO-TIOPLLHEBbIE  HACOCH! 71 3AKDBITOrD  KOHTYPa
/CTNIONB3YHOTCA B MOPABINYECKIX TRAHCMCCUAX V1 POTALIMOHHBIX
MPVBOMAX KaK CaMOXOTHbX MallvH, TaK W HaBECHOro
000pyROBaHMSA.

Variable displacement axial piston pumps for closed
circuit applications are available with a variety of
control options:  direct manual, servo-assisted
manual, remote hydraulic, remote hydraulic with
feedback, On-Off electric in closed centre and open
centre configurations, proportional  electric and
hydraulic automotive. Electronic control logic options
include automotive, constant speed drive, shift-on-
the-fly and feedback. All pumps are loT-ready and
equipped with suitable sensors. Multiple units can
be assembled using axial piston pumps of different
sizes, and gear pumps. Possible configurations
include circuits with built-in exchange valves and
pressure relief valves.

Pompy z tiokami osiowymi do obwodu zamknigtego o
Zmiennym natezeniu przeplywu sg dostepne z bezposrednim
Sterowaniem recznym, wspomaganym Serwosterowaniem
recznym, zaalnym hyalraulicznym, zdalnym hyaraulicznym ze
sprzezeniem zwrotnym, sterowaniem elektrycznym wh-wyf
W Ukladizie zamknigtym i otwartym, sterowaniem-elektropro-
porcjonalnym, -Sterowaniem-hydraulicznym-do-zastoso-
wan-w-motoryzacji. Dostepne sg logiki sterowania elektro-
nicznego do zastosowar motoryzacyjnych, napedy o Stafej
preakoSci, opcja przelgczania podczas pracy | sprzezenia
2wrotnego. Wszystkie pompy sg urzgdzeniami loT Readly i
53 wyposazone w odpowiedhie czujniki. Istnigie mozliwosé
realizacji zespotu wielu pomp z pompami z tiokami osiowymi
réznego rozmiaru i Z pompami zebatymi, Mozliwa jest row-
niez konfiguracja w pofgczeniu ze Zintegrowanymi-zaworami
rozazielajgcymi i zaworami nadmiarowymi.

AKOVANBHO-TIOPLLHEBbIE HACOC! 17 3AKDBITONO KOHTYPA C 13VigHSe-
MbIM PaBOHYM OGBENMOM JI0CTYHb| B KOMIIEKTALY G MDsIVIM PysHbIM
YTIDaBNEHVEN, Py-HbIM YTIOABMEHVIEM CEBOMPYBOLOM, [CTAHLYOH-
HbIM MVTpABIVHECKVM YTIDABNEHVEN, [I/CTEHLYOHHbIM MVTI0aBMHE-
CKUM YTTaB/IEH/IEM G OOPATHON CBR3BI0, SMBKTOVHECKOI CYCTEMON
yrpagnerst ON-OFF B cxemax ¢ 38KPbITbIM 11 OTKDbITbIM LIEHTOOM,
MPOMOPLIOHANEHBIM YTDEBMEH/EM, TWIPABMECKAM \TIDAREHVEM
L7 @BTOMOOWTS. [I0CTYIHb! CIByHOLLYE BADVAHTBI SNEKTPORHON J10-
VKV YTIDEBIIEH/: SNEKTPOHHOE YTDaE/EH/E BTOMOOVNEM, MOVBOLb!
MIOCTORHHON CKOPOCTY, BOSMOXHOCTB NEPEKTIOHEHVS BO BOEMS pa-
6oTb! 11 00paTHas! Casi3b. Boe HACOCH! NOCTABNSKOTCA B KOMIIEKTALIAMN
loT Readly v 0CHaLIEHbI COOTBETCTRYIOLUMY faT-wikami. BoavoxHa
KOMTMOHOBKA TEHEEMHbIX HACO00B 113 aKCVANbHO-TIOPLLHEBLIX HACOC0B
PA3/I/HHbIX PABVIENOB 1 LLECTENEHHSIX HACOCOR. BOBMOXHOCTH BbINOs-
HeH/ KOHCQTypaLlv BMECTE CO BCTPOEHHBIMY PACTDEENMTEBHbIMIA

KnereHawi 1 C KIerieHaMA TIOTHOO ZEBeH s,
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FIXED DISPLACEMENT AXIAL PISTON MOTORS

SILNIKI Z TLOKAMI OSIOWYMI O STALEJ POJEMNOSCI SKOKOWEJ
AKCHUAJIbHO-NMOPLUHEBBIE MOTOPbI C MOCTOAHHBLIM PABO4YM OBEBbEMOM

VARIABLE DISPLACEMENT
STALA POJEMNOSC SKOKOWA
C NOCTOAHHbIM OB BbEMOM ABUIATENSA

DISPLACEMENT
POJEMNOSC
PABO4YM N OB bEM

PRESSURE
CISNIENIE
DABIEHVE

M5MF
M6MF
M8MF

o lll

10 20 30

from 21 cm3/rev to 125 cm3/rev

up to 450 bar

100 110 120 130
[cm3/rev]

4 50 60 70 80 90

APPLICATIONS

ZASTOSOWANIA

OBJIACTU MPUMEHEHUSA

Closed circuit axial piston motors are used  Silniki  z  tokami  osiowymi  znajdujg  Axc/aBHO-NOPLLHEBbIE MOPOMOTOPbI A1 38MKHYTOMO
as hydrostatic transmission components,  zastosowanie w przektadniach ~ koHTypa  MPUMEHSIOTC B MALPOCTATUHECK/X

in conjunction with closed circuit pumps,
and found consequently in the widest
imaginable range of mobile equipment. Fixed
displacement motors can also be used in
open circuit applications, and are therefore
suitable for a variety of hydraulic circuits,
such as those of hoists and fan drives.

KEY FEATURES
CECHY
TEXHUYECKUE XAPAKTEPUCTUKUN

hydrostatycznych w pofgczeniu z pompami do
obwodu zamknigtego, tym samym uzywane
sg w réznorodnych ruchomych maszynach
roboczych. Silniki o stalym natezeniu
przeptywu mogg byc¢ rowniez uzywane w
obwodzie otwartym, dzieki czemu znajdujg
zastosowanie w roznorodnych obwodach
hydraulicznych jak na przykfad fan drive.

TPaHCMVCCVSX B KOMOMHALWM € Hacocamn [
3aMKHYTOrO KOHTYPA W1 UCTIONB3YHOTCA [ Mepenaqin
JBMKEH/S C pagHooOpasHbIX CaMOXOmHbIX paboHx
MaLLVHaX. [apOMOTOPbI C (IKCVPOBaHHLIM PaBoHM
0OBEMOM MOTYT TakoKe ICrI0sB30BaTECS U B OTPLITOM
KOHTYPE, MOSTOMY MPUMEHSKOTCA B PasHO00pa3HbIX
MLPaB/IMHECK/X CXeMaX, Harpuviep, Ans MPvBOOB
Ne0eMOK V1 BEHTIATOPA.

Axial piston motors can be fixed or variable
displacement. Variable displacement motors
are available with two position hydraulic
controls, two position electric control and
proportional electric control.

Customised versions are available together
with built-in exchange valves and pressure
relief valves. Built-in cartridge versions also
available for planetary hubs. All motors are
loT-ready and can be fitted with appropriate
Sensors.
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Mogg sie charakteryzowac statym lub zmiennym
natezeniem przeptywu. Siniki z ttokami- osiowymi
0 zmiennym natezeniu przephwu Ssg dostgpne
z dwupozycyjnym  sterowaniem  hyadraulicznym,
awupozycyjnym  sterowaniem  elekirycznym i
sterowaniem elektroproporcjonalnym. Dostepne sg
rowniez personalizowane konfiguracje w polgczeniu
Z Zintegrowanymi zaworami  rozazielajgcymi i
zaworami- nadmiarowymi. Dostgpne sg rowniez
wersie z wkiadem do zintegrowanego montazu
na przekiadniach planetarmych. Wszystkie siniki sg
urzgdzeniamiloT Ready zmoZliwoscig wyposazenia
w odpowiednie czujniki.

AKCVanbHO-MOPLUHEBbIE MMAPOMOTOPLI ObIBAKOT C
MOCTOSIHHBIM 11 M3MEHSIEMbIM Pabo4MM 06bEMOM.
MoTOpbI C M3MEHSEMbIM 0OBEMOM MPeaaraoTcs
C ABYXMO3VLMOHHBIM MOPABANYECKIM NMPVBOAOM,
[BYXMO3MNLMOHHBIM 3NEKTPUHECKIMM NMPMBOAOM 11 C
MPOMNOPLMOHA/TBHBIM SMIEKTPUHECKAM NPVBOAOM.
BO3MOXHOCTb  KOMMMeKTaLy Mo 3anpocy W
YCTAHOBKA  BCTPOEHHbIX  pacrpenemMTeNbHbIX
KnanaHoB ¥ KfanaHoB MOSIHOrO  AaB/ieHys.
MpepnaraloTcs TakkKe KapTPUMKHbIE MOZENM
[N YCTAHOBKW Ha BWHTOBbLIX pedykTopax. Bce
apuratenm - loT Ready 1 MOryT GbiTb OCHALLEHbI
COOTBETCTBYIOLLMMM AaTHMKaMM.



VARIABLE DISPLACEMENT AXIAL PISTON MOTORS

SILNIKI Z TLOKAMI OSIOWYMI O ZMIENNEJ POJEMNOSCI SKOKOWEJ
AKCUAJIbHO-IMNMOPLUHEBBIE MOTOPbI C UBMEHAEMbIM PABOYUM OBbEMOM

APPLICATIONS
ZASTOSOWANIA
OBJIACTU NPUMEHEHUSA

VARIABLE DISPLACEMENT
ZMIENNA POJEMNOSC SKOKOWA
C PErYJIMPYEMbIM PABO4YYM OB bEMOM

MAX DISPLAGEMENT
POJEMNOSC MAKS.

PRESSURE

CISNIENIE

LOABNEHVIE

Mamv IR
V4

M5MV

MAKC. PABOH/IN OB BbEM

from 34 cm3/rev to 115 cm3/rev

up to 420 bar

40 50 60 70 80 90 100 110 120 130
[cm3/rev]

VARIABLE DISPLACEMENT - PLUG-IN
ZMIENNA POJEMNOSC SKOKOWA - PLUG-IN
C USMEHAEMbIM OB bEMOM [OBUIATEJIA - PLUG-IN

MAX DISPLACEMENT
POJEMNOSC MAKS.

PRESSURE

CISNIENIE

OABJEHVIE
V3P

V4P

MAKC. PABOYIN OB bEM

0 10 20 30

from 34 cm3/rev to 65 cm3/rev

up to 400 bar

40 50 60 70 80 90 100 110 120 130

[cm3/rev]

Closed circuit axial piston motors are used
as hydrostatic transmission components,
in conjunction with closed circuit pumps,
and found consequently in the widest
imaginable range of mobile equipment. Fixed
displacement motors can also be used in
open circuit applications, and are therefore
suitable for a variety of hydraulic circuits,
such as those of hoists and fan drives.

KEY FEATURES
CECHY
TEXHUYECKUE XAPAKTEPUCTUKH

Silniki  z  tlokami  osiowymi  znajdujg
zastosowanie w przekfadniach
hydrostatycznych w potgczeniu z pompami do
obwodu zamknigtego, tym samym uzywane
sg w réznorodnych ruchomych maszynach
roboczych.  Silniki o stalym natezeniu
przeptywu mogg byc¢ rowniez uzywane w
obwodzie otwartym, dzieki czemu znajdujg
zastosowanie w roznorodnych obwodach
hydraulicznych jak na przyktfad fan drive.

AKCHanbHO-NOPLLHEBbIE MAPOMOTOPbI 4151 3aMKHYTOrO
KOHTYpa  MPVYMEHSIOTCS B MAAPOCTATAYECKUX
TPaHCMICCKSX B KOMOWMHauMW C  Hacocamu ans
3aMKHYTOrO KOHTYpa 1 UCNOMB3YIOTCS Ang nepeaayn
OB/DKEHUS C Pa3HO0DOPa3HbIX CaMOXOMHbIX PaboHmx
MaLLMHax. MapoMOTOPSI € (MKCHPOBAHHBIM PaBOUM
0OBEMOM MOTYT TaKKe CMOoNb30BaTHCS U B OTPBITOM
KOHTYpe, MO3TOMY MPUMEHSIOTCS B PasHOOOPA3HbIX
TPaBANYECKIX CXeMaX, HampuMep, [A19 MPUBOLOB
nebenoK 1 BEeHTUNSTOPA.

Axial piston motors can be fixed or variable
displacement. Variable displacement motors
are available with two position hydraulic
controls, two position electric control and
proportional  electric  control.  Controls
can also be customized where particular
strategies are required. All motors are loT-
ready and can be fitted with appropriate
sensors. Possible configurations include
circuits with built-in exchange valves and
pressure relief valves. Built-in cartridge
versions also available for planetary hubs.

Mogg sie charakteryzowac stalym lub zmiennym natezeniem
przeptywu. Siiniki z tiokami osiowymi 0 Zmiennym natezeniu
przeplywu s dostepne z dwupozycyjnym  sterowaniem
hydraulicznym, adwupozycyjnym sterowaniem elektrycznym
i sterowaniem  elektroproporcjonalnym.  Dostgpne  $3
dostosowania  elementéw  sterowania, aby  Spefic
konkretne wymagania strategii kontroli. Wszystkie siniki
g urzadzeniami loT Ready z mozliwoscig wyposazenia w
odpowiednie czujniki. Mozliwa jest réwniez konfiguracja w
pofgczeniu ze zintegrowanymi-zaworami- rozazielajgcymi i
zaworami nadmiarowymi. Dostgpne g réwniez wersje z
wkiadem do zintegrowanego montazu na przekladniach
planetarnych.

AKCIaNbHO-NOPLUHEBbIE TMAPOMOTOPbI ObIBAIOT C MOCTOSHHbIM
1 113MeHseMbIM Pabosim 06bemon. MoTops! ¢ M3MEHsEMbIM
0OBEMOM MPEANAraioTCA C ABYXMO3MLYOHHBIM TMAPABMNYECKIM
MPVBOIOM,  1BYXTIO3MLVOHHBIM  3MIEKTPUYECKM  MPYBOAOM
W C  MPOMOPUVOHANEHBIM  SNEKTPHYECKIAM  MPUBOOOM.
MpeanaraiTcs  MHAVBIATYaNbHbE  PELEHNs  WCTIONHEHIR
MPVBOT0B L1 BINOSTHEHNS CTIELabHbIX (DYHKLUA YDaBNEHNS.
Bce maratenw - loT Ready u moryT Gbimb  OCHaLLEHb!
COOTBETCTBYIOLYAMM  JaTHMKaMi. BOSMOXHOCTb  BbINOMHEHIS
KOH(DMrypaLyv BMECTE CO BCTPOEHHBIMM PACTIPEReATENbHbIMA
Knanasami 1 ¢ KnanaHamy noaHoro faenenvs. Mpeanaratorcs
TaKKe KapTPUIKHbIE MOJENM [N YCTAHOBKIA HA BUHTOBBIX

PEMYKTOpaX.
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BENT AXIS FIXED DISPLACEMENT AXIAL PISTON PUMPS AND MOTORS

POMPY | SILNIKI Z TtOKAMI OSIOWYMI O STAtEJ POJEMNOSCI | SKOSNEJ OSI ..
AKCWAJTbHO-MOPLUHEBBIE MOTOPbI M HACOCbI C NOCTOAHHBIM OBBEMOM C HAKJIOHHOU LLAMBOU

HMPF-HMBF

APPLICATIONS
ZASTOSOWANIA
OBJIACTU MPUMEHEHUSA

PUMPS
POMPY
HACOCDbI

DISPLACEMENT
POJEMNOSC
PABOYVN OFbEM

PRESSURE
CISNIENIE
LABNEHVIE

MOTORS
SILNIKI
MOTOPbI

0 10 20 30

from 10 cm3/rev to 125 cm3/rev

up to 450 bar

40 5 60 70 80 90 100 110 120 130
[em3/rev]

DISPLACEMENT
POJEMNOSC
PABOYVM OFbEM

PRESSURE
CISNIENIE
OABJEHVE

’
\

0 10 20 30 40 50 60 70 8 90 100 110 120 130

from 10 cm3/rev to 125 cm3/rev

up to 450 bar

[cm3/rev]

Bent axis fixed displacement axial piston
pumps for open circuit applications are
designed for operation in systems typified
by heavy duty work cycles. Closed circuit
axial piston motors are used mainly for rotary
drives in power machinery or in hydrostatic
transmissions. Fixed displacement motors
can also be used in open circuit applications,
and are therefore suitable for a variety of
hydraulic circuits.

KEY FEATURES
CECHY
TEXHUYECKUE XAPAKTEPUCTUKHN

Pompy z ttokami osiowymi do obwodu
otwartego o nachylonej osi i stafg]
pojemnosci  skokowej  zaprojektowane
zostaty pod kgtem intensywnej eksploatacii
w trudnych warunkach. Silniki z ttokami
osiowymi do obwodu zamknietego sg
przewaznie uzywane do obstugi sitownikow
obrotowych w maszynach roboczych lub
w przektadniach hydrostatycznych. Silniki
o statym natezeniu przeptywu mogg byc¢
rowniez uzywane w obwodzie otwartym,
dzieki czemu znajdujg zastosowanie w
réznorodnych obwodach hydraulicznych.

AKCMaNBbHO-NOPLLUHEBbIE HACOCHI 1719 OTKPLITOrO KOH-
Typa C HaK/OHHOM LLIANBOI 1 NOCTOSHHBIM PaboUmM
00bEMOM MPOEKTUPYHOTCS A1 SKCTUTyaTauuy B 0CO-
60 THKENbIX PABOHMX YCNOBUSX. AKCHANBHO-MOPLLUHe-
Bble MOTOPbI /19 3aMKHYTOIO KOHTYPa UCMOb3YKOTCS
MPEVMYLLIECTBEHHO N9 MPUBOLA  BpaLlaTesbHbIX
YCTPOWCTB B Paboumx MalvHax Wiv B rgpocTatu-
YECKIIX TpaHcoMmceysx. MoTopbl ¢ MOCTOSHHBIM pa-
604M 0OBLEMOM MOMYT TaKXe 1CMOMb30BaTLCS U B
OTPLITOM KOHTYPE, MO3TOMY OHVI MPUMEHSIIOTCS B TU-
JPOOVHAMUHECKIX CCTEMAX Pa3MYHbIX TUMOB.

Fixed displacement. Axial piston motors are
characterized by high operating pressures,
low noise level, high speeds, high starting
torque, and high volumetric and mechanical
efficiencies.
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Stata pojemnos¢ skokowa. Wysokie wartosci
cisnienia roboczego, niski poziom emisji
hatasu, duza predkos¢ i wysoki moment
rozruchowy, duza wydajnos¢ wolumetryczna
i mechaniczna.

C mcoHHbM 0OEaVOM. AQ/BMBHOTORLLHEEL B MOTOb | W HEOOGS |
CMOCTOH-H M PEO0H/M COEEVIOVI C HBKTHHO LB YE08KTE0/B-
FOTCH B 0CK/MPE00-/MIERTBH/BV, H/BY/MYOCE-EMILLYVE, B OCKOA
QCROCTHOMBL BCK/M MBS MMOVEHTOM, B MM MM
MB@H/HEOKMAMXKEEETEy VMO0V EBQTE HHOCTA TR AETE B



BENT AXIS VARIABLE DISPLACEMENT AXIAL PISTON MOTORS

SILNIKI Z TLOKAMI OSIOWYMI O ZMIENNEJ POJEMNOSCI | SKOSNEJ OSI 5 ..
AKCHUAJIbHO-MOPLUHEBbBIE MOTOPbI C UBMEHAEMbBIM OBLEMOM C HAKJTOHHOW LLANBON

APPLICATIONS
ZASTOSOWANIA
OBJIACTU NPUMEHEHUA

VARIABLE DISPLACEMENT
ZMIENNA POJEMNOSC SKOKOWA
C PEIMNYJIMPYEMbIM PABO4YYM OB BEMOM

MAX DISPLACEMENT
POJEMNOSC MAKS.

PRESSURE
CISNIENIE
LABIEHN

3

MAKC. PABOHY OB BEM

0 10 20 30 40

from 60 cm3/rev to 160 cm3/rev

up to 450 bar

50 60 70 80 90 100 110 120 130 140 150 160

[em®rev]

VARIABLE DISPLACEMENT - PLUG-IN
ZMIENNA POJEMNOSC SKOKOWA - PLUG-IN
C USMEHSAEMbIM OB bEMOM AOBUIrATENA - PLUG-IN

MAX DISPLAGEMENT
POJEMNOSC MAKS.

PRESSURE
CISNIENIE
LABSIEHN

3

MAKC. PABOH OB BEM

0 10 20 30

from 60 cm3/rev to 110 cm3/rev

up to 450 bar

40 50 60 70 80 90 100 110 120 130

[cm3/rev]

Bent axis variable displacement axial
piston motors provide the ideal solution
for applications such as the travel motion
of self-propelled equipment, and variable
speed rotary drive systems.

KEY FEATURES
CECHY
TEXHUYECKUE XAPAKTEPUCTUKN

Silniki z  tlokami osiowymi o skosnej
osi i zmienngj pojemnosci  skokowej
stanowig idealne rozwigzanie w przypadku
zastosowan takich, jak przesuw poziomy
maszyn samobieznych i sitowniki o zmiennym
kierunku obrotow.

AKCranbHO-NOPLLUHEBbIE MOTOPBbI ¢]
HaK/IOHHOW  Wanbo U  UBMEHSEeMbIM
pabo4M O0OBEMOM SBASKOTCA WOeaSIbHbIM
pelleHvemM [N NpYBOAA  CaMOXOAHbIX
MalLUVH U 0118 U3MEHSIEMbIX POTALOHHbBIX
MPUBOIOB.

Available with two-position or proportional
variable displacement. Customization is also
possible where particular control strategies
are required.

Bent axis piston motors are characterized
by high operating pressures, low noise level,
high speeds, high starting torque, and high
volumetric and mechanical efficiencies. All
motors are loT-ready and can be fitted with
appropriate sensors.

Dostepne ze zmienng pojemnoscig skokowa,
awupozycyjne lub proporcjonalne. Dostepne
Sg dostosowania elementow sterowania, aby
spemic¢ konkretne wymagania strategii kontroli.
Silniki -z tltokami osiowymi o skosnej 0si
charakteryzujg —sie  wysokimi  wartosciami
ciSnienia  roboczego,  niskim  poziomem
emisji hafasu, duzg predkoscig | wysokim
momentem rozruchowym, duzg wydajnoscig
wolumetryczng i mechaniczng. Wszystkie
siiniki sg urzgdzeniami loT Ready z moZliwoscig
wyposazenia w oapowiednie czujniki.

MpeanaratoTcs C M3MeHseMbIM  Paboym  O6BEMOM,
[ABYXMO3ULMOHHBIM N MPOMOPLMOHaBHBIM. [Tpeaiara-
10TCS MHAVBIOYa/bHbIE PELLEHUS ICNIONHEHNS NPUBOLOB
719 BbINOMHEHNS CrieLanbHbIX YHKLMIA YIpaBReHS.

AKcmanbHoO-NopLLIHEBbIE MOTOPbI C M3MeHseMbIM 00b-
EMOM C HaKJIOHHOV LUaboN OT/NYaOTCS UCMONb3oBa-
HMEM BbICOKOrO paboyero [aBneHns, HUSKUMM LyMO-
BbIMM BbIOPOCAMM, BbICOKVMIA CKOPOCTSMI U BBICOKMM
MYCKOBbIM MOMEHTOM U BbICOKMMM OOBEMHBIMI 11 MeXa-
HUYECKAMI NOKa3aTensMi Mpou3BOaMTENbHOCTU. Bee
ppuraten - loT Ready v MOryT BbiTb OCHaLLiEHbI COOT-

BETCTBYIOLLVMM JaTHNKAMN.
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GEROTOR AND ROLLER MOTORS MANUFACTURED FOR BONDIOLI & PAVESI

SILNIKI ORBITALNE PRODUKOWANE DLA BONDIOLI & PAVESI
OBUTATEJIN C NMJTIAHETAPHbIM PEOYKTOPOM [J11 BONDIOLI & PAVESI

APPLICATIONS
ZASTOSOWANIA

OBJIACTU NPUMEHEHUSA

GEROTOR
GEROTOR
GEROTOR

MAX DISPLACEMENT
POJEMNOSC MAKS.

PRESSURE
CISNIENIE
JABIEHVIE

| Mo

ROLLER
ROLLER
ROLLER

MAKC. PABOYMIN OB BbEM

50 100

from 8 cm3/rev to 400 cm3/rev

up to 225 bar

150 200 250 300 350 400 450 500
[cm3/rev]

MAX DISPLACEMENT
POJEMNOSC MAKS.

PRESSURE
CISNIENIE
DABIEHVE

MAKC. PABOYIIN OB BEM

50 100

from 50 cm3/rev to 500 cm3/rev

up to 300 bar

150 200 250 300 350 400 450 500
[em3/rev]

They are widely used in fixed and mobile
applications where low speeds, compact
dimensions and high starting torque are
required.

The availability of Gerotor and Roller motors
with different configurations means that
various application requirements can be met.

KEY FEATURES
CECHY
TEXHUYECKUE XAPAKTEPUCTUKU

Znajdujg szerokie zastosowanie w urzgdze-
niach mobilnych i stacjonarnych, tam gdzie
wymagana jest niewielka predkos$c, ograniczo-
ne gabaryty i wysoki moment rozruchowy. Do-
Stepnosc roznych konfiguracii silnikow Gerotor
i Roller pozwala sprosta¢ roznym potrzebom
dotyczgcym zastosowan.

[IBVraTenm LLMPOKO UCMOM3YIOTCA B CTALIMOHAPHIX 11 MOGUTb-
HbIX YCTPOMCTBAX, e TPEOYIOTCS HI3KIE CKOPOCTH, HEBOMb-
LLve Pa3Mepbl W BbICOKIA MYCKOBOA MOMEHT. BOaMOXHOCTb
PA3M4HbIX KOHMrypaLmin aeuratene Gerotor 1 Roller nosso-
JIRET VICI0Mb30BATH VX B PABIIMYHbIX CICTEMAX.

Gerotor slow high-torque motors with
compact radial distribution and option for
needle roller and/or ball bearings.

Roller slow high-torque motors with compact
radial distribution and option for needle roller
and/or ball bearings.

Roller motors with offset disc distribution
and tapered roller bearings.
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Kompaktowe, wolnoobrotowe silniki dysponujgce wy-
sokim momentem typu Gerotor, promieniowe z moZli-
woscig zastosowania fozysk wzdtuznych igietkowych i/
lub kulkowych.

Kompaktowe, wolnoobrotowe silniki dysponujgce wy-
sokim momentem typu Roller, promieniowe z moZliwo-
Scig zastosowania fozysk kulkowych lub igietkowych.
Silniki typu Roller z rozrizadem typu tarczowego z au-
tomatyczng kompensacjg z fozyskami z wateczkami
stozkowymi.

KomnakTHble apurareni Gerotor ¢ Hu3Koi YacToTo BpaLLieHis
11 BBICOKUM KRYTSALLAM MOMEHTOM 11 PaivalibHbIM pacrpenene-
HIEM, C BOMOMHOCTBIO VICTI0/b30BAHIAA OCEBbIX 1/ WK LLiapi-
KOBbIX MOALLMMHKOB.

KomnakTHble apurate Rollerc HM3Koi YaCToToi BpaLLeH/s 1
BBICOKMM KQYTALLIM MOMEHTOM 11 DamMasbHbIM pacrpenene-
HIEM, C BOBMOXKHOCTBIO MCMOMB30BaHHS LLIAPVKOBLIX U / Wik
POJMKOBbIX MOALLIMMHIAKOB.

PonukoBble 1BMraTen ¢ KOMNEHCMPOBaHHBIM [1YCKOBbIM pac-
MPEMENEHIEM, C KOHVYECKVMIA POTMKOBLIMIA MOALLMHAKAMIA,



COUPLING SYSTEMS

SYSTEMY tACZENIA

COEOMHNTEJIbHBIE MY®TbI

APPLICATIONS
ZASTOSOWANIA
OBJIACTU NPUMEHEHMSA

RIGID - SZTYWNY - XXECTKUE

TORQUE
MOMEHT

KVS
KDR

KPS B8
0 200

MOMENT OBROTOWY

from 30 Nm to 1350 Nm

400 600 800 1000 1200 1400

[Nm]

FLEXIBLE - ELASTYCZNE - 3JIACTUYHbIE

TORQUE
MOMENT OBROTOWY
MOMEHT
KVE
KEA [
o 300

from 20 Nm to 17700 Nm

600 900 1200 1500 1800

[Nm]

Rigid and flexible mechanical coupling
systems for power transmission in mobile
equipment, off-highway vehicles, watercraft,
electric generators and hydraulic pumps.

KEY FEATURES
CECHY
TEXHUYECKUE XAPAKTEPUCTUKUN

Systemy fgczenia mechanicznego - sztywne i ela-
styczne - do przenoszenia ruchu w ruchomych
maszynach roboczych, pojazdach drogowych,
statkach, generatorach elektrycznych i pompach
hydraulicznych.

CUCTEMbI KECTKOO U 3N1ACTUHHOMO MEXaHYECKOr0
COGMVHEHVS 1191 MPUBOAOB CaMOXOAHbBIX MaLLIMH,
HA3EMHbIX  TPAHCTIOPTHLIX  CPEACTB,  MOPCKUX
TPaHCMOPTHBIX CPEACTB, AMIEKTPOMEHEPATOPOB ¥
MMOPaBNHECKIMX HACOCOB.

Flexible ~ couplings  for  connections
with  marked axial, angular and radial
misalignment, for opposed shafts, for power
take-off from the flywheels of IC engines
compliant with SAE J620D standards.
Flexible couplings for connecting IC engines
and hydrostatic pumps.

Rigid couplings for connections with marked
axial, angular and radial misalignment, for
connections between hydraulic pump and
IC engine on the pulley side, with power
take-off from P.t.o. shaft, and power take-off
on flywheel side, compliant with SAE J620D
standards.

Zlgcza elastyczne do fgczenia w przypadku silnego
niewyréwnowazenia osiowego, kgtowego i radialne-
go dla wafow pofozonych po przeciwngj stronie, do
odbioru ruchu na kole zamachowym silnikdw endo-
termicznych zgodnie z normami SAE J620D. Zlgcza
elastyczne do realizacji polgczeri pomiedzy silnikami
endotermicznymi i pompami hydrostatycznymi.
Sztywne systemy potgczen do fgczenia w przypadku
silnego niewyréwnowazenia osiowego, kgtowego
i radialnego dla watdw potozonych po przeciwnej
stronie, do realizacji pofgczert pomigadzy pompg hy-
drauliczng a silnikiem endotermicznym po stronie
kotka pasowego, z odbiorem ruchu na wale W.O.M.
i po stronie kota zamachowego zgodnie z normami
SAE J620D.

AnacTnyHble MydTbl 415 COEAMHEHIS MPY CUTBHOM
JIHENHOM, YTTI0BOM V1 PaayasisHOM HECOBMaAEHM,
NS NPOTUBOMO/IOXKHbBIX Banos, A/s CUIOBOrO
npvBoda Ha  MaxoBUKE  SHOOTEPMUYECKUX
[B/rateneit  cornacHo — Hopmatvey  SAE
J620D. OnactuuHble coeguHUTENbHBIE  MydThI
0N YCTAHOBKA — MEXOy  SHOAOTEPMUYECKUMM
JBU/raTensM/ v MgpPOCTaTUHECKMI HACOCAMU.
CuUCTEMbI XKECTKOTO COEAMHEHVSI NP CUSIbHOM
JIHENHOM, YTIOBOMMPAVAIEHOMHECOOTBETCTBIAM,
LS COBAVHEHUS MPOAVMHAMMYECKOrO Hacoca U
SHOOTEPMWYECKOrO ABUraTens Ha CTOPOHE LLKMBA,
C cunosbiM MpveoaoM Ha BOM v Ha cTopoHe
MaxoBlKa CornacHo Hopmatvey SAE J620D.

o]
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HYDRAULIC AND ELECTRIC SERVOCONTROLS AND FEEDING UNITS
HYDRAULICZNE | ELEKTRONICZNE SERWOSTEROWANIE | JEDNOSTKA ZASILAJACA
rMMAOPABJTMYECKUE N SJTIEKTPOHHbIE SJIEMEHTblI CEPBOKOHTPOJIA

HPC-HPE-HPU

APPLICATIONS
ZASTOSOWANIA
OBJIACTU NPUMEHEHUA

HPC hydraulic servocontrols are used for
low pressure remote piloting of variable
displacement pumps and motors and
direction control valves with hydraulic
proportional variable controls.

HPEG electronic joysticks are used for
remote piloting via a Can Bus signal
of variable displacement pumps and
motors and directional control valves with
proportional electric variation controls.

HPU units are fluid power accumulators used
to guarantee the response of emergency
pilot or interlock functions in the event that
the main source of hydraulic power should
fail unexpectedly.

Both types of servo control and the power
units are used typically on mobile machinery
used in the agricultural, earth-moving,
municipal cleaning and green space
management sectors.

KEY FEATURES
CECHY
TEXHUYECKUE XAPAKTEPUCTUKHN

Serwosterowanie hydrauliczne stosowane jest do
zdalnego sterowania niskociSnieniowego pompami
i silnikami o zmiennej pojemnosci skokowej oraz za-
worami sterujgcymi kierunkiem z proporcjonalnym
hydraulicznym sterowaniem zmiennym.
Elektroniczne joysticki HPEG stuzg do zdalnego ste-
rowania pompami i silnikami 0 zmiennej pojemnosci
skokowej oraz zaworami Sterujgcymi kierunkiem z
proporcjonalnym elektrycznym sterowaniem zmia-
nami.

Moduty zasilajgce sg akumulatorami mocy hydrau-
licznej i uzywane sg do pilotowania lub obsfugi awa-
ryjnej w razie niespodziewanego zatrzymania gtow-
nego Zrédta zasilania hydraulicznego.

Oba rodzaje serwosterowania i moduty zasilajgce
zZnajdujg zastosowanie w ruchomych maszynach
rolniczych, koparkach, maszynach do prac komu-
nalnych i pielegnaciji zieleni.

Mvaopasnnyeckvie cepeonpueodsl HPC renonsay-
tOTCA ANt AUCTAHLMOHHOMO YrpaB/eHy st HaCOCOB
I MOTOPOB HM3KOrO [aB/EHUS C W3MEHSEMbBIM
PabOYM OOBEMOM 1 PACIPEAENUTENbHBIX Kana-
HOB C MZPaBINHECKVIM NMPUBOAAMM MPOMOPLIMO-
HabHOrO U3MEHEHMSI.

OnekTpoHHble mKocTuk HPEG ncnonbaytotest
IS VICTAHLMOHHOMO  YrpaBieHnst Hacocammn 1
[B/raTeNsaMm C U3MEHseMbIM Pabo4M OOBLEMOM
V1 pacrpene/mMTesNsHbIMV KanaHamm ¢ a/1eKTpmYe-
CKIMI MPOMOPLIMOHASIBHBIM MPYBOAAMM.

Brokv nutaHns HPU npencraensor cobon ru-
[PaBIMHECKVE  aKKYMYISTOPBI 1 CMOMBb3YHOTCS
LS aBapuUiHOrO yMpaB/IEHUst UM CEpPBOyMNpaB-
NIeH B CNy4ae HEOXKMAAHHOMO MpeKpaLLeHns
PabOTbl NABHOMO UCTOYHMKA MUOPABINYECKON
SHeprvm.

Oba Tvina cepBONPYBOAOB 1 GIOKV MATaHUS MPW-
MEHSIOTCS B MPOEKTMPOBAHNN CaMOXOAHBIX Ceflb-
CKOXO3SIMCTBEHHBIX, [LOPOXHO-CTPOUTESNBHBIX, 1
KOMMYHaUTbHbBIX MaLLIMHaX.

Servocontrols are available in lever and
pedal operated versions and for hydraulic,
electric, proportional electric, Hall-effect and
mechanical drives. They can be configured
in the manner best suited to the particular
operating requirements, selecting from a
wide range of handgrips, pushbuttons,
switches and rollers.
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Serwosterowanie dostepne jest w wariantach z
dzwignig i pedafem oraz do sitownikow hydrau-
licznych,  elektrycznych,  elektroproporcjonalnych,
mechanicznych i opartych na zjawisku Halla. Ser-
womechanizmy  steruigce mozna  skonfigurowac
W Sposob najbardziej dostosowany do wymogow
roboczych, dokonujgc wyboru sposrdd szerokiej
gamy uchwytow, przyciskow, przefacznikdw i rolek.

(=g R =]

ek

CepBonprBofbl MPEIaraoTcs ¢ PhlYaXXHbIM WK Me-
JaTTbHbIM YMIPaBIEHVEM, 41 MAPaBMHECKNX, AMeK-
TPUHECKMX, MPOMOPLIOHAIbHBIX SMIEKTPUYECKNX, Me-
XaHVYECKYIX MPVBOAOB 1 MPUBOAOB C AATHVKOM XOm/a.
MOXHO BbINOAHUTL KOH(MNYpaLO CEPBONPYBOAOB Ta-
KM 0Bpa3oM, YTOObI OHW MakCMambHO OTBEYaM pa-
604MM TPeboBaHISM, BbIOPATH BIA, PYHKIA MEPEKITKOYE-
HUS, KHOMKY YIPaBNEHVS, MEPEKIOYATEN 11 POSTIEDI.



MONOBLOCK DIRECTIONAL CONTROL VALVES

MONOBLOKOWE ZAWORY STERUJACE KIERUNKIEM
MOHOBJIOYHbIE PACIMNPEOEJIATEIN

MD-DN-ML-DL

FLOW
WYDAJNOSC
PACXO[]

PRESSURE
CISNIENIE
DABIEHVE
SECTIONS
SEKCJE )
KOJWHECTBO CEKLII

from 35 I/min to 140 |/min
up to 300 bar

upto7

20 30 40 50 60 70 80 90 100 110 120 130

[I;n‘}l?n]
CONTROL SYSTEMS FOR FRONT LOADER

SYSTEMY STEROWANIA DO tADOWACZY CZOLOWYCH
CUCTEMbI KOHTPOJIA 411 ®POHTAJIbHbIX MOrPY34nNKOB

APPLICATIONS
ZASTOSOWANIA
OBJIACTU NPUMEHEHMA

FLOW
WYDAJNOSC
PACXO[]

PRESSURE
CISNIENIE

LABJTEHVE

SECTIONS

SEKCJE ]
KONMYECTBO CEKLIVV

DN46CV
DN46FC

DNooFC [
20 30

from 45 |/min to 90 I/min

up to 250 bar
2
40 1 50 1 60 1 70 1 80 90
[I/min]

With their compact dimensions and simple
construction, monoblock directional control
valves are the components of choice for all
applications where there is a special focus
on minimizing size, weight and costs. These
are components fitted to farm machinery,
municipal service vehicles, construction site
machinery and lifting equipment.

KEY FEATURES
CECHY
TEXHUYECKUE XAPAKTEPUCTUKWN

Dzigki kompaktowym rozmiarom i prostej konstruk-
¢ji monoblokowe zawory Sterujgce kierunkiem sta-
nowig doskonaty wybdr w przypadku wszystkich
zastosowan, w ktorych zwraca sie szczegding
uwage na gabaryty, cigzar i koszty. Znajdujg one
zastosowanie w maszynach rolniczych, maszynach
do prac komunalnych, sprzecie budowlanym i pod-
noszacym.

Bnaronaps cBOe KOMMaKTHOCTM M MPOCTOTE KOH-
CTPYKUMM  MOHOOMOYHbIE  PaCIpeas/MTeNbHbIE
KnanaHbl MPeACTaBASioT COobOM Nyulnii BbIGOP
NS Bcex 001acTel MpUMEHeHVs, e yaenseTcs
0c0b0e BHVIMaHMe rabapuTHbIM pas3mepam, Becy
1 pacxonam. OHV MPUMEHSIKOTCS B CETbCKOXO3IA-
CTBEHHbIX MallvHaX, MalUHaX MyHULUNaIbHOrO
61aroyCTPONCTBa, CTPOUTENbHBIX  MallMHaX 1
noObeEMHOM 0B0PYA0BaHNN.

Simple and robust, monoblock directional
control valves can be equipped with auxiliary
pressure control valves and flow control
valves.

Available with direct hydraulic controls,
bowden cable, proportional electric and
joystick controls.

Parallel, load sensing, tandem and series
circuit options.

Proste i wytrzymate zawory monoblokowe mogg
zosta¢ wyposazone w pomocnicze zawory sterujg-
ce cisnieniem i w zawory regulujgce przeptyw.
Dostepne w wariantach z bezposrednim sterowa-
niem hydraulicznym, sterowaniem przewodowym,
sterowaniem elektroproporcjonalnym i sterowaniem
za pomocg joysticka.

Obwody pofgczone réwnolegle, Load Sensing, tan-
dem i seria.

[MpOCTble M MPOYHbIE MOHOBIOHHbIE KamnaHb! MOryT
6bITb OCHALLIEHbI BCTIOMOraTe TbHbIMI KIarnaHamu KoH-
TPOAS AABNEHIS 11 KIanaHamy PeryMpoBKY NOTOKA.
VIMeIoTCa B Harm4in Mpsivble MAOPaBVHECKVe Mpu-
BO[p!, MPOBOAHbIE MPVBOLbI, MIEKTPUHECKVE MPOMNOP-
LIYIOHaUTbHbIE MPUBOAB! 1 MPVBOMb! C IPKONCTUKOM.
[NapannenstHsle KoHTYpbI, cucTemsl Load Sensing,
TaHOEMHbIE PELLEHVS 1 CTAHAAPTHbIE MOAENM.

o]

BONDIOLI
& PAVESI



MODULAR DIRECTIONAL CONTROL VALVES

MODUEOWE ROZDZIELACZE STERUJACE
CBOPHbIE PACMNPEOEJIUTEIIN

DNC

APPLICATIONS
ZASTOSOWANIA
OBJIACTU NPUMEHEHMSA

FLOW
WYDAJINOSC
PACXO[]
PRESSURE
CISNIENIE
LABNEHVE
SECTIONS
SEKCJE

KOJIMHECTBO CEKLI

20 30 40 50

from 40 I/min to 160 I/min
up to 300 bar

upto9

60 70 80 90 100 110 120 130 140 150 160
[I/min]

The modular design and construction of
directional control valves makes them ideal
for all those application where flexibility is
required, and where circuit configurations
tend to be complex. Are featured on the very
latest mobile equipment used in agriculture,
on municipal service vehicles and on
construction site machinery.

KEY FEATURES
CECHY
TEXHUYECKUE XAPAKTEPUCTUKH

Dzieki  modularnej budowie  elementow
rozdzielacze uzywane sg do wszystkich
zastosowari wymagajgcych elastycznosci
oraz realizacji ztozonych obwoddw. Sg
stosowane w najbardziej zaawansowanych

ruchomych maszynach rolniczych,
maszynach do prac komunalnych i
budowlanych.

Bnaropapst MogybHOM KOHCTRYKLUMM 3/1e-
MEHTOB pacnpenemTen NpUMEHSOTCS
B pas/iMyHbIX cdepax MallMHOCTPOEHNS,
roe Heobxogmma rmbkoCcTb U roe TpebyeT-
Csl co3OaBaTb CJIOXKHbIE TMAPaBINYECKME
KOHTYpPbl. OHM MPUMEHSIKOTCS B MPOEKTUPO-
BaHMM CaMbIX COBPEMEHHbIX CaMOXOAHbIX
CENIbCKOXOBANCTBEHHbIX,  KOMMYHasIbHbIX
MalLLMHaX 1 B KapbepHOW TEXHVIKE.

Simple and robust, modular directional
control valves are available with parallel, load
sensing, tandem and series circuits, and can
be equipped with auxiliary pressure control
valves and flow control valves.

Control options include direct hydraulic,
bowden cable, proportional electric and
joystick.
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Elastyczne i funkcjonalne modutowe rozazie-
lacze mogg zostac wyposazone w obwody
poltgczone rownolegle, Load Sensing, tan-
dem | szeregowo oOraz pomocnicze zawory
sterujgce cisnieniem i w zawory regulujgce
przeplyw. 4 o
Dostepne w wariantach z bezposrednim ste-
rowaniem hydraulicznym, sterowaniem prze-
wodowym, sterowaniem elektroproporcjonal-
nym i sterowaniem za pomocg joysticka.

[MbKMe N yHKUMOHAbHbIE MOAY/bHbIE pac-
npegenuTenbHble  KnanaHbl  MpefnaratTcs
C MapannefbHbIMM KOHTYpaMn C CUCTEMamm
Load Sensing 1 B cTaHAAPTHOM KOMMIEKTaLM
1 MOTYT ObITb OCHALLEHbI BCMIOMOraTeNbHbIMM
KnanaHamy KOHTPOJIS AaB/IeHVs 1 KianaHamu
PEryIMPOBKIA MOTOKA.

KOHTPOSIb  MOXET  OCYLLECTBNATECH  Yepes
npsiMble TMOPaBIMYECKNE MPUBOAObI, MPOBO-
OHble MPWBOMbI, SNEKTPUYECKME MPOMOPLMO-
HaJTbHblE NPUBOAbI 1 MPUBOAbI C IKOACTUKOM.



DIRECTIONAL CONTROL VALVES FOR TRACTORS

MODULOWE ROZDZIELACZE STERUJACE DO CIAGNIKOW
PACMNPELEJIUTENIN 014 TPAKTOPOB

DN46-DNC65-LSC90

APPLICATIONS
ZASTOSOWANIA
OBJIACTU NPUMEHEHMA

MONOBLOCK
MONOBLOKOWE

MOHOBJIOYHbIE PACNPELOEJIUTENIN

FLOW
WYDAJNOSC
PACXO[]

PRESSURE
CISNIENIE
DABNEHVE
SECTIONS
SEKCJE

20 30

MODULAR
MODULOWE

KOJIMHECTBO CEKLI

40 50 60 70 80 90 100

45 |/min

250 bar

[I/min]

CBOPHbIE PACMPEQOEJIUTENIN

FLOW
WYDAJNOSC
PACXO[]

PRESSURE
CISNIENIE
OABJTEHVE
SECTIONS
SEKCJUE

KOJIMYECTBO CEKLIAN

DNC65
LSC90
LSC150

20 30 40 50

from 60 I/min to 170 I/min
up to 250 bar
upto 8

60 70 80 90 100 110 120 130 140 150 160 170
[I/min]

Modern farm tractors must be equipped
with hydraulic and electrohydraulic systems
to control the various implements and
attachments which they can operate. To
ensure tractors of all types can be catered
for specific solutions have been developed
to take account of different technical
requirements, as well as the need to save
energy and control costs.

KEY FEATURES
CECHY
TEXHUYECKUE XAPAKTEPUCTUKWN

Nowoczesne ciggniki rolnicze muszg byc¢
wyposazone w ukfady hydrauliczne i elek-
trohydrauliczne do sterowania réznymi ma-
szynami roboczymi, z ktdrymi mogg wspot-
pracowacé. W celu sprostania wymogom
kazdego rodzaju ciggnikow opracowane zo-
staty specyficzne rozwigzania uwzgledniajg-
ce roznorodne potrzeby techniczne, kryteria
oszczednosci energii | obnizania kosztow.

CoBpeMeHHbIE CEbCKOXO3SNCTBEHHbIE TPaKTO-
Pbl [IO/DKHbI ObITb 060PYAOBaHbI MMAPaBINYe-
CKVIMW 1 3MIEKTPOMMAPABAVYECKVIMIA CUCTEMA-
MU 19 KOHTPONS W YNpaBeHnst pasninyHbIMm
HABECHBIMY OPYOUSMM, C KOTOPBIMA OH MOTYT
padoTaTb. VIMeHHO noaTomy Obinm paspadoTa-
Hbl CrieumasibHble PELLEHUS, YYUTbIBAKOLLVIE pas-
JINYHBIE TEXHWUYECKME HYXX[bl, HEOOXOAVMOCTb
3HEProcHepeXKeHNst 1 COKPALLEHIS PAaCXOA0B.

Directional control valves for tractors are
available configured for fixed displacement
and load sensing pumps, and can be
equipped with integrated hitch control, flow
regulator, single/double acting spool, check
valve and kick-out.

Also available are electronic top link and
auxiliary service management systems.
Control options include direct hydraulic,
bowden cable, proportional electric and
joystick.

Custom solutions designed to optimize
dimensions and costs can also be provided.

Rozdzielacze sterujgce do ciggnikdw sg dostepne
w konfiguracji do pomp o statym wydatku i Load
Sensing i mogg by¢ wyposazone w zintegrowane
sterowanie podnosnikiem, regulator przeptywu,
zawdr o pojedynczym/podwaoinym dziataniu, za-
wor blokujgey I kick out. Dostepne sg elektronicz-
ne systemy zarzgdzajgce zaczepem trzypunkto-
wym i funkcjami pomocniczymi.

Stanowig uzupelnienie gamy bezposredniego
sterowania hydraulicznego, sterowania przewo-
doweqo, sterowania elektroproporcjonalne i ste-
rowania za pomocag joysticka.

Mozliwos¢ realizacji rozwigzan dostosowanych
do indywidualnych potrzeb w celu zoptymalizo-
wania gabarytow | kosztdw.

PacrnpenenvTensHble KnanaHbl s TPaKTOPOB Npea-
1araloTes B KOHMNypaLwmmn A HaCOCOB C (MKCHPO-
BaHHbIM pacxofomM 1 cucTemolt Load Sensing, moryt
ObITb OCHaLLEHbI BCTPOEHHOM CUCTEMON KOHTPOMS
CLEMNNEHVs, PeryISTopoM NoTOKa Ha MOJIOBKE BXOAA,
KnanaHoM MPOCTOr0/ABOMHONO AECTBIS, (hyHKLIMEN
pacuennenra (kick out). VIMeloTca B Haimm anek-
TPOHHBIE CHCTEMbI YMPABEHWS TPETBEN TOUKOW W
BCriOMOraTessHble yHKLMA,

[lonoNHSIOT aCCOPTUMEHT MpsiMble MPABIMHECKE
MPVIBOABI, MPOBOAHbIE MPVBOABI, STEKTPUHECKME MPO-
NOPLMOHATbHbIE MPMBOMB! U MPUBOLLI C IPKOACTUKOM.
VIHOVBMOYyabHbIE PELLIEHIS, HAMPaB/EHHbIE Ha OMTV-
MM3aLI0 rabapUTHBIX PA3MEPOB U CHIKEHIE PACXo-
[0B, BbINOJHSKOTCS MO AOMOSHUTENBHOMY 3arpoCy.

o]
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BYWIRE MODULAR DIRECTIONAL CONTROL VALVES

MODUELOWE ROZDZIELACZE STERUJACE BYWIRE
CBOPHbIE PACMNPEOEJIUTESTIN BYWIRE

The ByWire modular system is composed
by a wide range of standard modules that,
properly assembled, obtains the logic circuit
function required.

This system solves even the more complex
hydraulic demands.

ByWire elements can be electro-proportional
or on-off actuated, for parallel or tandem
circuit.

Elements can be pre compensated or flow
sharing type, suitable for circuits with a fixed
or a variable pump.

In the ByWire System all exchanges and
compensations take place within the body.
Modules are optimized to obtain greater flow
sections compared to cartridge solutions of
the same external dimensions.

This means a reduction in load losses and
increased energy efficiency.

ByWire can be configured according to the
specific requirements of the circuit using
various platforms.

BYWIRE MODULAR SYSTEM
SYSTEM MODULARNY BYWIRE
MOAYJIbHAS1 CAICTEMA BYWIRE

FLOW
WYDAJNOSC
PACXOL,

PRESSURE
CISNIENIE
OABJTEHVE

Modularny system ByWire sktada sie z obszernej
gamy elementow standardowych, ktdre po odjpo-
wiednim ztozeniu umoZzliwiajg uzyskanie wymaga-
nej logiki dziatania. 1o z kolei umoZiiwia realizacje
nawet najbardziej zZtozonych obwoddw hydraulicz-
nych.

Elementy rozdzielaczy ByWire wystepujg ze ste-
rowaniem  elektro-proporcjonalnym  lub  on-off
zarowno w ukfadach rownolegtych, jak i typu tan-
dem.

Sekcje rozdzielaczy ByWire wystepujg w postaci
JMow sharing” lub ,pre compensated” odpowied-
nie do pracy w ukfadach z pompag stafg lub zmien-

ng.
W systemie ByWire wszystkie wymiany i wszystkie
kompensacje odbywajg Sie w korpusie.

Elementy zostaty zoptymalizowane w celu zapew-
nienia szerszych przekrojow przejS¢ w porownaniu
do systemow opartych na wkfadach przy zacho-
waniu takich samych wymiardw zewnetrznych.
Pozwala to ograniczyc¢ straty cisnienia, co przekia-
0a Sie na 0szczednos¢ energi.

ByWire moze by¢ konfigurowany na podstawie
szczegdinych wymagari obwodu dla poszczegdl-
nych platform.

from 50 I/min to 250 I/min

up to 300 bar

MogyneHas crctema ByWire coCToUT 13 MHOXXECTBA
CTaHOAPTHbIX 3MIEMEHTOB, KOTOPbIE MOC/E Creuy-
anbHOM COOPKYI MO3BOSKOT MOMYHMT HEOOXOAMMBIN
JIOTVMECKIY KOHTPOJUIEP YMPaBeHns. 3T0 MO3BO-
N9eT Pearm3oBbIBaTb 60Nee CROXHbIE rMapaBnye-
CKI1E KOHTYbI.

Cuctema ByWire npegnaraeT aneKTponponopuyo-
HaUTbHbIE PELLIEHVS M PELLIEHVS C KOHADUIypaLWen
ON-OFF, ¢ napaninesbHbIM KOHTYPOM Wi Mocneno-
BaTe/bHbIM.

Cuctema MOXeT OblTb OCHaLLEHA 3MeMEHTaMmi C
MPEKOMMeHcaLVen U pacipeagneHeM noToka,
KOTOPbIE MOAXOAST [/15 KOHTYPOB HACOCHBIX CCTEM
C NOCTOSIHHBIM W MEPEMEHHBIM MOTOKOM.

B nposoaHoi cricteme ByWire Bce 0OMeHbI 1 KOM-
MeHcaLMm BbIMOHSKOTCS B KOPMyCe.

OneMEHTBI OMTUMM3MPOBaHbI TakVIM 06Pa30M, HTOObI
0becrneunTb 60nee LLIMPOKYIE MPOXOAHbIE CEYEHS MO
CPaBHEHVIO C KapTPUIDKHBIMYI CICTEMAMI, COXPaHss
NPV 3TOM TaKme XXe rabapuTHble Pasmepbi.

3T0 NO3BONSET OrPaHNHMTL NOTEPIO HArPY3KM U, Kak
CNEeACTBYIe, MOYY T SKOHOMUIO SHEPTAN.

ByWire MOXXHO KOH(DMIYpMpOBaTH B COOTBETCTBAM C
KOHKPETHbBIMYI XaPaKTEPVCTVIKaMI KOHTYpa NOA, pas-
J4Hble MNaTopMmbl.

TYPE ELEMENT - RODZAJ ELEMENTU - TUMN 3JIEMEHTA

SIZE INLET COVERS
ROZMIAR POKRYWA WLOTOWA
PASMEP BXOOHOW BJIOK

50 I/min TEO05-RF05

100 I/min TE10

140 I/min TE14

250 I/min TE25

N
N

ELEMENTS INTERMEDIATE PLATES OUTLET PLATES
ELEMENTY PLYTY POSREDNIE POKRYWY WYLOTOWE
CEKUNA MPOMEXYTOYHBIE MNIACTVIHBEI  BXOOHOW BJ1OK

BWO05 TIOS TUOS

BW10 THO TU10

BW14 TU14 TU14

BW25 TU25




BYWIRE MODULAR DIRECTIONAL CONTROL VALVES

MODUELOWE ROZDZIELACZE STERUJACE BYWIRE
CBOPHbIE PACMNPEOEJIUTESTIN BYWIRE

- OC platform: This allows the hydraulic
circuit to be pressurised through the ON-
OFF switch and offers the possibility of
integrating different sized modules, including
proportionally controlled ones.

- LS platform: Load Sensing control
improves the performance of the valve/
pump system by reducing energy dissipation
because the flow rate is adjusted according
to the real needs of each function. The LS
platform can be configured with variable
displacement pumps or fixed displacement
pumps.

- HL platform: By way of a hydraulic/
electronic control system, the HL platform
optimises the behaviour of the Load Sensing
signal on each function according to a
programmed logic. The system guarantees
use of the minimum power needed for each
function.

- EL platform: The entire control of
adjustments and compensations takes
place electronically. The sensors in the
system detect the need for each individual
hydraulic function of the machine, allowing
rapid management in maximum precision.
Maximum performance in terms of system
optimization and safety.

OoC
LS

Open Centre Platform

Load Sensing Platform

HL
EL

Hybrid Load Sensing Platform

COMBINATION EXAMPLE - LS PLATFORM
PRZYKLAD POLACZENIA - PLATFORMA LS
NMPUMEP KOMIMJIEKTALUUU - MJIAT®OPMA LS

TUOS51A | OUTLET PLATE FOR BWO5 L.S. ELEMENTS

POKRYWA WYLOTOWA DLA BW05

Electronic Load Sensing Platform

- Platforma OC. Zapewnia cisnienie w ob-
wodzie poprzez polecenie ON-OFF i oferuje
moZzliwos¢ integrowania modufdw o roznej
wielkosci, takze ze sterowaniem proporcjo-
nalnym.

- Platforma LS: Sterowanie Load Sensing
zwigksza 0siggi  systemu zawdr-pompa,
zZmniejszajgc rozpraszanie energii, poniewaz
wydajnosc¢ jest regulowana na podstawie
rzeczywistego zapotrzebowania kazdej funk-
¢ji. Platforma LS moze zostac skonfigurowa-
na zarowno z pompami o zmiennej wydajno-
Sci, jak i z pompami o stafej wydajnosci.

- Platforma HL: Platforma HL, poprzez hy-
drauliczny/elektroniczny system sterowania,
optymalizuje zachowanie sygnatu Load Sen-
sing dla kazdej funkcji wedfug zaprogramo-
wanej logiki. System gwarantuje uzycie mi-
nimalnej mocy niezbednej dla kazdej funkcji.
- Platforma EL: Cafly proces sterowania
regulacjami i kompensacjg odbywa sig elek-
tronicznie. Czujniki obecne w systemie wy-
krywajg zapotrzebowanie poszczegolnych
funkcji hydraulicznych maszyny, ktdra jest
szybko i precyzyjnie zarzgdzana. Maksymal-
ne osiggi pod wzgledem bezpieczeristwa i
optymalizacji instalacji.

Platforma w uktadzie otwartym
Platforma Load Sensing

Platforma hybrydowa Load Sensing

KOHEYHbIA SNEMEHT A1 BW05 19 CEKLIWN LS

BWO0511BO | ELEMENT 4/3 ON-OFF TOP PORTS WITH L.S. SIGNAL FOR BW05

Platforma Elektroniczna Load Sensing

- Mnardcpopma OC: No3B0NSET CO30aBaTL AaB/e-
HVe B KOHType mocpenctBom komanasl ON-OFF,
[laeT BO3MOXXHOCTb 06BEANHATE MOAYM Pas3iny-
HbIX Pa3MepOB, B TOM Y1C/E, C MPOMOPLMOHASTL-
HbIM YMpaBEHVIEM.

- Mnatdcpopma LS: YnpasneHue ¢ pacnosHasaHyi-
em Harpy3ku (Load Sensing) ynydwaer pabouve
noKazatenm CUCTEMbI «KflanaH-HacoC», COKpaLLas
paCCesHNE 3HEPMN, MOCKOSBKY MPOV3BOAUTENb-
HOCTb PEry/MpyeTcs B 3aBUCUMOCTU OT PeastbHbIX
NoTpebHoCTeN Kaxaon dyHkuvm. Mnatdopma LS
MOXET KOH(MryprpOBaTLECS C HACOCAMM KaK mepe-
MEHHOW, TaK 1 MOCTOSIHHOW MPOV3BOANTENBHOCTY.
- Mnarcpopma HL: bnarogaps crcteme rvopas-
JINHECKOrO/3NEKTPOHHOMO  YIPaBNeHn s niatop-
ma HL onmmuMmMsvpyeT curHan  pacrosHaBaHus
Harpy3Ki Kaxxoon yHKLMM B COOTBETCTBIM C 3a-
MpOrpamMm1MPOBaHHo norvikol. Cuctema obecne-
YMBAET MUHMATBEHO BO3MOXKHbIA PACXO MOLLHO-
CTU AN KaKAOM (DYHKLMN.

- Mnarcdoopma EL: [NonHOCTHIO aBTOMATU3MPO-
BaHHOE YNpaBJeHe HaCTPOVIKaM 1 KOMMEHCaLM-
en. Jatuvky cucTembl onpefenstoT NoTpebHOCTb
B KaKOOM (HyHKLMM MOPABAMYECKOrO KOHTYpa
MalLLHbI, YMPaBfeHrie KOTOPOW OCYLLECTBASETCS
BbICTPO 1 TOUYHO. MakcyManbHas MPOV3BOAMTESb-
HOCTb B COHETaHM C 6630MaCHOCTHIO 1 OMTVIMI3a-
LIIen CUCTEMB.

Mnatcdopma ¢ OTKPbITLIM LLEHTPOM
Mnartdopma Load Sensing
M6pupHas nnatdopma Load Sensing

AnekTpoHHasa nnatcdopma Load Sensing

SEKCJA 4/3 ON-OFF GNIAZDA GORNE Z SYGNALEM L.S. DO BWO05
CEKLINSA 4/3 ON-OFF C BEPXHUMW MOPTAMW C L.S. CUTHAJIOM )14 BW05

TE102P | INLET COVER L.S.COMPENSATED FOR BW10

POKRYWA WLOTOWA Z KOMPENSATOREM DLA BW10
BXOOHOWM BJIOK C NPUOPUTETHBIM KJTAMAHOM O/14 BW10

INLET COVER L.S.COMPENSATED FOR BW10
POKRYWA WLOTOWA L.S Z KOMPENSATOREM DLA BW10
BXOOHAA FOJTOBKA I.S. C KOMIMNEHCATOPOM /14 BW10

TE103C

BW1033A0 | ELEMENT 4/3 ON-OFF TOP PORTS WITH L.S. SIGNAL FOR BW10
SEKCJA 4/3 ON-OFF GNIAZDA GORNE Z SYGNALEM L.S. DO BW10
CEKUWS 4/3 ON-OFF C BEPXHUMW MOPTAMM C L.S. CUTHAJIOM OJ14 BW10

TU103A

OUTLET PLATE FOR BW10 L.S. ELEMENTS )
POKRYWA WYLOTOWA DLA BW10 DLA ELEMENTOW L.S.
f. KOHE4HbIV SNEMEHT 0714 BW10 414 CEKLIAN LS
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CARTRIDGE VALVES

ZAWORY NABOJOWE
NMATPOHHDbIE KJ1AMAHDI

APPLICATIONS
ZASTOSOWANIA
OBJIACTU NPUMEHEHMA

DIRECTIONAL VALVES
ZAWORY KIERUNKOWE
HAMNPABJNAOLUUE KJTAMAHA

FLOW
WYDAJNOSC
PACXO[

PRESSURE
CISNIENIE
LABNEHVIE

from 20 I/min to 45 |/min

up to 250 bar

PRESSURE CONTROL VALVES
ZAWOR REGULACJI CISNIENIA
KJTANAH PErYJINPOBAHUA OABJIEHUA

FLOW
WYDAJNOSC
PACXO[

PRESSURE
CISNIENIE
OABJIEHVE

from 25 I/min to 250 |/min

up to 420 bar

FLOW CONTROL VALVES
ZAWOR STERUJACY STRUMIENIEM PRZEPLYWU

PEIYJIATOP NOTOKA

FLOW
WYDAJNOSC
PACXO[]

PRESSURE
CISNIENIE
OABJIEHVE

from 20 I/min to 90 I/min

up to 250 bar

SOLENOID OPERATED VALVES
ZAWORY ZE STEROWANIEM ELEKTRYCZNYM
NMATPOHHbIUN KJTANAH C SJIEKTPUYECKUM YNPABJIEHUEM

FLOW
WYDAJNOSC
PACXO[

PRESSURE
CISNIENIE
LABNEHVIE

from 1,5 I/min to 80 I/min

up to 350 bar

Cartridge valves are used in a wide range of
applications such as agriculture, municipal,
material hendling and costruction.

The cartridges can be integrated in a
customized block designed for specific
function.

KEY FEATURES
CECHY
TEXHUYECKUE XAPAKTEPUCTUKWN

Zawory nabojowe sg uzywane do wielu réz-
nych zastosowari w rolnictwie, w maszynach
do prac komunalnych, budowianych i w
urzgdzeniach podnoszgcych. Wktady mogag
by¢ zintegrowane w blokach dostosowanych
do indywidualnych wymogow i okreslonych
funkgji.

KapTpumk-kianaHb! LMPOKO MPUMEHSIKOTCS
B NMPOEKTNPOBAHNM CETbCKOXO3ANCTBEHHbIX,
[OPOXHO-CTPOUTESNBHBIX,  KOMMYyHasbHbIX,
neperpy3o4HbiX MallnH. KapTpumk-kiana-
Hbl MOXXHO 0ObeauHNTbL B B/10KK, paspabo-
TaHHble MO WHOVBMOYyabHOMY 3akady aJis
KOHKPETHbIX (DYHKLMN.

Cartridge valves are designed based on
standard cavity as such 9/16-18 UNF, 3/4-
14 UNF, 7/8-14 UNF and 1-1/16 -12 UNF.
A series of special cavity cartridges are
available, customized solution can be
developed on request.

24

Zawory nabojowe zostaty zaprojektowane
ze standardowymi wglebieniami C 9/16-18
UNF, 3/4-14 UNF, 7/8-14 UNF i 1-1/16 -12
UNF. Dostepna jest seria zawordw z wkia-
dem i zaworow liniowych ze specjalnymi
wglebieniami. Na zgdanie istnieje mozliwosc
opracowania rozwigzan dostosowanych do
indywidualnych wymogdw.

KapTpumk-knanansl pagpabotaHbl And CTaH-
napTtHbix rHean C 9/16-18 UNF 3/4-14 UNF,
7/8-14 UNF 1 1-1/16 -12 UNF. B Hanmamm nve-
€TCS CepVist KapTPUIK-KIanaHoB CO creLparib-
HeIMX THe3gaMu. /HOMBMOyanbHble PeLLeHVs
MOTYT ObiTb pa3paboTaHb! Mo 3anpocy.



HYDRAULIC INTEGRATED CIRCUIT AND INLINE VALVES

ZINTEGROWANE OBWODY HYDRAULICZNE | ZAWORY LINIOWE 5
WHTErPUPOBAHHbBIE MM OPABJIMYECKME KOHTYPbI U KNAMAHbBI TMOPABJTMYECKUX JIMHUN

APPLICATIONS
ZASTOSOWANIA
OBJIACTU NPUMEHEHUA

HYDRAULIC INTEGRATED CIRCUIT
ZINTEGROWANE OBWODY HYDRAULICZNE
WHTEMPUPOBAHHDIE MTMAPABJINMECKUE BJIOKU

FLOW
WYDAJNOSC
PACXO[

PRESSURE
CISNIENIE
LABNEHVIE

up to 200 I/min

up to 350 bar

IN LINE FITTED VALVES
ZAWORY ,
KNAMAHbI FTMAPABJIMYECKUX JIMHUN

FLOW
WYDAJNOSC
PACXO[]

PRESSURE
CISNIENIE
LABNEHVIE

from 20 I/min to 150 I/min

up to 250 bar

The Hydraulic Integrated Circuits are
composed by machined block and cartridge
valves. Every HIC is designed in order to
satisfy client requirements.

Inline valves are used in a wide range of
applications such as agriculture, municipal,
material hendling and costruction.

KEY FEATURES
CECHY
TEXHUYECKUE XAPAKTEPUCTUKU

Hydrauliczne bloki zaworowe skiadajg sie z
obrobionego maszynowo bloku oraz zaworow
Z wktadem. Kazdy blok zaworowy jest tworzony
po to, aby zaspokoi¢ wymagania klienta.
Zawory liniowe sg uzywane do wielu roznych
zastosowan w rolnictwie, w maszynach do prac
komunalnych, budowianych i w urzgdzeniach
podnoszgcych

VHTerprpoBaHHble MapaBmMHeckiie Groku co-
CTOSIT 13 MEXAHWHECKM 0BpaboTaHHOro G/10Ka 1
KapTpUIK-KianaHoB. BmecTe OHV cocTaBnsioT
B10K, creumanbHoO paspaboTaHHbI 415 YAOBET-
BOPEHS MOTPEBHOCTEN KITMEHTA.

KnanaHbl mopaBimMHeckvxX IMHAA LLMPOKO Mpu-
MEHSIOTCS B MPOEKTVPOBaHMM  CE/TbCKOXO03SiA-
CTBEHHbIX, JOPOXHO-CTPOUTESbHbIX, KOMMYHaTb-
HbIX, NepPerpy304HbIX MaLLIH.

The Hydraulic Integrated Circuits are
designed focusing on Energy Efficiency and
reduction of weights and dimensions.

The integration of many functions into an
all-in-one component reduce couplings,
pipelines and hoses with a huge save of
space and assembly time.

Inline valves are available as check, cross
check, relief, flow regulator and limit switch.

Hydrauliczne bloki  zaworowe sg tworzone z
naciskiem na sprawnosc energetyczng oraz
redukcie masy | wymiardw. Polgczenie wielu
funkcji w jednym bloku zaworowym nie wymusza
stosowania dodatkowych zewnelrznych zigczek
oraz przewoddw. To z kolei znaczgco zmnigjsza
przestizer: potrzebng na zabudowe, a takze czas
montazu.

Dostegpne sg zawory liniowe jednokierunkowe, blo-
kujgce, maksymalnego cisnienia, requiujgce prze-
phw i kraricowe.

(=]t [m]

(=]

IMpv pazpaboTKe MHTEMPMPOBaHHbIX MOPaBIINHe-
CKVIX BJIOKOB Mbl CTPEMWICH K SHEPrETUHECKON
3hEKTVBHOCT 1 K yMEHBLLIEHVIKO BECA 11 pa3Me-
POB. BO3MOXXHOCTb CKOHLEHTPPOBATH B €/HOM
6roke 6onblle PYHKLAA MO3BOMSET COKPATUTH
KOIMHECTBO COEAVHEHI 11 TPYOOK B YCTAHOBKE 1
TakviM 06pa30oM yMEHbLLIMTb MPOCTPaHCTBO U Bpe-
M$1, MICTMOSIb3YEMbIE /151 MOHTaKA.

MpennaraloTcs  OAHOHaMPaBeHHbIE, 3aropHble
KanaHbl, KanaHbl NOMHOMO OaBMeHNs, perym-

pytoLLe 1 orpaHHTeTbHbIe KraraHbl.
25
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ELECTRONIC CONTROL UNITS
ELEKTRONICZNE JEDNOSTKI STERUJACE
OJIEKTPOHHbIE BJIOKU YTNPABJIEHUSA

APPLICATIONS
ZASTOSOWANIA
OBJIACTU NPUMEHEHUSA

Bondioli & Pavesi electronic control units
(ECUs) allow the implementation of multiple
functions and are designed specifically for
use with hydraulic systems in mobile and
fixed applications, from simple, to highly
demanding computing power systems
through the management of fully customized
ones.

KEY FEATURES
CECHY
TEXHUYECKUE XAPAKTEPUCTUKWN

Centralki elektroniczne (ECU) Bondioli &
Pavesi umoZliwiajg obstuge licznych funkcji
i zostaty zaprojektowane specjalnie pod kg-
tem zastosowari w systemach hydraulicz-
nych urzgdzen ruchomych i stacjonarnych.
Od najprostszych systemow w zakresie z3-
danej mocy obliczeniowej, przez specjalne,
dopasowane systemy, az do systemow, kto-
re wymagajg wysokiej mocy obliczeniowey.

OnekTpoHHble 610KK ynpaeneHns Bondioli &
Pavesi no3BoNgtOT BbINOMHATE MHOMOYUC/IEH-
Hble (YHKLMM 1 CreLMaibHO CIPOEKTUPOBaH!
L5 CMOMb30BaHNA B MAAPaBINYECKMX CUCTE-
Max [N MOOUbHBIX U CTaUMOHAPHbIX 0bna-
CTel UCMOob30BaHVIS.

Functional safety requirements are as
specified in ISO 13849 and ISO 25119
standards for “Safety Relevant”.

Inputs and outputs are configurable
(multifunction  1/0).  Control units can
interconnect and interact with existing

vehicle systems (by way of a CAN network,
for example). The functionalities of all
models include diagnostics — capable for
example of detecting safety issues, breaks
in electrical connections, short circuits and
open circuits — also monitoring of outputs
and alarm functions. Output stages provide
current feedback and are configurable as
ON/OFF or PWM. The activation of each
output is controlled by dual enable logic.

B&P has developed specific software with
a highly intuitive interface (PC ECUTuner)
for running complete diagnostics on the
systemand configuring parameters during
calibration. Other functions obtainable in
conjunction with additional components
include remote diagnostics and fleet
management. Enclosures are rated IP67.
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Wymogi bezpieczeristwa funkcjonalnego sg
zgodne z normami ISO13849 i ISO25119 dla
systemow “Safety Relevant”. Wejscia i wyj-
Scia sg konfigurowalne (wielofunkcyjne I/0).
Centralki mogg by¢ ze sobg pofgczone w
istnigjgcych systemach pojazdu (na przyktad
za posrednictwem sieci CAN) i mogg z nimi
wchodzi¢ w interakcje. We wszystkich mode-
lach dostepne sg funkcje diagnostyczne, takie
jak na przykfad funkcje bezpieczenstwa, wy-
krywanie przerwania pofgczen elektrycznych,
wykrywanie zwar¢ i otwartych obwoddw, mo-
nitorowanie wyjs¢ i funkcji alarmowych. Stop-
nie wyjscia posiadajg pragdowe sprzezenie
zwrotne i sg konfigurowalne jako ON/OFF lub
PWM. Wyjscia posiadajg podwdjne zezwo-
lenie na wigczenie. Firma B&P opracowata
specjalne oprogramowanie charakteryzujgce
sie bardzo intuicyjnym interfejsem uzytkow-
nika (PC ECUTuner) stuzgce do kompletnej
diagnostyki systemu konfiguracji w migjscu
kalibracji. Za pomocg dodatkowych podze-
spotdw istnieje mozliwos¢ obstugi funkcji dia-
gnostyki zdalnej i zarzgdzania flotg. Obudowy
posiadajg stopieri szczelnosci IP67.

QyHKLUMOHaNbHbIE  TPeboBaHMS  6e30MacHOCTY
ykasarbl B ISO 13849 1B ISO 25119 — cTtaHmapTh!
ynpaeneHus «Safety Relevant». Bxoap! 1 BbIxodpl
MOTMYT KOH(MryprpoBaTeCs. BAokn ynpaeieHns
MOrYT B3aUMOAECTBOBATb C CUCTEMON TpaHc-
MOPTHOrO cpeacTaa (Hamp., nocpeactsoMm CAN)
06beanHATL X Mexxay coboit. Bo Bcex Momensx
VMEHTCS (hyHKLMM AVArHOCTVIKUA, Kak Harnpumep,
(yHKUM  BE30MaCHOCTY, BbISBNEHVIE MOPLIBOB
SMIEKTPUHECKX COSAVHEHII, BbISIBNIEHVE KOPOT-
KOr0 3aMbIKaHVIS! 1 Pa3OMKHYTbIX LEMei, MOHUTO-
PUHT BbIXOZO0B M (hyHKUMN aBapUiHbIX CUrHAJIOB.
CTyneHm BbIXoa0B paboTatoT ¢ 06PaTHON CBA3LIO
MO TOKY, U MOXHO BbIMOHUTL WX KOHUMYpauuio
kak BKJ1/BbIKJT v PWM. Bbixofp! MetoT ABOW-
HOE paspeLLIeHVe Ha akTvBaLko. Komnannen B&P
6bU10 pa3paboTaHo crielyianbHoe MporpaMMHoe
obecrneyeHe C OYeHb VHTYMTVBHBIM OMepaTop-
ckuM WHTepdericom (PC ECUTuner) ong nonHow
IVIarHOCTVKM CUCTEMbI U KOHAMIypaLwmm B MecTe
BbINOSHEHVS KasmBpoBkA. Tpy fobasneHn ao-
MOSHUTESTBHBIX KOMIMOHEHTOB MOXHO YCTaHOBUTb
(DYHKUVIKO AVCTAHLMOHHOW AMArHOCTVIKIA 11 yrpaB-
JIEHVS MapKOM MalH. [epMETUYHOCTb KOHTEN-
HepoB Knacca IP67.



ELECTRONIC CONTROL UNITS

ELEKTRONICZNE JEDNOSTKI STERUJACE
OJIEKTPOHHbIE BJIOKU YTNPABJIEHUSA

SMAT

o
ST
<

=

')

Bondioli & Pavesi
Link

SAFETY
LEVEL

APPLICATIONS
ZASTOSOWANIA
OBJTACTU MPUMEHEHIA

' SIL1/PLC
10 ' SIL2/PLD

' SIL1/PLC

SAFETY
LEVEL

General purpose ECU
ECU ogolnego zastosowania
OBY o6Lero HazHayeHus

General purpose ECU
ECU ogodlnego zastosowania
OBY obLuero HazHaueHUs

Sprayer Leveling Bar System

System stabilizacji belki opryskiwacza
CucTema BblpaBHMBaHWS 6anku onpbi-
ckuBarens

APPLICATIONS
ZASTOSOWANIA
OBJTACTU MPUMEHEHIA

SMAT 55

SMAT 69

SMAT FAN

SMAT POWER |
FAN 4

' SIL1/PLC
' SIL2/PLD
' SIL2/PLD

' SIL1/PLC

SAFETY
LEVEL
ouT

General purpose ECU
ECU ogolnego zastosowania
OBY obLero Ha3HaveHns

General purpose ECU
ECU ogolnego zastosowania
OBbY obLero HazHayveHus

Brushless Fan Drive System

System Fan Drive z silnikiem
bezszczotkowym

Cucrema Fan Drive ¢ 6eCKONNEKTOPHbIM MPUBOSOM

Hydraulic Fan Drive System
Hydrauliczny system Fan Drive
vapasnuyeckas cuctema Fan Drive

APPLICATIONS
ZASTOSOWANIA
OBJIACTV MPUMEHEHIIA

1/0 EXPANDER

' sIL2/PLD

SAFETY
LEVEL
ouT

Output Expander
Output Expander
BbixogHou paclumputenb

APPLICATIONS
ZASTOSOWANIA
OBJTACTU MPUMEHEHIA

SSPro

- 4

| sIL2/PLD
12 !

GLONASS+GPS  UMTS/HSPA+ CERTIFICATIONS

CERTYFIKACJA
CEPTNOVKALIIO

General purpose ECU
ECU ogolnego zastosowania
OBY 06Lero HasHaveHus

APPLICATIONS
ZASTOSOWANIA
OBJIACTV/ MPUMEHEHIA

Bondioli & Pavesi [EEAXAAA
Link '
MSAS

HSDPA CE/ FCC/ IC/ RCM/
14.4Mbps PTCRB/ GCF/

HSUPA AT&T/ ICASA/
5.76Mbps DoC

ECU for loT applications
ECU dla IoT zastosowania
ECU ans loT obnacTu npyMeHeHns

D
27



ALUMINIUM HEAT EXCHANGERS

WYMIENNIKI CIEPLA Z ALUMINIUM
AJTIOMUWHUEBbIE TEMJTOOBMEHHUNKN
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APPLICATIONS
ZASTOSOWANIA
OBJIACTU MPUMEHEHUSA
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Aluminium heat exchangers are used for

cooling fluids in the hydraulic systems
of all mobile equipment and agricultural
machinery, and in fixed industrial plant and
machinery.

KEY FEATURES
CECHY
TEXHUYECKUE XAPAKTEPUCTUKU

Aluminiowe wymienniki ciepla uzywane sg do
chtodzenia cieczy w systemach hydraulicz-
nych, we wszystkich ruchomych maszynach
roboczych, w maszynach rolniczych oraz sys-
temach stacjonarnych przemystowych.

ANOMUHNEBBIE  TEMIOOOMEHHVIKMA  MCMOMB3YHOTCS
NS OXNaKOEHVS XKNOKOCTV B MTPABAMHECKIX
cucTeMax Ha BCex Tvnax caMoxodHbIX MaLLvH, Ha
CENbCKOXO3ANCTBEHHOM TEXHIMKE 11 Ha CTaLmoHap-
HbIX MPOMBILLIEHHbIX YCTAHOBKAX.

Wide range of highly industrialized heat
exchangers.

Heat exchangers configurable for all fan
drives, with DC or AC electric motors and
hydraulic motors.

Same wide range of cores also available with
bypass, in both VT thermostatic version and
VNR pressure version.

Heat exchange fins customizable for heavy
duty applications.
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Szeroki asortyment wymiennikdw do zastoso-
warn przemystowych.

Wymienniki - konfigurowalne we  wszystkich
napedach wentylatordw, napedach elektrycz-
nych zasilanych prgdem statym i przemiennym
oraz silnikach hydraulicznych.

Dostepnosc tej samej gamy ze zintegrowanym
obejsciem zarowno w wersji z termostatycz-
nym VT jak i z ciSnieniowym VINR.

MoZliwos¢ dostosowania zeberek do zastoso-
wan w trudnych warunkach eksploatacyjnych.

BOMbLLIOM aCCOPTVMEHT TEMIO0OMEHHKOB BbICOKOIO
MPOMBILLTEHHOMO YPOBHS.

MpuBOA BEHTINSTOPA TEMIOOOMEHHMKA 0BECcne4MBasT-
CS1 Yepes MPUBOL, 3NEKTPOMOTOPA UM TUAPABANYECKO-
r0 MOTOPA NOCTOSHHOO W NEPEMEHHOTO TOKA.
BO3MOXHO MPUOBPECTY TaKyH XKe MHEKY U3OEi CO
BCTPOEHHOW c1cTeMoi ByPass kak B TepMOCTaTUHECKMX
mopensx VT, Tak 1 8 Mogensx VNR non nasneHvem.
Bo3MOXHOCTb  MHAVBMAYaBHOrO  MPOEKTUPOBAHNS
KPbUIEHATOK 4151 MOVIMEHEHIIA B TSDKENBIX PABOUMX yC-
nosusix (Heavy duty).



SPECIAL APPLICATIONS HEAT EXCHANGERS
SPECJALNE WYMIENNIKI CIEPLA
TENJ1OOBMEHHUKHWU CNELWMAJIbHOI O MPUMEHEHUA

KEY FEATURES
CECHY
TEXHUYECKUE XAPAKTEPUCTUKU

Bondioli & Pavesi specializes in the designing
and manufacturing of high efficiency
heatexchangers, large-sized as well, for
several application sectors such as:

- Building and earth moving;

- Agricultural machinery;

- Recycling machinery;

- Road machines;

- Compressors;

- Wind energy generation;

- Loading and handling;

- Industrial systems and machining tools.

Bondioli & Pavesi specjalizuje sie w projek-
towaniu i wykonywaniu wymiennikdw ciepta
O WysoKigj sprawnosci, rowniez wielkowy-
miarowych, dla najrozmaitszych sektoréw,
jak np.:

- Budownictwo i roboty ziemne;

- Maszyny rolnicze;

- Maszyny do recyklingu;

- Maszyny drogowe;

- Sprezarki;

- Energetyka wiatrowa;

- Przenoszenie i fadowanie;

- Instalacje przemystowe i obrabiarki.

Komnanua Bondioli & Pavesi cneuvannau-

pyeTcs Ha pa3paboTKe U WN3rOTOBAEHUM

TENSI0OOOMEHHMKOB, B TOM 4MC/E KPYMHO-

rabaputHblX, ¢ BbicokuM KT, koTopble

MPUMEHSOTCS Ha CaMOM Pa3HOODPa3HOM

obopynoBaHUn:

- CTPOUTESbHbBIE 1 3EMNEPONHbBIE MaLLVHbI

- CENIbCKOXO3ANCTBEHHbBIE MALLVHBI;

- MaluVHbl 4151 BTOPUYHOWN NepepaboTKu;

- OOPOXKHblE MaLLIMHbI;

- KOMMPECCOopbI;

- BETPOBbIE reHepaTopbl;

- TPaHCMOPTHO-MOrPy304HOE 06oPYa0Ba-
HuE;

- MPOMBbILLSIEHHbIE YCTAHOBKM W CTaHKM.

o]
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FAN DRIVE SYSTEMS
SYSTEMY FAN DRIVE
CUCTEMbI FAN DRIVE

APPLICATIONS
ZASTOSOWANIA
OBJIACTU NPUMEHEHMA

Operators of mobile equipment and transport
on vehicles will often be looking to optimize
performance, reduce noise levels and
minimize emissions. This is best achieved
with the aid of a system that can vary the
dissipation of heat according to the effective
operating requirements of the machine.

KEY FEATURES
CECHY
TEXHUYECKUE XAPAKTEPUCTUKWN

W ruchomych maszynach roboczych i pojazdach
transportowych czesto pojawia sie koniecznosc
optymalizacji wydajnosci przy rdwnoczesnym
obnizeniu poziomu hatasu i emisji. Do 0siggnie-
cia tego celu przydatny jest system rozpraszania
clepta z mozliwoscig modulacji w zaleznosci od
rzeczywistych wymogow roboczych maszyny.

B camoxofHbIX MallHax ¥ TPaHCNOPTHbIX Cped-
CTBax 4acTo TpebyeTca OMTUMM3VPOBATL SKCMya-
TaLWVIOHHbIX XaPaKTEPUCTUKM, CHU3WTL LLYMHOCTb W
YMEHbLLMTL BPEAHbIE BbIOPOCHI. 19 OOCTVIKEHNS
3TON LMW PEeKOMEHIYeTCsl YCTaHOBWTL CUCTEMY
paccenBan1sa Tenia ¢ MOMYMPYIOLEN dyHKUMEN,
BK/IOYAEMON B 3aBUCKIMOCTU OT JENCTBUTESNbHbIX
pabouMx MOTPEBHOCTEN MalLVHbI.

The FAN DRIVE is a smart system that
controls the running speed of the heat
exchanger fan. Decoupling the speed of
the fan from the revolutions of the engine, it
becomes possible to program the response
of the system so as to optimize heat
exchange and reduce noise.

On receiving signals from sensors or
from a CAN network, a programmable
electronic control unit pilots an electric
or electrohydraulic actuator to adjust the
speed of the fan on the basis of the effective
demand for cooling.

The system can be equipped with a reverser
for blowing the radiator core clean.

Control options include electric,
electrohydraulic open circuit, load sensing
and closed circuit.

All electrohydraulic systems can be installed
on the hydraulic motor or in line, both
featuring compact dimensions and low
pressure losses as the changeovers occur
internally of the control valve body.

The FAN DRIVE system is advantageous
in that the engine no longer dictates the
position of the fan: particularly important in
situations where space is at a premium.
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FAN DRIVE to inteligentny system zarzgdzania
predkoscig obrotowg wentylatora wymiennika
ciepfa. Uniezaleznienie predkosci wentylatora
od predkosci obrotowej silnika termicznego
umoZliwia programowanie zachowar optyma-
lizujgcych wymiane termiczng i obnizajgcych
poziom hatasu.

W zaleznosci od sygnatow pochodzgcych z
czujnikdw lub z sieci CAN programowalna
centralka elektroniczna zarzgdza sitownikiem
elektrycznym lub elektrohydraulicznym modu-
luigcym predkos¢ wentylatora stosownie do
rzeczywistego zapotrzebowania na chfodzenie.
System moze zosta¢ wyposazony w mecha-
nizm zmiany kierunku obrotdw do czyszczenia
rdzenia.

Dostepne sg wersje ze sterowaniem elektro-
nicznym, elektrohydraulicznym w  obwodzie
otwartym i w obwodzie zamknietym.

Wszystkie systemy elektrohydrauliczne mogg
by¢ instalowane w silniku hydraulicznym lub w
linii, oba systemy charakteryzujg sie niewielkimi
gabarytami i niskimi stratami cisnienia dzigki
}/vym/'anom zachodzgcym w korpusie rozdzie-
acza.

System FAN DRIVE umozliwia uniezaleznienie
pozycji wentylatora w stosunku do silnika ter-
micznego, dlatego znajduje zastosowanie tam,
gdzie zachodzi potrzeba optymalizacji prze-
strzeni.

MPVBOL BEHTIATOPA (FAN DRIVE) — 510 ymHas
cucTema YMpaB/eHNs CKOPOCTbIO BPALLEHNS BEH-
TungTopa TennoodbmMeHHnka. OcBOBOAMB CKOPOCTb
BEHTWUNATOPA OT 3aB1CHMOCTY OT PEXIMMA BPALLIEHVS
TEnnoBOro ABurarens, MOXHO 3arporpaMMypPOBaTh
MOZE/M MOBEAEHNS, KOTopble ByayT OMTMM3NPO-
BaTb TEMM00OMEH 1 CHAKATb LLYMHOCT.

Ha OCHOBaHWM CUrHANOB, MOCTYNALWMX OT OaT-
umkoB W 13 cetv CAN, mporpammvpyembliid 610K
YNPaBEHVt NPUBOAUT B ENCTBUE ANEKTPUHECKIAI
WM 3NEKTPOMAPaBAMHECKUA  UCMIONHUTENbHBINA
MEXaHVI3M, KOTOPbIN MOLYMPYET CKOPOCTb BEHTU-
NIFTOpa C Y4ETOM OENCTBUTENBHON MOTPEBHOCTV B
OXTTKOEHN.

CucTema MOXET ObiTb OCHaLLEHa MHBEPCOPOM Bpa-
LLIEHNS 1151 BBINOJIHEHIS QUMCTKIA KOpyca paayviaTo-
pa.

[loCTyMHbI BEPCUM C AMEKTPUYECKM 1 3NEKTPOMU-
[PaBMHECKIM YNPABEHVEM, C OTKPbITHIM 11 3aKPbl-
ThIM KOHTYPOM.

Bce anekTporiopaBnMyeckyie SNEMEHTbI CUCTEMbI
MOXHO YCTaHaB/IMBaTb Ha MAPOMOTOPaX W B Jint-
HV0, 00€ CUCTEMbBI OTIMYAIOTCS HEBOMBLLMMI raba-
PUTHBIMI pasMepamin 11 HASKOM MOTEPEN Harpy3ki
6narofapst ToMy, 4T0 0BMeHbI MPOVCXOONAT BHYTPN
Kopmyca pacmpeaemTens.

Cuctema FAN DRIVE nossonsiet 0cBo60oauTh Moso-
KEHE BEHTUNATOPA OTHOCUTENBHO TEMIOBOrO [ABM-
ratens 1 rnoaTomy HaoeT MpPUMEHEHe B Cryyasix,
Korfia TpedyeTcst ONTUMM3VPOBATL MPOCTPAHCTBA.



MULTIDISC CLUTCHES WITH HYDRAULIC CONTROL

SPRZEGEA WIELOTARCZOWE STEROWANE HYDRAULICZNIE
MHOIOANCKOBbIE CLLEEIMJIEHNA C T'nOPOMNMPUBOOOM

STANDARD RANGE

GAMA STANDARDOWA
CTAHOAPTHOE CEMEUCTBO

TORQUE
MOMENT OBROTOWY
MOMEHT

PRESSURE
CISNIENIE
OABJTEHVE

DISCS

TARCZE

LICKM
MC2
MC4

MC6

up to 12600 Nm

at 25 bar

up to 6

4200 8400 12600

[Nm]

CAN-BUS

KEY FEATURES
CECHY
TEXHUYECKUE XAPAKTEPUCTUKU

Hydraulic control clutches are the most
convenient and reliable system for engaging
or disengaging cardan transmissions, pulleys
or other components that activate important
machine functions.

Hydraulic clutches can also be used as
hydraulic brake.

Depending on the torque to be transmitted,
the hydraulic control clutches are available
with two or more friction discs and different
dimensions.

The hydraulic cylinder is fed by a rotating
distributor, produced by Bondioli & Pavesi,
or by a shaft of the gearbox, depending on
the requirements of the application. Smart
hydraulic control is provided by the Bondioli
& Pavesi control unit which is programmed
to manage and optimise clutch operation in
relation to the needs of the machine.
Bondioli & Pavesi helps builders of mobile
and industrial machinery design and develop
hydraulically controlled multidisc clutches
that meet specific engineering needs.

Sprzegfa sterowane hydraulicznie tworzg najdogod-
nigiszy | najbardziej niezawodny System wigczania
lub wylgczania watdw przegubowych, kdlek paso-
wych lub innych podzespofdw uruchamiajgcych
wazne funkcje maszyny.

Sprzegta hydrauliczne mogg by¢ rdwniez uzywane
jako hydrauliczne hamulce.

W zaleznosci od momentu, ktdry ma by¢ przeno-
szony, sprzegfa ze sterowaniem hydraulicznym sg
dostepne w wariantach z dwiema tarczami ciernymi
lub wigkszg iloscig tarcz oraz o roznych rozmiarach.
Sitownik hydrauliczny zasilany jest przez rozdzielacz
obrotowy marki Bondioli & Pavesi lub przez wat
skrzynki, w zaleznosci od wymogdw danego zasto-
sowania.

Inteligentne sterowanie hydrauliczne jest zarzadzane
przez centralke Bondioli & Pavesi, ktdra jest progra-
mowana w celu zarzgdzania i optymalizacji dziatania
sprzegla z uwzglednieniem wymogow maszyny.
Firma Bondiioli & Pavesi $wiadczy ustugi producen-
tom maszyn rolniczych i przemystowych w zakresie
opracowywania | realizacji sprzegiet wielotarczo-
wych sterowanych hydraulicznie dostosowanych
do okreslonych wymogdw projektowych.

CuenneHva ¢ MOpaBAVHECKVIM MPUBOAOM Mpef-
CTaBNSOT COBOM Camyto YA0BHYHO 1 HAAEXHYHO CU-
CTEMY /19 BKITIOHYEHVIS 11 BBIKITIOYEHUS KapaaHHbIX
nepenaY, LWKMBOB 1 APYrAX KOMMOHEHTOB, y4acTBy-
IOLLMX B BbIMOSIHEHMM BaXXHbIX (OYHKLAA MaLLMHbI.
CuenneHvs ¢ raponprUBOLOM MOTYT Takxe u1c-
NOMb30BATECS B KAYECTBE TOPMO3A.

B 3aB1C1MOCTY OT NepeaBaeMOoro KpyTSLLEro MO-
MEHTa CUEMIEHNE C MAOPaBAMHECKVM MPUBOLOM
npeanaraTcs ¢ AByMs U 6onee aucKamn cLe-
MIEHVS, @ TaKKe Pas/INHHbIX Pa3MEPOB.

B 3aB1CMMOCTY OT MecTa MpYMEHeHVS TLpaB-
YECKN LWMHAP MTAeTCa OT MOBOPOTHOMO pac-
npeaenvTens npovssoacTea Bondioli & Pavesi, ot
Bas1a v peayKTopa.

YnpaeneHvie OPaBIMHECKAMA  UHTENNEKTYa b-
HbIM MOY M OCYLLIECTBISIETCS KOHTPOSIIEPOM
Bondioli & Pavesi, 3anporpamMmimpoBaHHbIM O
YMPaBeHVS 1 OMTUMM3aLMN PabO0Tbl CLEMIEHNS
B COOTBETCTBIM C MOTPEOHOCTAMM OB0PYLOBaHYS.
Bondioli & Pavesi npefocTaBngeT ycayrn npous-
BOOUTENSM MOBWITBHBIX 1 MPOMBILLIEHHBIX MaLLH
L1 VICCEA0BaHS 11 pa3paboTKiA MHOMOAMCKOBbIX
MPABMHECKX My(DT CreumanbHOro HasHade-

o]
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SINGLE PUMP DRIVES

POJEDYNCZE PRZEKtADNIE PUMP DRIVE
OONHOYHbIE HACOCHbIE NMPUBOAbI

MP - M - MPD - REG

KEY FEATURES
CECHY
TEXHNYECKUE XAPAKTEPUCTUKU

540 min-1 1000 min-1

POWER
MOC
MOLLIHOCTb

RATIOS
PRZEFOZENIE

MP10

MP21
MP22

M7

REG

up to 92 kW at 1000 min-1

from 3,8:1 to 1:5

MEPELATOYHOE Y1CIO

30 4 5 60 70 80 90 100
[kW]

The Pump Drive is a gearbox allowing
the connection of an internal combustion
engine to one or more hydraulic pumps, and
consequently used on all items of mobile
equipment where mechanical power must
be converted into hydraulic power for the
purpose of operating travel functions and
services.
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Pump Drive to przekfadnia umoZliwiajgca
podigczenie silnika spalinowego do jednej
lub wiecej pomp hydraulicznych, dlatego
zZnajduje  zastosowanie we  wszystkich
mobilnych maszynach roboczych, w ktorych
zachodzi potrzeba przeksztatcenia mocy
mechanicznej w moc hydrauliczng.

Pump Drive — 3ybuaTbin penyKTop, Cry>XaLLmin
0N COeOVHEHNs [BWUratens BHYTPEHHEro
cropaHus ¢ OOHUM WA HECKOJbK/MM
MOPaB/IMHECKMN  HACOCaMM.  YCTPOWCTBO
npMMEHVMO B JIKO6OM  0BOPYAOBaHMN,
roe HeobxoaMMo Npeobpas3oBbIBaTh
MEXaHMYECKYIO SHEPIIO B MOPaB/IMHECKYHO
0715 MpYiBoAA Paboumx OpraHoB.



MULTIPLE PUMP DRIVES

LICZNE MODULY PUMP DRIVE

MHO>XECTBEHHbIN NMPUBO O HACOCA (PUMP DRIVE)

KEY FEATURES
CECHY
TEXHUYECKUE XAPAKTEPUCTUKU

POWER
MOC
MOLLHOCTb

RATIOS
PRZELOZENIE

Lo
BR4 DN

BR5
BR6

POWER
MOC
MOLLHOCTb

RATIOS
PRZEFOZENIE

up to 242 kW up to 2300 min-1

from 1:1,31 to 1:1,36

MEPELATOYHOE YMCSIO

80 90 100 110 120 130 140 150 160 170 180 190 200 210 220 230 240
(kW]

up to 240 kW up to 2300 min-1

from 1:1,36 to 1:1,93

The Pump Drive is a gearbox allowing
the connection of an internal combustion
engine to one or more hydraulic pumps, and
consequently used on all items of mobile
equipment where mechanical power must
be converted into hydraulic power for the
purpose of operating travel functions and
services.

Pump Drive to przektadnia umoZliwiajgca
podigczenie silnika spalinowego do jednej
lub wiecej pomp hydraulicznych, dlatego
zZnajduje  zastosowanie we  wszystkich
mobilnych maszynach roboczych, w ktorych
zachodzi potrzeba przeksztatcenia mocy
mechanicznej w moc hydrauliczng.

Pump Drive — 3yB4aTtbliin peayKTop, Cy»XaLlmin
0N COEOVHEHVS [OBUratenst BHYTPEHHEro
CropaHVsi C  OfHWM WM HECKOJbKMMM
MAOPaBIMYECKMM  HACOCaMK.  YCTPOWCTBO
NMEVMEHMMO B JIOOOM  060pYAOBaHMN,
roe HeobxoavMo nNpeobpasoBbIBaTL
MEXaHVYECKYIO SHEPIUIO B MOPaB/IMHECKYHO

0719 MprBoda pabo4mx OpraHoB.
88
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SPECIAL PUMP DRIVES AND GEARBOXES
PUMP DRIVE | PRZEKLADNIE SPECJALNE
nPUBOObl HACOCA N HECTAHOAPTHbIE KOPOBKUW NEPEOAY

KEY FEATURES
CECHY
TEXHUYECKUE XAPAKTEPUCTUKHN

Bondioli & Pavesi has grown throughout
the years an important experience in the
development and production of gearboxes
and integrated power transmission systems.
This strong design and production capacity
is today available for all manufacturers of
mobile machines and industrial applications
for the design and realization of products on
customer specifications.
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Grupa Bondioli & Pavesi w ciggu wielu lat
dziatalnosci zdobywata doswiadczenia nie-
zbedne do projektowania i produkcji prze-
ktadni i zintegrowanych systemow przeno-
Szenia mocy.

Te zdolnosci projektowe i konstrukcyjne stu-
zg dzis producentom maszyn rolniczych i
przemystowych do opracowywania i realiza-
¢cji spersonalizowanych projektow.

Bondioli & Pavesi Hakonnna MHOroaeTHWIA
ONbIT Pa3paboTKM PeayKTOPOB N NHTErpu-
POBaHHbIX CUCTEM Mepefaqm MOLLHOCTU.

B HacTosuee Bpems npousBoauUTeENN Ma-
LWWH 1 CTaHKOB MOIyT pacCY/TbiBaTh Ha
foratbln OMbIT X MPOM3BOACTBEHHbIA MO-
TeHuman rpynnbl, B TOM Y1Cie npu paspa-
BO0TKE 1 OCYLLECTBAEHUN NHONBNOYaIbHBIX
MPOEKTOB.



1. FEM analisys.

2. Mechanical transmission test benches.

3. Laboratory measuring contamination.

4. Directional control valves test benches.

5. Gear pump and motors and axial piston pump
and motors test benches.
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1. Obliczanie FEM.

2. Pomieszczenie do testowania napeddw mechanicznych.

3. Laboratorium mierzace zanieczyszczenia.

4. Pomieszczenie do testowania zawordw sterujgcych kierunkiem.

5. Pomieszczenie do testowania pomp zebatych i silnikéw oraz
pomp z ttokami osiowymi i silnikow.

1. Pacuet MK9.

2. VcnbiTaTenbHblil LieX MEXaHU4ECKMX TPAHCMICCHIA.

3. VamepuenbHast nabopatopust KOHTPONS 3arpsiHEHIIA.

4. lcnbiTaTenbHblil Liex pacnpesenuTeNbHbIX KianaHos.

5. VcnbiTaTenbHblil Liex LWecTepeHYaTbIX HACOCOB 1 ABMraTenei
11 aKCUasIbHO-MOPLUHEBLIX HACOCOB U ABUraTeNel.
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Bondioli & Pavesi zastrzega sobie prawo zmian specyfikacji bez

wczesniejszego informowania o tym fakcie.

Copyright©: Bondioli & Pavesi b

®espanb 2016. [uaaitH: Bondioli & Pavesi.

[laHHble, MPeACTaBEHHbIE B aHHOM NyBAVKaLWA, HE HAKNAbIBAIOT IOPUANHECKUX
obsizarenscs. Bondioli & Pavesi ocTasnsiet 3a coboit npaso Ha BHECEHWE 3MeHe-
HIAA B TEXHIYECKVIE XaPAKTEPUCTUKI 663 NPeBAPUTENEHOMO YBEAOMIEHNS.
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