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GEAR PUMPS AND MOTORS - ALUMINIUM BODY

POMPY | SILNIKI ZEBATE - KORPUSY ALUMINIOWE

LLIECTEPEHHI HACOCM TA OBUIYHU - AJTKOMIHIEBUIM KOPMYC

HPL

APPLICATIONS

With a robust design and affordable price,
alluminium gear pumps and motors are amon
the components most widely used in the fielg
of hydraulic applications.

Gear pumps are used fo operate hydraulic
cylinders, hydraulic motors and  hydraulic
steering systems installed on mobile equipment
used in the agricultural, road building and
construction  sectors.  They are also ™ used
extensively in the indusfrial sector. Gear
motors provide the drive for rotary implements
and affachments ufilized in these same areas
of activity.

KEY FEATURES

Functional and versatile. A wide range of units
are available, featuring modular design so
that the product can be configured to suit the
procticoﬁequiremems of the machine. Multiple
pumps can be assembled by combinin

sections of different units, different families ong
different displacements. Option of selecting
aluminium or cast iron flange, incorporating
belt drive or fitting external mounts. Pressure
and directional confrol valves are available.

PUMPS - POMPY - HACOCH

DISPLACEMENT
POJEMNOSC
POBOYMIN OB'EM
PRESSURE

CISNIENIE
TMCK

LPAO
LPA1
LPA2
LPA3

LPA4

DISPLACEMENT
POJEMNOSC
POBOHMM OB'EM

PRESSURE
CISNIENIE
MCK

LMA1

LMA2

LMA3

LMA4
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ZASTOSOWANIE
Dzigki solidnej konstrukeji i umiarkowanej
cenie aluminiowe pompy i silniki zebate
nalezg do  podzespofow  najczescie]
uzywanych do zastosowarn hydraulicznych.
Pompy zebate sq uzywane do uruchamiania
sitownikow hydraulicznych, silnikéw
hydraulicznych oraz hydrouﬁcznych ukfadow
kierowniczych  w  maszynach  rolniczych,
rogowych i budowlanych.  Znajduig
szerokie zasfosowanie réwniez w branzy
przemystowej. Silniki zebate sq stosowane
do generowania ruchu narzedzi obrotowych
w tych samych branzach.

CECHY

Funkcjonalne i wszechsironne. Gama jest obszema
i zaprojekiowana zgodnie z zasadami logiki
modularnej, co pozwala skonfigurowa¢ produkt
sfosowanie do wymogéw roboczych maszyny.
Istnieje mozliwos¢ realizacji zespotow liczacyc
wiele pomp poprzez polaczenie sekcji nalezgeych
do réznych grupii rodzin,qquz' rézniqeych sie pod
wzgledem pojemnosci skokowej. Istnieje rowniez
mozliwos¢ zamontowania kofierzy aluminiowych
lub  Zeliwnych,  zintegrowania mechanizmu
naciggania pasa czy zamonfowania wspomikéow
zewnetrznych. Dostepne sq zawory  sfervjgce
ciénieniem i kierunkiem.

from 0,19 cm3/rev to 88 cm3/rev

up fo 310 bar

30 40 50 60 70 80 90
[em3/rev]

MOTORS - SILNIKI - IBATYHMU

from 1,9 cm3/rev fo 88 cm3/rev

up fo 310 bar

30 40 50 60 70 8 _ 90

[em3/rev]

3ACTOCYBAHHS

3aBAgKM HOOIMIHIM KOHCTPYKUii Ta JOCTYMHIM LiHi
QIIOMIHIEBI  WECTEPEHHI HACOCKM Ta ABUIYHM €
OOHUMM 3 HOWMOLWMPEHILIMX KOMMOHEHTIB Y cdepi
riopaBAiYHKUX 3QCTOCYBAHb.

LUectepeHHi HaCOCH BUKOPUCTOBYIOTLCS U151 MPMBOZY
rAPaBAIYHMX  UMNIHAPIB, TAPABAIYHMX  MOTOPIB  Ta
MOPOBAIYHMX  PYNbOBMX — CUCTEM,  BCTAHOBNEHMX
HO  MODBIMbHIM  TexHilj, Lo BUKOPUCTOBYETLCH B
CiNbCBKOTOCMIOAAPCHKOMY,  AOPOXHL0-ByAiBENbHOMY
1a GygiBensHomy cektopax. BoHu Takox wmpoko
3acTocoByoTeCs B npomucriosocTi.  LLlectepeti
ABMryHYM 306e3nedyioTb NpUBEAEHHS B il 0OepToBMX
POBOUMX OPraHiB TA HABICHOTO OBNAZHAHHS B LyX
CAMWX CEKTOPAX FOCMOAAPCTBAL.

OCHOBHI XAPAKTEPUCTUKU

DyHkuioHansHi o yHiBepcanbHi.  HassHui
LUIMPOKMIA  QCOPTMMEHT QrperaTie i3 MOLySbHOIO
KOHCTPYKLi€IO, WO AJE 3MOry CKOHbIrypysat
BUMPIG  Mif  KOHKPETHI  eKCMNYaTALiMHI - BUMOTU
mawmHu. LLngxom komBiHyBaHHs cekuiit piaHmx
arperaria, 3 PisHUX Cepii Ta 3 PI3HAM POBOUMM
06'EMOM, MOXHQ YTBOPIOBATK OAraTOCTyNEHEs]
Hacocu.  Moxnwmeicte  BubOpy  aiOMiHIEBOTO
abo 4aBYHHOTO (GNAHLA, BCTAHOBNEHHS PEMIHHOT
nepenadi 060  30BHIWHIX KpinaeHb. [locTynHi
KNANAHKM KOHTPOSIO TUCKY TA HANPAMHI PO3NOAIbHI
KNanaHu.



GEAR PUMPS AND MOTORS - CAST IRON BODY
POMPY | SILNIKI ZEBATE - KORPUSY ZELIWNE
LUECTEPEHHI HACOCWU TA ABUNTYHM - HABYHHUIM KOPTTYC

HPG

APPLICATIONS

Cast iron gear pumps and motors are used in
the same g%ie|ds of application as aluminium
body types, but designed for installation
on mobile equipment “intended for heavy
duly operating cycles, where pressures or
mechanical stresses are typically higher.

KEY FEATURES

Rugged and reliable. Option of incorporating
belt drive or fitting external mounts. Pressure
and directfional control valves available.

PUMPS - POMPY - HACOCMH

DISPLACEMENT
POJEMNOSC
POBOHMM OB'EM
PRESSURE

CISNIENIE
™mMCcK

GPA2
GPA3

GPA4

DISPLACEMENT
POJEMNOSC
POBOUYMM OB'EM
PRESSURE

CISNIENIE
TMCK

GMA2
GMA3

GMA4

ZASTOSOWANIE

Pompy i silniki zebate wykonane z zeliwa
uzywane sq do tych samych zastosowan,
co seria z oluminium, lecz zostaly
zaprojektowane  pod  kgtem  maszyn
ruchomych przeznaczonych do eksploatacii
w  frudnych warunkach, jezeli chodzi o
ci$nienie czy naprezenia mechaniczne.

CECHY

Wytrzymate i niezawodne. Isinieje mozliwosé
zintegrowania mechanizmu naciggania pasa
lub montazu  wspomikéw  zewnetrznych.
Dostepne sq zawory sterujgce ci$nieniem i
kierunkiem.

from 4,5 cm3/rev to 90,5 cm3/rev

up fo 320 bar

30 40 50 60 70 80

MOTORS - SILNIKI - BATYHM

from 4,5 cm3/rev to 90,5cm3/rev

up to 320 bar

30 40 5 60 70 80

3ACTOCYBAHHS

YoByHHI  WecTepeHHi  HACOCKH  TA  [ABMUIYHM
30CTOCOBYIOTBCS B TWX COMWX cdepax, Wo M
HOCOCK Ta [BWUIYHM 3 QIOMIHIEBMM KOPMYCOM,
ane Npu3HaYeHi AN9 BCTAHOBAEHHS HA MOBinbHe
06NAfHAHHS, NpU3HaYeHe ANS BOXKWMX pOBoUMx
UMKNiB, Oe TUCK TA MEXAHIYHI HABAHTAXEHHS
303BMYAN BULL.

OCHOBHI XAPAKTEPUCTUKM

Miuni Ta HagiriHi. MOXMBICTL BCTAHOBNEHHS
PEeMIHHOT nepenayi abo 30BHIWHIX KpINneHs.
HoctynHi  knanaHu  KOHTPOMIO  TUCKY  Ta
HOANPAMHI PO3NOAINBLHI KNANAHM.

BONDIOLI
& PAVESI

O

90
[cm3/rev]

90
[cm3/rev]



SILENT GEAR PUMPS
POMPY ZEBATE CICHE
BE3LLUYMHI LLUECTEPEHHI HACOCHK

HPZ-HPZS-HPX

ALUMINIUM - ALUMINIUM - ATIIOMIHIV

APPLICATIONS

Thanks 1o a sFecific helical teeth feature and
fo a special finishing process the silent gear
?umps reduce siégni icantly the noise level.

hey are thus used in all piece of mobile and
industrial application where it is necessary to
improve the comfort.

KEY FEATURES

Quietrunning and modular. Aluminium and
cast iron components of the silent series are
designed applying the same modular logic as
adopted to conventional pumps. Accordingly,
multiple pumps can be assembled using silent
stages together with conventional stages, and
silent pumps can also be equipped with all the
accessories available for other series.

DISPLACEMENT
POJEMNOSC
POBOYMIN OB'EM

PRESSURE

CISNIENIE
TMCK

ZPA2

0

from 6,1 cm3/rev to 25,6 cm3/rev

up to 300 bar

30
[em3/rev]

SILENT MAX - SILENT MAX - SILENT MAX

DISPLACEMENT
POJEMNOSC
POBOHMM OB'EM

PRESSURE
CISNIENIE
TMCK

0 2

from 7 cm3/rev to 87,1 cm3/rev

up to 310 bar

30 40 50 60 70 80 9
[em3/rev]

CAST IRON - ZELIWO - YABYH

DISPLACEMENT
POJEMNOSC
POBOHMM OB'EM

PRESSURE
CISNIENIE
MCK

XPA2

0

ZASTOSOWANIA

Dzieki zastosowaniu specjalnego uzebienia
$rubowego i wykodczenia pompy zebate
ciche znacznie zmniejszajq poziom hatasu.
Dzieki temu uzywane sq we wszystkich
zastosowaniach ruchomych i przemysfowych,
gdzie niezbedna jest poprawa komfortu.

CECHY

Ciche i modulame. Serie cichych pomp
aluminiowych i zeliwnych zostaly
zaprojektowane  zgodnie z fg samg
logika modularng, co pompy tradycyjne.
Tym samym istnieje  mozliwo$¢ realizacii
zespotow kilku pomp ze stopniami cichymi
polgczonymi ze sfopniami tradycyjnymi, jak
réwniez mozliwoéé wyposazenia  cichych
pomp we wszystkie akcesoria dostepne dla
pozostatych serii.

from 6,1 cm3/rev to 25,6 cm3/rev

up fo 320 bar

30
[em3/rev]

3ACTOCYBAHHS

30BASKM  CNELIANbHMM  KOCO3YOMM  MEXTHI3MaM
Ta  cneuiansHi  GiHiWHI  06pobLI  NoBEPXOHD
6e3LyMHI LIECTEPEHH HACOCK 3HAYHO 3HMXYIOTb
piBeHb Wymy. Tomy ix BMKOPUCTOBYIOTb Y BCiX
MOBINBHIX TA MPOMMCIIOBKX 30CTOCYBAHHSX, A€
HEOOXIOHO NIABULLUTH KOMDOPT.

OCHOBHI XAPAKTEPUCTUKU

BeawymHICTb Ta MOZyNbHA KOHCTPYKLIS. AMOMIHIEB]
TAQ  YABYHHI  KOMMOHEHTM  BeswymHol  cepii
PO3POOIEH! 3 BUKOPWUCTOHHAM TIET X MOLYSBHOT
NOTiKK, WO | Ana 3BMYAHMX Hacocis. BignosigHo,
WAAXOM  KOMBIHYBAHHS  Be3lWymHMX  CeKuii i3
3BUYAMHMMM  CEKLISMM  MOXHQ  YTBOPIOBATH
BaratoctyneHesi GeslwyMHi HACOCK, sKi MOXYTb
OyTV OCHALLEHI YCiM [OAATKOBUM OBAAAHAHHSM,
AKE NPONOHYETLCH ANS IHLIMX CePiN.



FLOW DIVIDERS - ALUMINIUM BODY
DZIELNIKI PRZEPLYWU - KORPUS ALUMINIOWY
PO3OITKOBAYI MTOTOKY - AJTTOMIHIEBMIN KOPITYC

HPLDF

APPLICATIONS

Flow dividers are used as flow equalizers
(same displacement in each section), as flow
dividers (different displacements in single
sections) and as pressure infensifiers (connected
fo an outlet section). Typical applications
for flow dividers are %e synchronization
of different services, motors and cylinders
in mobile agricultural machinery, and the
synchronization of stabilizers in ‘consfruction
machinery. Other typical applications are
lift platforms and bridges, hydraulic bending
brakes, shipping container " lifts, lubrication
systems, woodworking machinery, and travel
motion of trolleys driven by hydraulic motors
or cylinders.

KEY FEATURES

Highly reliable and modular. Flow dividers
are assembled using sections and covers
of the HPL aluminium” body series. They can
incorporate pressure confrol valves and are
configurable in combinations  from 2 1o 6
sections.

DISPLACEMENT
POJEMNOSC
POBOHMM OB'EM

PRESSURE
CISNIENIE
TMCK

DF1

DF2

C DF3

ZASTOSOWANIA

Dzielniki przeplywu znajdujg zastosowanie
jako urzgdzenia wyréwnujgce przeplyw
o sama pojemnosé skokowa w kazdej
sekcji), jako dzielniki przeptywu (rézna
pojemnos¢ skokowa w kazdej sekcji] oraz
jako wzmacniacze ciénienia (podigczenie
do sekcji spustowej). Typowe zastosowania
dzielnikéw przeptywu to  synchronizacja
r6znych  funkgji, silnikow i sitownikéw w
ruchomych  maszynach  rolniczych  oraz
synchronizacja  sifownikéw  stabilizatorow
w  maszynach budowlanych. Pozosfate
zastosowania obejmujq platformy i mosty
podnoszone, hydrauliczne prasy gnqce,
podnoszenie demontowanych konfenerdw,
ukfady smarowania, maszyny do obrobki

rewna,  przesuw  poziom wézkow
uruchamianych przez silniki lub  sitowniki
hydrauliczne.

CECHY

Wysoka  niezawodno$¢ i modulamna
budowa. Dzielniki  przeptywu  zebate

montowane sq z kilku sekcji i pokryw z serii
korpuséw z aluminium HPL Mogg by¢
wyposazone w zawory sterujgce cisnieniem
i sq konfigurowalne jako kombinacje liczqce

od 2 do 6 sekciji.

from 1,9 cm3/rev to 50,5 cm3/rev

up fo 240 bar

30 4 50 60 70 80

3ACTOCYBAHHSA
PospinioBaui  MOTOKY — BMKOPWCTOBYIOTBCS 5K
BMpiBHIOBAYl  NOTOKY  (OAHAKOBWI  POBOYMIA

ob'em y KOXHIN cekuil), sk posainiosadi notoky
(pisHuit poBoumit ob'em B Okpemux cekuisx)
Ta 9K MigCUMNIOBAYI  TUCKY (niﬂ.KmoquHq no
BUXiOHOI CEKLLi'I')4 Tunoeumm 30CTOCYBAHHAMM NS
PO3AINIOBAYIB  MOTOKY €  CUMHXPOHI3ALIA  Pi3HMX
BMKOHOBYMX MEXAHI3MIB, ABWIYHIB TG UMNIHOPIB Y
MODBINbHIM CiNbCbKOrOCNOAAPCHKIN TEXHIL, O TAKOX
CUHXPOHI3aLis CTABINi3aTopIB y ByaiBENbHIN TEXHIL.
[HWWMM TYNOBMMM  3ACTOCYBAHHSMM € MIOAOMHI
nNAaThOPMM TA MOCTH, FAPABAIYHI 3TUHAMBHI NpEeCH,
NIAAOMHVKM  ANS  TPAHCMNOPTHMX  KOHTEMHEepIB,
cmcTemn 3MOALLLYBAHHS, nepeBoobpobHe
0BNGAHAHHS Ta CUCTEMMU nepemillleHHs Bi3kie, WO
NPYBOIUTLCS B PYX MAPOBAIMHUMM ABUTYHAMK abO
LMNIHOPAMM.

OCHOBHI XAPAKTEPUCTUKU

Bucoka HopiHicTe TG MOMyNbHO  KOHCTPYKLUIs.
Poapiniosaui notoky 36MPAIOTLCS 3 BUKOPUCTAHHAM
CeKUiM Ta KpULWOK cepii anominiesnx kopnycis HPL.
BoHu MOXyTb BKIIOHATH KIIANOHW KOHTPOSIO TUCKY
i MOXYTb ByTH CKOH]IrypOBaHI B KOMBIHALsSX Bif 2
no 6 cexuint.

BONDIOLI
& PAVESI

O

90
[em3/rev]



OPEN CIRCUIT AXIAL PISTON PUMPS
POMPY O TLOKACH OSIOWYCH DO OBWODU OTWARTEGO
AKCIAJTIbHO-TOPLUHEBI HACOCH OJ19 BIOKPUTX KOHTYPIB

HMA-HPA

APPLICATIONS

Open circuit variable axial piston pumps
are used to operafe services on mobile
equipments.

Dual flow open loop pump are specifically
designed for mini-escavators.

KEY FEATURES

Open loop variable pumps are available
with hydraulic load sensing, electronic load
sensing, with constant pressure and constant
torque control. All pumps can be equipped
with pressure and swash plate angular
sensors. Dual flow pumps are available with
constant power control and  manifold  for
controls options and safety options. The range
offers the possibility to realize multiple pumps
assembly with other axial piston ‘and gear

pumps.

VARIABLE DISPLACEMENT, ,
ZMIENNA POJEMNOSC SKOKOWA
3MIHHWI POBOYMM OB'EM

DISPLACEMENT
POJEMNOSC
POBOHMM OB'EM
PRESSURE

CISNIENIE
TMCK

HMAO
HMAT
HPA3A
HPA4C
HPAS

HPASA

DISPLACEMENT
POJEMNOSC
POBOHMM OB'EM

ZASTOSOWANIA

Pompy o tokach osiowych do obwodu
otwartego sq uzywane do obsfugi urzqdzen
ruchomych.

Dwuprzeplywowa pompa z  otwartym
obiegiem zostata zaprojekiowana specjalnie
do minikoparek.

CECHY

Pompy o zmiennej wydajnosci w obiegu
otwartym sq dostepne z hydraulicznym
czujnikiem  obcigzenia,  elekironicznym
czujnikiem obcigzenia, z funkcjg stafego
cisnienia i stalg  kontrolg  momentu
obrotowego. Wszystkie pompy mogq by¢
wyposazone w czujniki ci$nienia i kgfa
ustawienia  krzywki tarczowej. Dostepne
sq pompy o podwoinym przeplywie ze
stafq regulacjg mocy i kolekiorem dla opcij
sterowania i opcji bezpieczenstwa, Gama
oferuje mozliwo$é realizacji zespotu wielu
pomp z pompami z tokami osiowymi
rébznego rozmiaru i z pompami zebatymi.

from 10,1 ecm3/rev to 90 cm3/rev

up to 350 bar

30 4 50 60 70 80 90
[em3/rev]

DUAL FLOWV - VARIABLE DISPLACEMENT ..
PODWOIJNY PRZYPLYW - ZMIENNA POJEMNOSC SKOKOWA
DUAL DEBIT - 3MIHHM POBO4YM OB'EM

from 12 em3/rev to 34 cm3/rev

up to 350 bar

30 40 5 60 70 8 _ 90

[em3/rev]

3ACTOCYBAHHS

AKCIanbHO-NOPLHEBI HACOCK 3MIHHOTO POBGOYOTO
06'emy st BIGKPUTUX KOHTYPIB BUKOPHUCTOBYIOTLCS!
ANg NPUBOMY BUKOHABYMX MEXAHI3MIB HO MODInbHIM
TeXHILI.

[eonotouni  Hacocu Ans  BIOKPUTMX  KOHTYpIB
cneuiansHo po3pobneHi Ang MIHIEKCKABATOPIB.

OCHOBHI XAPAKTEPUCTUKU

Hacocn  aminHoro  pobouoro  ob'emy  ana
BIIKPUTMX  KOHTYpIB  AOCTYNHI 3  rigpaBRivyHMm
ACTYMKOM HABAHTAXEHHS, ENEKTPOHHUM AATHUKOM
HOBOHTOXKEHHS, 3 MOCTIMHMM KOHTPONEM TUCKY
TA KPYTHOTO MOMEHTY. YCi Hacocu MoxyTb ByTu
OCHQLLEHI  AAQTYMKAMM  TUCKYy TA KyTa  HAXuiy
nnactvHn.  [lsonotoyni  Hacocwu OOCTYymHI 3
NOCTIMHNUM KOHTPONEM MOTYXHOCTI TQ KONEKTOPOM
AN ONUiK  KepyBAHHA Ta  Onuin Beaneku.
ACOPTUMEHT  ACE  MOXIMBICTb  PEANi30BYBATH
6araToCTyneHesi HACOCH, NOEAHYIOYM AKCIANbHO-
NOPLWHEBI TA WECTEPEHHI HaCOCH.



CLOSED CIRCUIT AXIAL PISTON PUMPS
POMPY O TLOKACH OSIOWYCH DO OBWODU ZAMKNIETEGO
BOMBAS A PISTONES AXIALES PARA CIRCUITO CERRADO

HMP-HPP

APPLICATIONS

Closed circuit axial piston pumps are used as
hydrosfafic fransmission components in sel-

ropelled machines and for rotary drives in
EoTh fixed and mobile equipment of all kinds.

KEY FEATURES

Variable displacement axial piston pumps
for closed circuit applications are available
with a large variety of hydraulic or electronic
control opfions. HUB versions embed an ECU
and sensors protected by a cover with a single
connector to semplify OEM'’s assembling. Hub
versions include electronic confrol logic e.g.:
automotive, consfant speed drive, s ift—onﬁly
and so forth.

HUB versions can include also capability for
Bluetooth or NFC data transfer or Telemetric
data cloud interchange.

Multiple units can be assembled usin
piston pumps of different sizes an

pumps.

axial
gear

VARIABLE DISPLACEMENT

ZMIENNA POJEMNOSC SKOKOWA

SMIHHNI POBOHYMIN OB'EM

DISPLACEMENT
POJEMNOSC
POBOHMM OB'EM

PRESSURE
CISNIENIE
TMCK
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ZASTOSOWANIA

Pompy z tokami osiowymi do obwodu
zamknietego  znajdujq  zastosowania  w
przekfadniach hydrostatycznych i sq uzywane
do przenoszenia ruchu w réznorodnych
maszynach sfacjonamych i ruchomych.

CECHY

Pompy z fiokiem osiowym o zmiennej pojemnosci
skokowej do zastosowar w obiegu zamknigtym
sqQ dosiepne z szerokq gamg opcji sterowania

hydraulicznego lub elektronicznego. ersie HUB
integrujq jednostke stervjgcq  (ECU) i czujniki,
zabezpieczone  obudowq z  pojedynczym

Zlgczem, co upraszczamontoz przez produceniow
OEM. Wersie HUB obejmuig elekironiczng logike
stferowania, np.: fryb samochodowy, nopeg o
stafe] predkosci, zmiane parametréw w trakcie
racy (shift-on-fly) oraz inne zaawansowane
unkcie.
Wersie HUB mogq réwniez zapewnia¢ mozliwose
fransmisji donycg przez Bluetooth lub NFC lub
wymiane danych telemetrycznych w chmurze.
Isinieje mozliwosé realizacii zespotu wielu pomp z
pompami z iokami osiowymi réznego rozmiaru i z
pompami zgbatymi.
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from 7 cm3/rev to 170 cm3/rev

up to 500 bar

170

em3/rev]

3ACTOCYBAHHSA

AkciansHO-NOPLUHEBT HACOCH 15 3OKPUTUX KOHTYPIB
BMKOPMCTOBYIOTBCS 9K KOMMOHEHTM TifPOCTATUYHOI
TPOHCMICIT Yy COMOXIAHMX MOLMHOX, O TOKOX 14
NpHBOGY ODEPTOBMX MEXQHI3MIB Y CTALIOHAPHOMY
0 MOBINEHOMY OBNAAHAHHI PI3HOTO THMY.

OCHOBHI XAPAKTEPUCTUKU

AkciansHO-NOPLWHEBT  HOCOCK 31 3MIHHKMM
pobounm ob'eMOoM  ANs  3AKPUTUX  KOHTYPIB
LOCTYMHI 3 WWMPOKMM CNEKTPOM rApaBaiuHmnx abo
ENEKTPOHHUX ONuinM Ana kepysaxHs. Bepcii HUB
maioTb B6ynoeaHuii 6nok kepyeanHa (ECU) Ta
AQTHUKM, 3OXMLLEHT KOXYXOM 3 OLHUM PO3'EMOM
ans cnpouenns  36ipkn  OEM-srpobHmkamu.
Bepcii HUB  BkniouaioTs  enektporHy  noriky
KEePYBAHHS, HANPUKNOA: ANs  ABTOMOOBIbHMX
cucTeM, NPMBOAIB 3 MNOCTIMHOIO  WBMAKICTIO,
NEePEMUKAHHS «HA XOLy» TOLLO.

Bepcii HUB Takox moxyTs math mogyni nepenadi
poHnx  Bluetooth abo NFC ta ans  obminy
TENEMETPUYHVMM [AHVMM 30 XMAPHUM CXOBULLEM.
LUnsixom  KOMBIHYBAHHS — OKCIQUBHO-MOPLUHEBMX
HACOCIB PI3HMX PO3MIPIB TA LUECTEPEHHMX HACOCIB
MOXHQ YTBOPIOBATH OAraToCTyneHes HACOCH.
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FIXED DISPLACEMENT AXIAL PISTON PUMPS AND MOTORS X
POMPY | SILNIKI Z TLOKAMI OSIOWYMI O STALEJ POJEMNOSCI SKOKOWEJ
AKCIAJIbHO-NOPLUHEBI HACOCK TA ABUTYHN 3 PIKCOBAHMM POBOHYNM OB'EMOM

HPM

APPLICATIONS
Closed circuit axial piston motors are used

as  hydrostatic  fransmission  components,
in conjunction with closed circuit pumps,
and  found the widest

consequently in

imaginable range of mobi\(e equipment. Fixed
displacement motors can also be used in open
circuit applications.

Fixed axial piston pumps are used in open
loop systems for application requiring high
pressure and efficiency.

KEY FEATURES

Fixed axial piston motors are used in closed
or open loop hydraulic systems in mobile or
fixed equipment, in hydrostatic trasnmission in
augers and winches

Customised versions are available together
with builrin exchange valves and pressure
relief valves. Builtin™ cartridge versions also
available for planetary hubs. All motors can
be fitted with sensors.rzixeol axial piston pump
are used in open loop to operate hydraulic
rotsry or linear actuators.

MOTORS - SILNIKI - ABMTYHA

DISPLACEMENT
POJEMNOSC
POBO4YMM OB'EM

PRESSURE
CISNIENIE
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DISPLACEMENT
POJEMNOSC
POBOHMM OB'EM

PRESSURE

CISNIENIE
TMCK
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ZASTOSOWANIA

Silniki tokowe osiowe w obiegu zamknigtym
stosowane sq jako elementy  przektadni
hydrostatycznych, wspdtpracujgc z  pompami
obiegu zamknietego, dzieki czemu znajduiq
zasfosowanie w niemal wszystkich rodzajach
maszyn ruchomych. Silniki o sfalej pojemnosci
skokowej mogq by¢ réwniez wykorzystywane w
uktadach z otwartym obwodem.

Pompy tokowe osiowe o stalej wydajnosci
stosuje sie w systemach z otwartym obiegiem
w  zastosowaniach wymagajgcych wysokiego
ci$nienia i sprawnosci.

CECHY

Silniki iokowe osiowe o stafej wydajnosci znajdujq
zastosowanie w  ukladach ﬁydroulicznyc% z
obiegiem zamknietym lub otwartym w urzqgdzeniach
ruchomych lub stacjonarnych, w prze?k’rodmoch
hydrostatycznych w élimakach i weiggarkach
Dostepne  sq  réwniez  personalizowane
konfiguracje w potaczeniv z zintegrowanymi
zaworami rozdzielajgcymi i zaworami
nadmiarowymi. Dosfepne  sq réwniez  wersje
z wkiadem do zinfegrowanego montazu na
przekladniach  planefamych. ?/\/szysfkie silniki
mogq by¢ szosoione w czujniki. Pompy tiokowe
osiowe o sfalej wydajnosci stosuje sie w obiegach
otwartych do zasilania sifownikéw obrotowych lub
liniowych.
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from 21 ecm3/rev to 125 cm3/rev

up to 450 bar

1100 110 120 130
[cm3/rev]
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PUMPS - POMPY - HACOCH

from 34 cm3/rev to 65 cm3/rev

up to 320 bar

4 5 60 70 8 90 100 110 120 130
[cm3/rev]

3ACTOCYBAHHSA

AKCianeHO-NOPLUHEB] ABUMYHM AN 3AKPUTHX KOHTYPIB
BMKOPWCTOBYIOTECH  SIK  KOMMOHEHTM  MAPOCTATUYHOI
TPAHCMICIT Yy NOEOHAHHI 3 HACOCAMM AN 3AKPUTMX
KOHTYpIB I, OTXe, 3HOXOHATb 3QCTOCYBAHHA Y
HOMLUMPLWOMY CrekTpi MoBinbHOT TexHiku. [lauryHn
3 IKCOBAHMM pPOBOUMM OB'EMOM TAKOX MOXYTb
BMKOPMCTOBYBATMCH Y 3QCTOCYBAHHAX 3 BIOKPUTUM
KOHTYPOM.

AKCIQnbHO-NOPLUHEBI HACOCH 3 GIKCOBAHYIM POBOUKM
06" EMOM BUKOPVICTOBYIOTBCS B CHCTEMOX 3 BIGKDUTHM
KOHTYPOM [/ 30CTOCYBOHb, WO NOTPebyioTs
BMCOKOTO THCKY TQ BUCOKO! €pEKTUBHOCTI.

OCHOBHI XAPAKTEPUCTUKU

AKCIQnbHO-NOPLWHEBI  ABUTYHKM 3 DIKCOBAHMM
pobourm  0B6'EMOM  BMKOPWCTOBYIOTbCS B
FiAPOBIIMHUX CMCTEMOX i3 3AKPUTM QOO BIAKPUTIM
KOHTYPOM (i y MOBinbHOMY, Tak iy CTAujoHapHOMy

obnagHaHHi)  3okpema B MAPOCTATMYHMX
TPAHCMICIAX Ans WHeKiB i nebinok.
HoctynHi  iHguBigyansHi  Bepcii,  OCHaLeH

BOYLOBAHMMM KIANAHAMM OBMIHY TA 3aMOBIKHMM
KNANaHamu TUCKY. TaKOX AOCTYMHI  KAPTPUOXH
BepCii  ANd  BCTAHOBNEHHA  HA  MIAHETAPHMX
penykTopax. Yci ABUryHM MOXYTs OyTh OCHALLEH
OATYUKAMM. AKcioano—nopuJHeBi Hacocu 3
GIKCOBAHNM POBOUMM OB EMOM BUKOPHUCTOBYETLCA
Y BIOKPUTMX KOHTYPAX A9 NPUBOAY TIAPABAIYHMX
06epToBMX OBO HIAHMX BUKOHABYMX MEXTHI3MIB.



VARIABLE DISPLACEMENT AXIAL PISTON MOTORS X
SILNIKI TFOKOWE OSIOWE O ZMIENNEJ POJEMNOSCI SKOKOWEJ
AKCIAJIbHO-MOPLUHEBI ABNTYHU 31 SMIHHUM POBOYNM OB’'EMOM

HPM-HPV

APPLICATIONS
Closed circuit variable displacement axial
piston mofors are used as hydrostatic

fransmission components, in conjunction with
closed circuit pumps, and found consequently
in the widest imaginable range of mobile
equipment.

KEY FEATURES

Variable displacement motors are available
with two  position hydraulic controls, two
position electric  control and  proportional
electric  control.  Confrols can also  be
customized where parficular strategies are
required. All mofors can be fitted with sensors.
Possible configurations include circuits with
builin exchange valves and pressure relief
valves. Builtin cartridge versions also availoble
for planetary hubs.

MOTORS - SILNIKI - ABMTYHU

DISPLACEMENT
POJEMNOSC
POBOHMM OB'EM

PRESSURE
CISNIENIE
TMCK

HPMAMV

HPVA4

DISPLACEMENT
POJEMNOSC
POBOHMM OB'EM

PRESSURE
CISNIENIE
MCK

ZASTOSOWANIA

Silniki z  tokami  osiowymi  znajdujg
zastosowanie w przekiadniac
hydrostatycznych w poltgczeniv z pompami
o obwodu zamknietego, tym samym
uzywane sq w réznorodnych  ruchomych
maszynach roboczych.

CECHY

Mogq sie charakteryzowaé statym lub
zmiennym natezeniem przeptywu.  Silniki
z flokami osiowymi o zmiennym natezeniu
przeplywu sq dostepne z dwupozycyjnym
sterowaniem hydraulicznym, dwupozycyjnym
sterowaniem  elekirycznym i sferowaniem
elekiroproporcjonalnym.~ Dostepne  sq
dostosowania  elementow  sterowania, aby
spefni¢ konkretne wymagania strategii kontroli.
Wiszystkie silniki sq urzgdzeniami lol Ready z
mozliwosciq wyposazenia w odpowiednie
czujniki. Mozliwa jest réwniez konfiguracia
w polgczeniv ze zintegrowanymi-zaworami
rozdzielajgcymi i zaworami nadmiarowymi.
Dostepne sq réwniez wersie z wkiadem do
zinfegrowanego montazu na przektadniach
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planefarmnych.
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from 34 cm3/rev to 65 cm3/rev

up to 420 bar

90 100 110 120 130
[em3/rev]

40 50 60 70 80

PLUG-N - PLUG-IN - BCTABHWI

38 cm3/rev

up to 350 bar

4 50 60 70 8 90 100 110 120 130
[em3/rev]

3ACTOCYBAHHS

AKCIONbHO-NOPLIHEBT ABUTYHM 31 3MIHHUM POBOUMM
06'EMOM [151 BUKPUTUX KOHTYPIB BUKOPMCTOBYIOTHCS
AK  KOMMOHEHTM  TAPOCTATUYHOI  TPAHCMICHT Y
NOEAHAHHI 3 HOCOCAMM ANA 3AKPUTMX KOHTYPIB i,
OTXE, 3HOXOAATb 3ACTOCYBAHHS Yy HAMLIMPLIOMY
CNEKTPI MOBINBHOT TEXHIKH.

OCHOBHI XAPAKTEPUCTUKMU
euryrn 3i amiHHMM pobounm ob'emom [OCTynHI

i3 rigpaBniYHMM  OBOMO3MLIMHUM  KEPYBAHHAM,
ENEeKTPUYHNUM OBOMO3NLIMHUM KEPYBAHHAM
TG NPOMOPUIMHUM  ENEKTPUYHUM  KEPYBAHHAM.

EnemenTn kepyBaHHs MOXyTb ByTH IHAMBIAYANBHO
QOoanTOBAHUMM Yy PA3I HAABHOCTI  CReLianbHMX
notpeb. Yo mBuryHu moxyTb GyTu  OCHAWEH
gatavkamu.  Moxausi  koHbirypauii - Bkao4aioTs
KOHTYpM 3 BOYLOBAHMMW  KIGNAHAMKM  OOMIHY
TA  30NOGPKHAMM — KNANAHAOMM  TUCKY.  1AKOX
LOOCTYNHI KAPTPUOXHI BEPCIT AN9 BCTAOHOBIEHHS HA
NNAHETAPHKX PEOyKTOPAX.

BONDIOLI
& PAVESI

O



BENT AXIS FIXED DISPLACEMENT AXIAL PISTON PUMPS AND MOTORS X
POMPY | SILNIKI Z THOKAMI OSIOWYMI O STALEJ POJEMNOSCI | SKOSNEJ OSI
AKCIATIBHO-MOPLLHEBI HACOCK TA IBUTYHM 3 PIKCOBAHIM POBOHM OB'EMOM TA MOXMIOKO BICCIO

HPPF-HPBF

APPLICATIONS

Bent axis fixed displocement axial piston
pumps for open circuit applications are
designed for operation in systems fypified
by heavy duty work cycles. Closed circuit
axial piston motors are used mainly for rotary
drives in power machinery or in hydrostatic
fransmissions. Fixed displacement motors can
also be used in open circuit applications,
and are therefore suitable for also for fixed
equipment.

KEY FEATURES

Axial piston motors are characterized by
high operoﬁn% pressures, low noise level,
hig?h speeds, high starfing forque, and high
vo

umetric and mechanical efficiencies.

PUMPS - POMPY - HACOCH

DISPLACEMENT
POJEMNOSC
POBOHMM OB'EM

PRESSURE

CISNIENIE
PRESION

DISPLACEMENT
POJEMNOSC
POBOHMM OB'EM

PRESSURE
CISNIENIE
TMCK

ZASTOSOWANIA
Pompy z tokami osiowymi do obwodu

otwarfego o nachylonej osi i statej pojemnosci
skokowe]  zaprojekiowane zostol[y pod
katem intensywnej eksploatacji w trudnych
warunkach. Silniki z tiokami osiowymi do
obwodu  zamknietego sq  przewaznie
uzywane do obsfugi sifownikéw obrotowych
w maszynach roboczych lub w przekfadniach
hydrostatycznych. Silniki o statej pojemnosci
skokowe] mogq by¢ rowniez uzywane w
ukladach z ofwartym obwodem, a zatem
nadaijq sie rowniez do maszyn sfacjonamych.

CECHY

Wysokie wartoéci  ciénienia  roboczego,
niski Eoziom emisji_ hatasu, duza predkosc i
wysoki moment rozruchowy, duza wydajno$¢
wolumetryczna i mechaniczna.
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from 10 cm3/rev to 125 cm3/rev

up to 450 bar

110 120 130
[em3/rev]
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MOTORS - SILNIKI - ABMTYHU

from 10 cm3/rev to 125 cm3/rev

up to 450 bar

4 50 60 70 8 90 100 110

120 130

[em3/rev]
3ACTOCYBAHHSA
AkciansHo-noplHesi  Hacocu 3 GIKCOBAHMM
pobourm ob'emMoM T  MOXMAOK  BICCIO AN

BIOKPUTUX KOHTYpiB MpPU3Ha4YeHi ans pobotn B
CHUCTEMAX, AN SKMX XAPAKTEPHI BAXKi poboui
UMK, AKCIQnbHO-NOPLWHEBI ABUMYHM ANst 3AKPUTHX
KOHTYPIB BMKOPMCTOBYIOTECS B OCHOBHOMY AN
npuBogy OOEPTOBUX MEXAHI3BMIB Y  CUIOBOMY
0BN0AHAHHI 060 B TAPOCTATUYHMX TPAHCMICISX.
[BuryHu 3 dikcosarm pobourm 06 " emom MoxyTs
TAKOX BMKOPWCTOBYBATUCH Y BIAKPUTUX KOHTYPAX i
TOMY MIAXOAATL ANS CTALIOHAPHOTO OONAAHAHHS.

OCHOBHI XAPAKTEPUCTUKU

AKCIQNbHO-NOPLWHEBI ABUIYHKM XAPAKTEPU3YIOTHCS
BMCOKMM POBOUMM TUCKOM, HI3bKMM PIBHEM LLYMY,
BMCOKMMM  LUBMAKOCTAMM, — BMCOKMM  MyCKOBMM
MOMEHTOM TA BMCOKOIO 0B'EMHOIO TA MEXAHIYHOIO
edEKTHBHICTIO.



BENT AXIS VARIABLE DISPLACEMENT AXIAL PISTON MOTORS .
SILNIKI Z TLOKAMI OSIOWYMI O ZMIENNEJ POJEMNOSCI | SKOSNEJ OSI
AKCIATNIbHO-TMOPLUHEBI ABUTYHM 31 SMIHHMM POBOYNM OB'EMOM TA TTOXMIOKO BICCIO

APPLICATIONS

Bent axis variable axial

displacement
piston motors provide the ideal solution for
applications such as hydrostatic fransmission
of selt-propelled equipment, winches or cutters.

KEY FEATURES

Available with two-position or proportional
variable displacement. Control customization
is also possiEle where specific tailored control
strafegies are required.

Available with mounting flange according
to 1ISO, SAE and plugin. All mofors can be
fitted with sensors and are available in HUB
version.

Bent axis pistfon motors are charocterized by
high operafing pressures, low noise level, hig

speeds, high starting forque, and high sfartin

forque, high volumefric and  mechanica
efficiency.

DISPLACEMENT
POJEMNOSC
POBOHMM OB'EM

PRESSURE

CISNIENIE
TMCK

0 20 40

DISPLACEMENT
POJEMNOSC
POBOYMM OB'EM

PRESSURE
CISNIENIE
mCK

0 20 40

ZASTOSOWANIA

Silniki z flokami osiowymi o skosnej osi i
zmiennej pojemnosci  skokowe] stanowig
idealne  rozwigzanie  w  przypadku
zastosowan takich, jak przesuw poziomy
maszyn samobieznych i sitowniki o zmiennym
kierunku obrotow.

CECHY

Dostepne ze zmienng pojemnosciq skokowq,
wupozycyine lub proporcjonalne. Dostepne
sq dosfosowania elementéw  sterowania,
aby sFe’fnié konkretne wymagania strategii
kontroli.

Silniki z ttokami osiowymi o sko$nej osi
charakteryzujq sie  wysokimi  warto$ciami
ci$nienia roboczego,  niskim  poziomem
emisji hafasu, duzq predkoscig i wysokim
momentem rozruchowym, duzg wydajnoscig
wolumetryczng i mechaniczng.  Wszystkie
sinki  sq urzqdzeniami  lol  Ready z
mozliwosciq wyposazenia w odpowiednie
czujniki.
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MOTORS - SILNIKI - ABMTYHUA

from 60 cm3/rev to 200 cm3/rev

up to 450 bar

PLUG-IN - PLUG-IN - BCTABHWI

from 60 cm3/rev to 200 cm3/rev

up o 450 bar

3ACTOCYBAHHSA

AKCIaNbHO-NMOPWHEBI  ABWUIYHM 31 3MIHHKM
pobounm O6'EMOM TG MOXMIOID BICCIO €
I0€QNbHMM PILLEHHAM AN TAKMX 30CTOCYBAHb,

AK_ TIOPOCTATUYHI  TPAHCMICT  COMOXIAHOTO
obnagHaHHg,  nebinkn  abo  dpesepHi
MEXAHI3MM.

OCHOBHI XAPAKTEPUCTUKU

HoctynHi 3 gsonoanuiikimm abo nponopuiiHm
3MiHHUM poGOoUMM 06 'emom. Takox nepeabaveHa
MOXJIMBICTb  iHOMBIOYQNbHOI  apanTaUil - cucTemm
KEPYBAHHS A5t BANCUIKIB, KOMM NOTPIOHT CewianbHi
CTPATErii KOHTPOSIO.

ﬂ,OCTynHi 3 MOHTOKHAM d)ﬂ(JHLLeM BiONOBIOHO A0
crannaptis ISO, SAE, a Takox y BCTasHin koHbirypaii
(plug-in).  Yci  pmeuryRM  moxyTs  ocHawyBaTMCS
ceHcopamu i noctasnsiotscs y sepcii HUB.
AKCiansHO-NOPLIHEBI ABMIYHM 3 NOXMOK BICCIO
BMPI3HSIOTECS  BUCOKMM — pODOYMM  TUCKOM,
HM3bKVM DIBHEM LUYMY, BMCOKOIO LUBMAOKICTIO,
BMCOKMM  MyCKOBMM ~ MOMEHTOM,  BMCOKOIO
00'EMHOIO TO MEXTHIYHOK edEKTUBHICTIO.

O

BONDIOLI
& PAVESI



RADIAL PISTON MOTORS

SILNIKI TLFOKOWE PROMIENIOWE
PALIATIBHO-MOPLUHEBI ABATYHU

HPR2

APPLICATIONS

The wheel version is dedicated fo fransmitting
motion to the wheels, they are used in a
wide range of applications such as municipal
vehicles, = forklift * frucks, —agricultural and
forestry machinery. The flange infegrated on
the shaft can be fitted with studs for simple
installation on standard rims. The shaft version
have a splined profile shaft according to DIN
5480 at the output and are used in many
applications where the motor has to transmit
forque to gears, chain sprockets, pulleys,
couplings i.e. Concrefe mixer drum, augers
and forage cutters.

KEY FEATURES

LSHT (low Speed - High Torque] hydraulic
radial piston motors are designed ‘with a
modular design fo provide high performance.
They are characterised by:

- Compactness

- High Power density

1 SPEED - 1 PREDKOSC OBROTOWA - 1 LLUBMIKICTb

DISPLACEMENT
POJEMNOSC
POBOHYMM OB'EM

PRESSURE
CISNIENIE
TMCK

DISPLACEMENT
POJEMNOSC
POBOHMM OB'EM

PRESSURE
CISNIENIE
TMCK

ZASTOSOWANIA

Wersjo  kolowa jest przeznaczona do
przenoszenia napedu na kofa i znajduje
zastosowanie w szerokim zakresie aplikacji,
takich jak  pojazdy komunalne, wézLi
widfowe, maszyny rolnicze i lesne. Kotnierz
zintegrowany na wale mozna wyposazyé w
$ruby ufatwiajgce montaz na standardowych
obreczach. Wersja watowa jest wyposazona
w wielowypustowy wat profilowy zgodny
z DIN 5480 na wyjsciu i jest uzywana w
wielu zastosowaniach, w kiérych silnik musi
rzenosi¢ moment obrotowy na kofa zebate,
ofa faricuchowe, kota pasowe, sprzegia, np
bebny mieszalnikéw betonu, dimaki T rebaki
do pasz.

CECHY
Silniki hydrauliczne  ttokowe promieniowe
SHT (niskie obroty - wysoki moment)

zaprojekfowano w modufowe] konstrukeji, co
zapewnia wysokg wydajnosc.
Charakteryzuiq sie one:

- zwarlqg konstrukcjg

- wysokg gestoscig mocy
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from 212 cm3/rev to 402 cm3/rev

up to 450 bar

150 200 250 300 350 400 450 500

[em3/rev]

2 SPEED - 2 PREDKOSC OBROTOWA - 2 LLIBUIKOCTI

from 106 cm3/rev to 402 cm3/rev

up to 450 bar

150 200 250 300 350 400 450 500
[em3/rev]

3ACTOCYBAHHS

KonicHa Bepcis npusHavera ans nepepadi
PyXy HQ KOMECd, BOHA BMKOPMUCTOBYIOTLCS B
LWMPOKOMY  [liONA30HI  3aCTOCYBAHb, TAKMX

K MYHILMNGbHI  TDAHCMOPTHI  3acobu,
HOBAHTAXYBAYI, CiflbCbKOTOCMOAAPChKA
Ta  nicorocnopapcbka  TexHika. Pnaneus,

IHTErPOBAHMIM B BN, MOXE OCHALLyBATMChH
WNUABKOMKM N8 NIErKOrO  MOHTOXY — HA
cTaHoapTHi - avcku.  Banosa  Bepcis  mae
WnNiLbOBMM npocl)inb BMXIOHOIO BANA 3rigHO 3
DIN 5480 sactocosyetbes y 6aratbox Tmnax
TEXHIKW, A€ ABMIYH MAE NEPEOBATH KPYTHUIA
MOMEHT Ha 3ybuyacTti nepenadi, 3ipouku
naHujorie, LWKisK, MydTM — Hanpwknag, y
OETOHOMILIAMKAX, WHEKAX abO  POTOPHMX
noapiGHIOBAYAX.

OCHOBHI XAPAKTEPUCTUKU

ligpaeniyni  pogianbHi  NOPLWHEBT  ABUMYHM
LSHT (Low Speed (Huabka LLIBl/IJ:LKiCTb; - High
Torque (Bncokuit kpyTHWI MomeHT)] MaioTb
MORYNbHY  KOHCTPYKUilo, Wwo  3abeanedye
BMCOKY NPOLAYKTUBHICTb.

BoHu xapakTepuayiotscs:

- KomnakicTio

- Bucokoto nutomoio noTyxHicTio



GEROTOR AND ROLLER MOTORS MANUFACTURED FOR BONDIOLI & PAVESI
SILNIKI ORBITALNE PRODUKOWANE DLA BONDIOLI & PAVESI
OBUTYHN GEROTOR TA ROLLER, BUTOTOBJIEHI OJ14 BONDIOLI & PAVESI

oz

APPLICATIONS

They are widely used in fixed and mobile
applications where low speeds, compact
dimensions and high sfarfing torque are
required.

The availability of Gerotor and Roller motors
with different configurations means that various
application requirements can be met.

KEY FEATURES

Gerofor slow high-torque motors with compact
radial distribution and option for needle roller
and/or ball bearings.

Roller slow high-forque motors with compact
radial distribution and option for needle roller
and/or ball bearings.

Roller motors with offset disc distribution and
tapered roller bearings.

GEROTOR - MECHANIZM GEROTOROWY - GEROTOR

DISPLACEMENT
POJEMNOSC
POBOHMIM OB'EM

PRESSURE
CISNIENIE
TMCK

DISPLACEMENT
POJEMNOSC
POBOHMIM OB'EM

PRESSURE
CISNIENIE
TMCK

ZASTOSOWANIA

Znajduijq szerokie zasfosowanie w urzqgdzeniach
ruchomychistacjonarnych, tam gdzie wymagana
jest niewielka predkosc, ograniczone gabaryty i
wysoki moment rozruchowy.

Dostepnosé¢  réznych  konfiguracii - silnikéw
Gerofor i Roller pozwala sprosta¢ réznym
potrzebom dotyczgcym zastosowan.

CECHY

Kompakiowe, wolnoobrotowe silniki
ysponujgce  wysokim  momenfem  typu
Gerotor,  promieniowe  z  mozliwoscig

zastosowania tozysk wzdtuznych igietkowych

i/lub kulkowych.

Kompaktowe, wolnoobrotowe silniki

dysponujace wysokim momentem typu Roller,
romieniowe z mozliwosciq zastosowania
ozysk kulkowych lub igietkowych.

Silniki -~ typu ~ Roller “z  rozrzadem  typu

farczowego z aufomatyczng kompensaciq z

tozyskami z wateczkami stozkowymi.
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0 50 100

50 100

from 8 cm3/rev to 400 cm3/rev

up o 225 bar

150 200 250 300 350 400 450 500

[em3/rev]

ROLLER - MECHANIZM ROLKOWY - ROLLER

from 50 cm3/rev to 500 cm3/rev

up to 300 bar

150 200 250 300 350 400 450 _ 500
[cm3/rev]

3ACTOCYBAHHS

BoHn  WMPOKO  BMKOPMCTOBYIOTbCH Y
CTALiOHAPHMX T MOBIBHIX 3ACTOCYBAHHSIX,
ne HOTpi6Hi HM3bKI  LBMAKOCTI, KOMMAKTHI
O3MIpK TA BMCOKMM MYCKOBMIA MOMEHT.

OSBHICTb  PI3HUX  KOHMIrypauin  ABMryHis
Gerotor i Roller pae amory apantysatnica
OO  HOMPI3HOMAHITHILUMX  TEXHIYHMX  BUMOT
KOHKPETHOTO 3aCTOCYBAHHS.

OCHOBHI XAPAKTEPUCTUKU

[MosinbHi gsurynn tuny Gerotor 3 BUCOKMM
obepToBHM MOMEHTOM, KOMMAKTHOIO
PAfIANBHOK CXEMOIO PO3MNOAINY TA MOXIMBICTIO
BMKOPWCTOHHS FONYACTUX PONMKOBMX /a0
KYIIbKOBMX MiALLMIHMKIB.

I_Yoe.iani peuryHn tuny  Roller 3 Bucokmm
obepToBum MOMEHTOM, KOMNAKTHOO
PaiANbHOK CXEMOIO PO3MOAINY TA MOXIIMBICTIO
BUMKOPWCTOHHS TONYACTUX PONMKOBMX /a0
KYNbKOBMX MiALUMIHUKIB.

Ponwukosi ABUMYHM 30 3MILLEHMM PO3NOMINOM
AMCKIB | KOHIYHMMM POMMKOBUMM NIBLNAHUKAMM.

O

BONDIOLI
& PAVESI



COUPLING SYSTEMS
SYSTEMY tACZENIA
CNCTEMU 3'EOAHAHHA

APPLICATIONS

Rigid and flexible mechanical coupling
systems for power transmission in mobile
equipment, compressors, eleciric generators
and hydraulic pumps.

KEY FEATURES

Flexible couplings for connections with marked
axial, angular “and radial misalignment in
resence of vibrations, for opposed shafts,
or power takeoff from the ﬂgwheels of
engines compliant with SAE J620D standards.
Flexible couplings for connecting IC engines
and hydrostatic pumps. Rigid couplings for
connections with axial, angular and radial
misalignment,  for  connections  between
hydraulic pump and IC engine on the pulley
side, with power take-off from P.T.O. shaff,
and power take-off on flywheel side, compliant

with SAE J620D standards.

TORQUE
MOMENT OBROTOWY
KPYTHMM MOMEHT

KVS
KDR

KPS

TORQUE
MOMENT OBROTOWY
KPYTHNM MOMEHT

KVE

KEA

ZASTOSOWANIA
Uktady mechanicznych sprzegiet sztywnych

i podatnych do przenoszenia mocy w
maszynac ruchomych, sprezarkach,
eneratorach  elekirycznych i pompach

ydraulicznych.

CECHY

Sprzegla  podatne  przeznaczone  sq
do fqczenia waléw  przy  znacznym
przemieszczeniu osiowim, kqéowym i
promieniowym, w warunkach wibracji, dla
watéw  przeciwstawnych oraz do odbioru
mocy z kot zamachowych silnikéw zgodnych
z normg SAE J620D. Zigcza elastyczne
o realizacji pofgczen pomiedzy silnikami
endotermicznymii pompamihydrostatycznymi.
Sztywne systemy pofqczen do fgczenia w
przypadku  silnego  niewyrdwnowazenia
osiowego, kagfowego i radialnego dla
watéw polozonych po przeciwnej sfronie,
o realizacji pofgczen pomiedzy pompg
hydrauliczng a silnikiem endotermicznym po
stronie kétka pasowego, z odbiorem ruchu na
wale W.O.M. i po stronie kota zamachowego
zgodnie z normami SAE J620D.
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RIGID - SZTYWNE - XOPCTKI

from 30 Nm to 1350 Nm

400 600 800 1000 1200 1400

[Nm]

FLEXIBLE - PODATNE - EJTACTA4YHI

from 20 Nm to 17700 Nm

600 900 1200 1500 1800
[Nm]

3ACTOCYBAHHS
KopcTki Ta enacTuyHi CUCTEMM MEXAHIYHOTO

s'efHaHHA  Ans nepepadi  eweprii 8
MOBINLHOMY — OBNGAHAHHI,  KOMMNPECOPAX,
enekTporeHepaTopax  Td rigpaBRiYHMX
HOCOCAX.

OCHOBHI XAPAKTEPUCTUKU

Enactuuni mydbtn ans s'egHaHb i3 3HAYHMM
OCbOBUM, KYTOBMM | POLICAbHMM 3MILLEHHAM
y MPUCYTHOCTI BIOPALiMA, ANS MPOTUIEXHO

PO3TAWOBAHMX BOIIB, ans sinbopy
MOTYXHOCTI 3 MAXOBMKA  [BWIYHIB, IO
signosigatots  ctangapram  SAE J620D.

Enactuuni mydbtv ans 3'emHaHHs  [BUIYHIB
BHYTPILUHLOTO 3rOPsiHHS 3 MAPOCTATUYHMMM
Hacocamu. XKopcTki mydtn ana 3'egHarb i3
OCbOBWM, KYTOBWM | POAICGTBHIM 3MILLIEHHSM,
ons 3'€OHAHHS  rigpaBnidHOro  HAcoca 3
ABUTYHOM BHYTPILWHbOTO 3ropsiHHs 3 6OKy
wkisa, 3 sigbopom notyxrocTi 3 sana PT.O.
TO MAXOBKKA BIANOBIAHO Ao ctanaapty SAE

1620D.



MULTIDISC CLUTCHES WITH HYDRAULIC CONTROL
SPRZEGLA WIELOTARCZOWE STEROWANE HYDRAULICZNIE
BATATOAMNCKOBI 34EMJIEHHS 3 MOPABJIIMHMM KEPYBAHHAM

MC

STANDARD RANGE

OFERTA STANDARDOWA
CTAHOAPTHNMN ACOPTUMEHT

TORQUE
MOMENT OBROTOWY
KPYTHNM MOMEHT

PRESSURE
CISNIENIE
TMCK

DISCS
TARCZE
ONCKA

MC2
MC4

MCé

up to 12600 Nm

at 25 bar

upto 6

4200 ‘ 8400 ‘ 1260
m.

CAN-BUS

KEY FEATURES

Hydraulic  control  cluiches are the most
convenient and reliable systfem for engaging
or disengaging cardan transmissions, pulleys
or ofher components that activate important
machine funcfions.

Hydraulic clutches can also be used as
hydraulic brake.

Depending on the torque fo be transmitted,
the hydraulic confrol cluiches are available
with two or more friction discs and different
dimensions.

The hydraulic cylinder is fed by a rofafing
distributor, produced by Bondioli & Pavesi,
or by a shaft of the gearbox, depending on
the requirements of the application. Smart
hydraulic confrol is provided by the Bondioli
& Pavesi control unit which is programmed
fo manage and optimise cluich operation in
relation 1o the needs of the machine.

Bondioli & Pavesi helps builders of mobile
and industrial machinery design and develop
hydraulically controlled multidisc clutches that
meet specific engineering needs.

CECHY
Sprzegla

hydraulicznie
najdogodniejszy i najpardziej niezawodny system
wigczania lub wylgczania watéw przegubo ch,

sterowane tworzg

kéfek pasowych lub innych * podzespotéw
uruchamiajgcych wazne funkcje maszyny.
Sprzegla  hydrauliczne  mogg  by¢  réwniez
uzywane jako hydrauliczne hamulce.

zaleznoéci od  momentu, kidry ma  byé
Erzenoszony, spzegla  ze  sterowaniem
ydraulicznym sq dostepne w wariantach z
dwiema tarczami ciernymi lub wigkszq ilosciq tarcz
oraz o réznych rozmiarach.
Stownik  hydrauliczny ~ zasilany  jest  przez
rozdzielacz obrotowy marki Bondioli & Pavesi lub
przez wat przekladni, w zaleznosci od wymogdw
danego zastosowania. Inteligenine  sterowanie
hydrauliczne jest zarzqdzane przez cenirake
Bondioli & Pavesi, kidra jest programowana w celu
zarzqdzania i optymalizacji dzialania sprzegla z
uwzglednieniem wymogow maszyny.
Firma Bondioli & Pavesi $wiadczy uslug
producentom maszyn rolniczych i przemys’fowyc%
w zakresie opracowywania i realizacji sprzegiet
wielotarczowych  sterowanych  hydraulicznie
dostosowanych  do  okreglonych  wymogdw
projekiowych.
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OCHOBHI XAPAKTEPUCTUKU

liopaBniyHi - 34enneHHs  KepyBaHHS €
HAM3PYYHIWMM | HOMHOOIMHILMM  PiLLEHHAM
ANs BMUKQHHS a0O BUMWKAHHS KAPAGHHMX
TPAHCMICIH, LLKIiBIB abo iHWMX KOMAOHEHTIB,
O OKTMBYIOTb KIIOYOBI PYHKLIT MALLIMH.
[OpaBniYHI - 3uenneHHs  TaKOX — MOXYTb
BMKOPUCTOBYBATUCH 4K rAPABIYHE FANbMO.
3anexHo  Big  KPYTHOTO ~ MOMEHTY,  SIKMI
HEOOXiOHO NepenaT, MApAsivHi 34enneHHs
KEPYBAHHS [OCTYMHI 3 fABoMa abo Ginbuwe
PUKLIAHMM AUCKOMM TG PI3HUMM PO3MIDAMM.
iOPABIYHMIA  UMNIHOD  KMBWUTLCE  BIf,
06epTOBOrO  PO3MNOAINLHUKA, BUPOOHWLTBA
Bondioli & Pavesi, abo yepes san peayktopa
— 3QIeXHO  Big BMMOr  3ACTOCYBQHHS.
[HTenekTyansHe  rigpaBiYHE  KEPYBAHHS
3abeanedyeTscs Gnokom ynpasninHa Bondioli
& Pavesi, skuit  3anporpaMoOBaHMIT  Ans
YNPABAIHHS TA ONTUMI3ALT pOBOTH 3UenneHHs
BIANOBIAHO 4O NOTPEH MALUMHMU.
Bondioli & Pavesi nonomarae empobrmkam
MobBinsHOT  TO NPOMUCNOBOI  TEXHIKM
NPOEKTYBATU Ta PO3PObNSTH BAraTOANCKOBI
34emneHHs 3 TAPaBiYHUM  YIPABAIHHAM,
AKi  BIAMNOBIACIOTL  KOHKPETHUM  TEXHIYHMM

notpebam.

BONDIOLI
& PAVESI



HYDRAULIC AND ELECTRIC SERVOCONTROLS AND FEEDING UNITS
HYDRAULICZNE | ELEKTRONICZNE SERWOSTEROWANIE | JEDNOSTKA ZASILAJACA
MOPABJTIYHI TA EJTIEKTPUYHI CEPBOTTPMUBOOM | BITOKU NMOOAMI

APPLICATIONS

HPC hydraulic servocontrols are used for
low pressure remote piloting of variable
displacement pumps and motors and direction
control valves with hydraulic  proportional
variable controls.

HPEG electronic joysticks are used for
remote pilofing via a CAN-bus signal of
variable displacement pumps and motors and
directional control voﬁ/es with proportional
electric variation controls.

The HPU units have several functions for
insfance to maintain a regular confrol on
servoconfrols,  maintaining” an  hydraulic
power storage fo be used in case o?loss of
main power source and provide protfection
from unauthorized maneuvers. Both types of
servocontrol and the power units are used
typically on mobile machinery used in the
agricultural, earth-moving, municipal cleaning
and green space management sectors.

KEY FEATURES

Servocontrols are  available in lever and
pedal operated versions and for hydraulic,
electric, proportional_electric, Hall-effect and
mechanical drives. They can be configured
in the manner best suited to the parficular
operotin% requirements, selecfing from a wide
range of handgrips, pushbutions, switches
and rollers.

ZASTOSOWANIA

Serwosterowanie hydrauliczne stosowane jest
do zdalnego sterowania niskocis$nieniowego
pompami i silnikami o zmiennej pojemnosci
skokowej oraz  zaworami  sferujgcymi
kierunkiem z proporcjonalnym hydraulicznym
sterowaniem zmiennym.

Elekironiczne  joysticki HPEG  stuzg do
zdalnego sterowania pompami i silnikami
o zmienne] pojemnosci skokowe] oraz
zaworami  sferujgcymi kierunkiem  z
proporcjonalnym  elekirycznym sterowaniem
Zmianami.

Jednostki HPU spefniajq szereg funkcji, w
tym utrzymujq stalg kontrole nad uktadami
serwohydraulicznymi, zapewniajg
magazynowanie energii hydraulicznej do
wykorzystania w przypadku awarii gtéwnego
zrédfa zasilania oraz zabezpieczajq przed
nieautoryzowanymioperacjami. Oba rodzaje
serwosterowania i moduty zasilajgce znajdujg
zastosowanie  w ruchomych  maszynac
rolniczych, koparkach, maszynach do prac
komunalnych i pielegnacji zieYeni.

CECHY

Serwosterowanie dostepne jest w
wariantach  z zwigniq i pedatem
oraz do  sifownikéow  hydraulicznych,

elekirycznych, elekiroproporcjonalnych,
mechanicznych i opartych na  zjawisku
Halla. Serwomechanizmy sterujgce mozna
skonfigurowad¢ w  sposéb  najbardziej
dostosowany do  wymogéw roboczych,
dokonujgc wyboru sposréd szerokiej gamy
uchwytow, przyciskéw, przefgeznikéw i rolek.

18

3ACTOCYBAHHSA

lopaeniyni enementu cepeokepysanHs HPC
3QCTOCOBYIOTHCS AN AMCTAHLIAHOTO KePYBAHHS
Nif, HA3BKMM TUCKOM HACOCAMM TO ABUIYHOMM
3l 3MIHHUM  pobounm  0B'eEMOM, O  TAKOX
HANPSAMHUMM  PO3MOGIMEHAMA - KNANGAHAMM 3
TiAPABNIYHAM NMPOMOPLIMHIM PErYTIOBAHHAM.
Enextponnimxorctuku HPEG suxkopuctosyiosca
ONS  OUCTAHLIMHOTO  KEPYBAHHSA Yepe3 CMrHan
CAN-WHHM HOCOCAMM TQ ABUTYHOAMM 31 3MIHHMM
pobounm OB'EMOM, O TAKOX HAMPSMHVMM
PO3MOMIMLHAMM ~ KIOMNOHAMM 3 ENEKTPUYHIM
NPONOPUIMHAM DETYIOBAHHAM.

Brokn  HPU  BukoHyioTs  Kinbka — dyHKUIR,
HaNPWKIog, 306e3nedyioTb CTAbiNbHE XUBNEHHS
eNeMeHTIB  CEePBOKEPYBAHHS,  MIATPUMYIOTb
pEe3€epB TAPABIIYHOI eHepril ANsi BUKOPHUCTAHHS
Y pasi BTPATH OCHOBHOTO DXEPENA XMBAEHHS,
306e3ne4yioTb 3aXMCT Bif HECAHKLIOHOBAHMX
maHespis. Obugsa ™MK CepBOYNPABNiHHS Ta
CWNOBWX OrperaTia 303BMYAM 30CTOCOBYIOTLCH
B MODINbHIM TEXHIL, WO BUKOPUCTOBYETLCH B
CiflbCbKOMY TOCMIOAAPCTBI, 3EMNAHUX POBOTAX,
KOMYHQNbHOMY MPUBUPAHHI  Ta  fomaal  3a
3eNeHUMM 30HAMM.

OCHOBHI XAPAKTEPUCTUKU

Enemen CepBOKEPYBAHHS AOCTYIMHI
y BOXIMbHIM TG NeganeHii  Bepcisx, a
TAKOX  And  rigpaeiiyHoOro,  enekTpuyHoro,

enekTponponopuiiHoro, 3 edektom Xonna
TO MeXaHIYHOro npusomy. BoHn moxyts 6yu
CKOHINYPOBAHI TAKUM YUHOM, IKUI HOMKPALLE
NiAXOOMTb AN KOHKPETHWUX eKCrnyaTauimHmx
BUMOT, BUBMPQIOUM 3 WMPOKOTO OCOPTUMEHTY
DYKOSTOK, KHOMKOBMX €NEMEHTIB, NTepeMMKaHiB
TQ PONKKIB.



MONOBLOCK DIRECTIONAL CONTROL VALVES
MONOBLOKOWE ZAWORY STERUJACE KIERUNKIEM
MOHOBJIOYHI HAMPAMHI PO3MNMOOITbHI KJTANAHA

MD-DN-ML-DL

APPLICATIONS

With their compact dimensions and simple
construction, monoblock directional  control
valves are the components of choice for all
applications where there is a special focus
on minimizing size, weight and cosfs. These
are components fitted to farm machinery,
municipal service vehicles, construction site
mochinery and lifting equipment.

KEY FEATURES

Simple and robust, monoblock directional
control valves can be equipped with auxiliary
pressure control valves and flow control valves.
Available  with direct  hydraulic  confrols,
bowden cable, proportional electric  and
joystick controls.

arallel, load Sensing, fandem and series
circuit options.

FLOW
PRZEPLYW
MNoTIK
PRESSURE

CISNIENIE
TMCK

SECTIONS
SEKCIJE
CEKLYI

DN85 1-6

FLOW
PRZEPLYW
MNOTIK

PRESSURE
CISNIENIE
TMCK

SECTIONS

SEKCIJE

CEKUYI
DN46CV

DN46FC

DN9OFC

30

ZASTOSOWANIA

Dzieki kompakiowym rozmiarom i proste;
konstrukcji monoblokowe zawory stervjgce
ierunkiem stanowiq doskonaty  wybor w
przypadku Wszysfkic% zastosowan, w kiérych
zwraca sie szczegdlng uwage na gabaryty,
cigzar i koszty. Znajdujg one zasfosowanie
w  maszynach rolniczych, maszynach do
prac komunalnych, sprzecie budowlanym i
podnoszgcym.

CECHY

Proste i wytrzymate zawory monoblokowe
mogq zosta¢ wyposazone w pomocnicze
zawory sterujgce cisnieniem i w zawory
regulujqce przeplyw.

Dostepne w wariantach z bezposrednim
sterowaniem  hydraulicznym,  sterowaniem
przewodowym, sterowaniem
elektroproporcjonalnym i sterowaniem za
pomocq joysticka.
Obwody potgczone Lload

rownolegle,
Sensing, fandem i seria.
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20‘30‘40‘50‘60‘70‘80‘90‘100‘110‘120‘130‘“)

from 35 1/min to 140 |/min

up fo 300 bar

upto?

CONTROL SYSTEMS FOR FRONT LOADER
SYSTEMY STEROWANIA DO tADOWACZY CZOtOWYCH
CMCTEMW KEPYBAHHA OJ19 ®POHTAJIbHMX HABAHTAXYBAYIB

from 45 |/min to 90 |/min

40

min]

up o 250 bar

0 50 6 70 8 90

[I/min]
3ACTOCYBAHHS
30BOSKM KOMMNAKTHUM PO3MIPOM | NPOCTIM
KOHCTPYKLi, MOHOBMOUHI HANPAMHiI
PO3MNOAIMbHI  KNAMNAHM € OMTUMATbHUM
BMOOPOM A7 BCIX  30CTOCYBAHb, e
ocobnreo BOX/IMBE MIHIMI3yBOHHS

rabapwris, Barv Ta saprocTi. Lli komnorenTy
BCTAHOBIOIOTLCA HA  CiflbCbKOrOCNOAAPChKY
TEXHIKY, KOMYHQbHI MALLMHK, OymiBensHe Ta
NigAoMHEe OBNaAHAHHS.

OCHOBHI XAPAKTEPUCTUKU

Mpocti Ta HOAIMHI MOHOBMOYHI  HAMPAMHI
PO3MNOAINbHI KNANAHU MOXYTb OYTH OCHALLEH
LOMOMIKHUMM KNANAHAMW KOHTPOMIO TUCKY
TQ KJGNAHAMM KOHTPOMIO MOTOKY.

Hocryni 3 MPAMMM rinpaBRiYHMM
KEPYBOHHAM,  TPOCOBMM  KEpPYBOHHAM
(Bowden), nponopuiitHim  enekTpruHMM

KEPYBAHHAM TA 3a JOMNOMOTO IXOUCTMKA.
HOCTyHHK onuii 3 NApPanenbHoK  CXemolo,
OATYMKAMM HOBAHTOXKEHHS, TAHOEMHUMMU TA

NOCNIAOBHMMM KOHTYPOMU.

BONDIOLI
& PAVESI



MODULAR DIRECTIONAL CONTROL VALVES
MODULOWE ZAWORY STERUJACE KIERUNKIEM
MOOYJIbHI HATMPAMHI PO3MOOITbHI KJTATNTAHA

DNC

APPLICATIONS

The modular design and construction  of
directional control valves makes them ideal
for all those application where flexibility is
required and where circuit configurations fend
fo be complex. Featured on the very latest
mobile equipment used in agriculture, on
municipal service vehicles and on construction
machinery.

KEY FEATURES

Simple and robust, modular directional control
valves are available with parallel, load
Sensing, tandem and series circuits, and can
be equipped with auxiliary pressure control
valves and flow confrol valves.

Confrol  options include direct hydraulic,
bowden cable, proportional electric  and
joysfick.

FLOW
PRZEPLYW
MoTIK
PRESSURE

CISNIENIE
™mCcK

SECTIONS
SEKCJE
CEKUYI

ZASTOSOWANIA

Dzieki modulamej budowie elementow
zawory sterujgce  kierunkiem uzywane sg
do wszystkich zastosowarn wymagajgeych
elastycznoéci  oraz  realizacji  zlozonyc
obwodéw. Sq sfosowane w najbardziej
zaawansowanych ruchomych  maszynac
rolniczych, maszynach do prac komunalnych
i budowlanych.

CECHY

Elastyczne i funkcjonalne  modufowe
zawory sferujgce kierunkiem mogq zostac
wyposazone w  obwody  pofgczone
rownolegle, Load Sensing, tandem i seria oraz
pomocnicze zawory sterujgce ci$nieniem i w
zawory regulujgce przeptyw.

Stanowig uzupelnienie gamy
ezposredniego sterowania hydraulicznego,
sterowania  przewodowego,  sferowania
elekiroproporcjonalne i sterowania  za
pomocq joysticka.
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from 40 1/min to 160 |/min
up fo 300 bar

upto 9

80 90 100 110 120 130 140‘150‘)69
[I/min]

3ACTOCYBAHHS

MopynbHa KOHCTPYKLIS T NPUHLMN NOBY[0BM
HANPAMHMX PO3MOMILHMX KNANAHIB POGMSTL
iX iBEAnbHUMI 19 30CTOCYBAHb, A& NOTPIBHA
BMCOKQ THYYKICTb | A€ rigpaBidHi KOHTYPU
MaloTs  cknagHy  KoHdirypauio.  Bomw
BUKOPUCTOBYIOTLCS HO HOBITHEOMY MOODISIBHOMY
0ONdAHAHHI, WO BUKOPMCTOBYETBCS B
CiNbCbKOMY FOCNOACPCTBI, HA  KOMYHOMbHUX
MOLUMHOX Ta HA ByaiBENbHIA TEXHIL.

OCHOBHI XAPAKTEPUCTUKU

[Mpocti  TO  HOGiIMHI  MOZYAbHI  HAMPSMHI
PO3NOAIMbHI KNanaHM LOCTYMH 3
NAPANENsHUMM, OATYUKAMM  HOBAHTAXKEHHS,
TAHAEMHVMMM  TA  MOCHIOOBHMMM  KOHTYDOMM
TQ MOXYTb OYTU OCHALEHI AONOMIKHUMM
KNQNAHAMK KOHTPOMIO TUCKY Ta KNANAHAMM
KOHTPOSO NOTOKY.

BapiaHti  kepyBaHHS  BKIIOYAIOTE  NPSIME
rigpaBivyHe KEPYyBAHHS, TPOCOBE KEPYBAHHS
(Bowden),  nponopuiiihe  enekTpuuHe
KEPYBAHHS TA IKONCTUK.



DIRECTIONAL CONTROL VALVES FOR TRACTORS X
ZAWORY STERUJACE KIERUNKIEM DO CIAGNIKOW
HATPAMHI PO3MNOAITbHI KNAMAHW 519 TPAKTOPIB

DN-DNC-LSC

MONOBLOCK - MONOBLOK - MOHOBJTOK

FLOW ]
PRZEPLYW 45 |/min
NoTIK
PRESSURE
CISNIENIE 250 bar
TMCK
SECTIONS
4
301401501601701801901)00
[I/min]

APPLICATIONS

Moderm farm fractors must be equipped with
hydraulic and electrohydraulic * systfems  to
confrol the various implements and aftachments
which they can operate. To ensure fractors of
all types can be catered for, specific solutions
have been developed to take account of
different technical requirements, as well as the
need fo save energy and control costs.

KEY FEATURES

Directional control valves for fractors are
available configured for fixed displacement
and load Sensing pumps, and can be
equipped with integrated hitch control, flow
regulator, single/double acting spool, check
valve and kick-out.

Also available are electronic fop link and
auxiliary service management systems.
Control options include direct hydraulic,
bowden cable, proportional electric and
joystick.

Custom  solutions  designed to  optimize
dimensions and cosfs can also be provided.

PRESSURE
CISNIENIE
TNCK

SECTIONS

LSC120

LSC170

ZASTOSOWANIA

Nowoczesne  ciggniki  rolnicze  muszq
by¢ wyposazone w uklady hydrauliczne
i elekirohydrauliczne  do  sterowania
réznymi maszynami  roboczymi, z kiorymi
mogq wspéfErocowoé. W celu sprosfania
wymogom  kazdego rodzaju  ciggnikéw
opracowane zostaly specyficzne
rozwigzania  uwzgledniajgce réznorodne
potrzeby fechniczne, kryteria oszczednosci
energii i obnizania kosztéw.

CECHY

Zawory stervjgce  kierunkiem do  ciggnikow
sq dostepne w konfiguracji do pomp o statym
wydatku i load Sensing i mogq by¢ wyposazone
w zinfegrowane sferowanie  podnosnikiem,
regulator przeptywu, zawér o pojedynczym

podwéinym dziataniu, zawér blokujgey i kick
out.

Dostepne sq elekironiczne systemy zarzgdzajqce
zaczepem  frzypunkiowym i funkcjomi
pomocniczymi.

Stanowig  uzupelnienie gamy bezposredniego
sterowania hydraulicznego, sterowania
przewodowego, sterowaniaelekiroproporcjonalne
i sterowania za pomocq joysficka.

Mozliwosé¢ realizacji rozwiqzan
dostosowanych do indywidualnych potrzeb w
celu zoptymalizowania gabarytow i kosziow.
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20 30 40 50

from 60 I/min to 170 |/min
up to 250 bar

upto 8

60 70 80 90 ‘loo‘no‘120‘130‘140‘150‘160‘)70
[I/min]

3ACTOCYBAHHS
Cyuachi CiNbCbKOTOCNOAAPChKI TPAKTOPM
MOBWHHI 6yTl/I OCHQOLUEHI  MiapaBniYHUMK  TA

€NeKTPOTIAPABNIYHMMM CUCTEMAMM [N1A KEPYBAHHS
PI3HOMOHITHUM ~ HOBICHAM  OBAAOHOHHAM |
POBOUMMM MEXTHIBMAMY, 3 FKMMM BOHM MOXYTb
npauosatu. o6 3abesneuntn cymichicTs i3
TPAKTOPAMM  PI3HMX  TWNiB, Oymn  po3pobreHi
CMeuiani3oBaHi  pILUEHHS,  AKi  BPAXOBYIOTH
PI3HOMQHITHI  TEXHIYHI  BMMOTH, HeobXigHICTb
EHEPro3bepexerHs, KOHTPOMb BUTPAT.

OCHOBHI XAPAKTEPUCTUKU

HanpsmHi - posnoginsHi - knanakn ang  TpaKTopis
LOCTYNHI B KOHirypawii 4ns Hacocie 3 GiKCoBaHMM
poboUMM OO EMOM TO HOCOCE 3 ACTYMKOMM
HOBOHTOXEHHA | MOXyTb  OyTM  OCHOLLEHI
IHTETPOBAHMM  MPVCTPOEM  YNPABIIHHA  34iNHMM
NPUCTPOEM, PErynsTopOM NOTOKY, 30NOTHUKOBMM
MEXQAHI3MOM OIHOCTOPOHHBOI,/ [IBOCTOPOHHBON
Ail, 3BOPOTHM KNAMAHOM TA KIIANQHOM CKMAQHHS
TUCKY.

Takox DOCTYMHI ENEKTPOHHI CUCTEMM KEPYBOHHS
ueHTpansHm Tamosum  ctprxtem (Top link) Ta
LOMOMIKHUMM BYHKLISMA.

BapiaHT kepyBaHHS BKIIO4QIOTH Npsive rinEEosmuHe
KepyBaHHS, Tpocose  kepyBanHa  (Bowden),
NPOMOPLIMHE ENEKTPHYHE KEPYBAHHS TAl IKOMCTHK.
Takox MoxyTs GyTH HOLOHI IHOMBIOYObH PilLEHH,
NPM3HAYEH 19 OMTUMI3ALT PO3MIPIB | BUTPAT.

O

BONDIOLI
& PAVESI



BYWIRE MODULAR DIRECTIONAL CONTROL VALVES
ROZDZIELACZE SEKCYJNE BYWIRE
MOOYJIbHI HATMPAMHI PO3MOAITbHI KJTANTAHA BYWIRE

BW

The ByWire modular system is composed by a
wide range of standard modules that, properly
assembled, obtains the logic circuit function
required.

This system solves even the more complex
hydroulic demands.

ByWire elements can be electro-proportional
or onoff actuated, for pardllel or tandem
circuit.

Elements can be pre compensated or flow
sharing type, suitable for circuits with a fixed
or a variable pump.

In the ByWire sysfem all exchanges and
compensations fake place within the %Ody.
Modules are opfimized to obtain greater flow
sections compared fo cartridge solutions of the
same exfernal dimensions.

This means a reduction in load losses and
increased energy efficiency.

ByWire can %e configured according to
the specific requirements of the circuit using
various platforms.

BYWIRE MODULAR SYSTEM
SYSTEM MODULARNY BYWIRE

FLOW
PRZEPLYW
MNOoTIK
PRESSURE

CISNIENIE
™MCK

Modulamy system ByWire skiada sie z obszernej
gamy elementéw  standardowych, kiére  po
odpowiednim  ztozeniu umozliwiajg  uzyskanie
wymaganej logiki dziatania. To z kolei umozliwia
realizacje nawet najbardziej ztozonych obwodéw
hydraulicznych.

System ten spefnia nawet najbardziej zfozone
wymagania hydrauliczne.

Elementy ByWire mogg by¢  sterowane
elektroproporcjonalnie lub za pomocq przetqczania
on-off, w przypadku obwodéw réwnolegtych lub
tandemowych.

Sekeje rozdzielaczy ByWire wystepujg w postaci
flow sharing” lub , pre compensated” odpowiednie
do pracy w ukladach z pompg statq lub zmienng.
W systemie ByWire wszystkie wymiany i wszystkie
kompensacje odbywaiq sie w korpusie.

Elementy zostaly zoptymalizowane w  celu
zapewnienia szerszych przekrojow  przejé¢  w
poréwnaniu do systemédw opartych na wkiadach

przy zachowaniu takich  samych  wymiarow
zewnetrznych.
Pozwala to ograniczy¢ straty  ci$nienia, co

przekiada sie na oszczednosé energii.

ByWire moze by¢ konfigurowany na podstawie
szczegdlnych wymagan obwodu dla
poszczegdlnych platform.

from 20 1/min to 250 |/min

up fo 300 bar

MogynsHa cunctema ByWire cknapaetscs 3
LWMPOKOrO CNEKTPA CTAHAAPTHUX ENEMEHTIB,
9Ki NpU MPABUIBHOMY MOHTAXI 3a6e3nedyioTs
HeoOXxigHy noriky  poboTu  rigpaBiYHOro
KOHTYPY.

Lls cuctema gae amory peanizosyBaTit HaBITb
HAMCKNQAHIWI TAPABAIYHI CXEMM.

EnemenTn ByWire MOXYTb OyTH
ENeKTPONPONOPLIMHIMMI GO0 3 KEPYBAHHSM
TANY  «YBIMK.-BUMK.», TPU3HAYEHUMM  ANs
NapanensHux abo TAHAEMHWX KOHTYPIB.
KoHcTpykuis enemeHTiB Moxe nepeabayatv
nonepemHio  KomneHcauilo abo  posnogin
NOTOKY, CYMICHICTb i3 HOCOCAMM HIKCOBAHOTO
ab0 3MIHHOTO POBOUOTO 06 'EMy.

Y cuctemi ByWire Bci 06miHu Ta komnercauii
BiOYBAIOTLCS BCEPEMMHI KOPMYCY.

Mogyni  ontumizoBaHi  4ns  OTPUMAHHS
BinblMx nepepisis MOTOKY B MOPIBHAHHI 3
KAPTPUOXKHUMM  PILLEHHAMM  QHONOTIYHMX
rabapuris.

Lle noe 3mory 3smeHLWMTH BTPATM TUCKY Ta
NiABMLLMATK eHeproeg)eKTMBHiCTbA

ByWire moxe 0Oytn  ckoHdiryposaHui
BIONOBIOHO [O KOHKPETHMX BMMOT CXemK 3
BUKOPWCTAHHSIM PI3HUX MNATHOPM.

MO[IYTIbHA CUCTEMA BYWIRE
TYPE ELEMENT - TYP ELEMENTU - TMI EJIEMEHTA
SIZE INLET COVERS | ELEMENTS INTERMEDIATE PLATES OUTLET PLATES
ROZMIAR POKRYWY WEJSCIOWE MODULY WYKONAWCZE PLYTY POSREDNIE PLYTY WYLOTOWE
PO3MIP BMYCKHI KPMLLIKA ENEMEHTH MPOMIXHI MNACTUHKM  BUMYCKHI NMNACTUHA
Up to 50 I/min TEO5-RFO5 BWO5 TIOS TUOS
Up to 100 |/min TE10 BW10 TIo TU10
Up to 140 |/min TE14 BW14 TU14 TU14
Up to 250 I/min TE25 BW25 = TU25
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BYWIRE MODULAR DIRECTIONAL CONTROL VALVES
ROZDZIELACZE SEKCYJNE BYWIRE
MOOYJIbHI HATMPAMHI PO3MOAITbHI KJTANTAHA BYWIRE

OC Open Centre Platform
) Load Sensing Platform
HL et (] St B
EL Electronic Load Sensing Platform

COMBINATION EXAMPLE - LS PLATFORM
PRZYKLAD KOMBINACJI - PLATFORMA LS
NPUKITAL KOMBIHALIIL - MSIATOOPMA LS
OUTLET PLATE FOR BWOS5
TUOS1A POKRYWA WYLOTOWA DLA BWO5
BMMYCKHA MNACTUHA 119 BWOS

BWO511BO

OC platform: This allows the hydraulic circuit
fo be pressurised through the ON-OFF switch
and offers the possibility of integrating different
sized  modules, including ~ proportionally
controlled ones.

LS platform: load Sensing control improves
the performance of the valve,/pump system by
reducing energy dissipation because the flow
rate is adjusted according to the real needs
of each Eundion. The Lg plafform can be
configured with variable displacement pumps
or fixed displacement pumps.

HL platform: By way of a hydraulic/electronic
control system, the HL platform optimises the
ehaviour of the Load Sensing signal on eac
function according to a programmed logic.
The system guarantees use of the minimum

power needed for each function.

EL platform: The entire confrol of adjustments
and compensations takes place electronically.
The sensors in the system defect the need
for each individual hydraulic function of the
machine, allowing rapid management in
maximum_precision. Maximum performance
in ferms of system optimization and safety.

Platforma w uktadzie otwartym
Platforma Load Sensing

Platforma hybrydowa Load Sensing

Platforma Elekironiczna Load Sensing

ELEMENT 4,/3 ON-OFF TOP PORTS WITH LS SIGNAL FOR BWOS5 |
MODUL ZAWORU 4/3 DWUPOLOZENIOWEGO (ON-OFF) Z GORNYMI PRZYtACZAMI | SYGNALEM LS DLA WERSJI BWO5
ENIEMEHT 4/3 YBIMK.-BUMK. I3 BEPXHIMV TTOPTAMI TA LS-CUTHASTOM /19 BWOS5

TE102P

INLET COVER LS COMPENSATED FOR BW10
CUERPO DE ENTRADA PRIORITARIA PARA BW 10

INLET COVER LS COMPENSATED FOR BW10

TUT03A

Platforma OC: Zapewnia ci$nienie w obwodzie
poprzez polecenie ON-OFF i oferuje mozliwosé
infegrowania modutéw o réznej wielkosci, takze ze
sterowaniem proporcjonalnym.

PlatformalLS: Sterowanie Load Sensing zwieksza
osiggi  systemu  zawodr-pompa,  zmniejszajgc
rozpraszanie  energii, poniewaz  wydajnosé
jest regulowana na podstawie rzeczywistego
zapotrzebowania kazdej funkcji. Platforma LS
moze zosta¢ skonfigurowana zaréwno z pompami
o zmiennej wydajnosci, jak i z pompami o statej
wydajnosci.

Platforma HL: Plafforma HL,  poprzez
hydrauliczny/elekironiczny  system  sterowania,
optymalizuje zachowanie sygnafu load Sensing
dla kazdej funkcji wedfug zaprogramowanej
logiki. System gwaraniuje uzycie minimalnej mocy
niezbednej dla kazdej funkcii.

Platforma EL: Caly proces sterowania
regulacjiami i kompensaciq  odbywa = sie
elekironicznie.  Czujniki  obecne w  systemie
wykrywajq  zapotrzebowanie  poszczegdlnych

funkeji hydraulicznych maszyny, kiéra jest szybko
i precyzyjnie zarzqdzana. Maksymalne osiqgi
pod wzgledem bezpieczenstwa i optymalizacii
instalacii.
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POKRYWA WEJSCIOWA Z KOMPENSACJA LS DLA WERSJI BW10

Mnarpopma 3 BIAKPUTUM LLEEHTPOM

I1na'r¢opma 3 BUBHAYEHHSAM HOBAHTAXXEHHSA

Fi6puaHa nnarpopma 3 BUSHAYEHHSIM
HOBOHTAXKEHHS

EnekTpoHHa nnar$popma 3 BUSHAYEHHAM
HOBAHTCQKEHHS

POKRYWA WLOTOWA L.S Z KOMPENSATOREM DLA BW10
BXIOHA KPULLIKA LS 3 KOMMEHCATOPOM [J15 BW 10

ELEMENT 4,/3 ON-OFF TOP PORTS WITH LS SIGNAL FOR BW10

MODUL ZAWORU 4 /3 DWUPOLOZENIOWEGO (ON-OFF) Z GORNYMI PRZYLACZAMI |
SYGNALEM LS DLA WERSJI BW10

EJIEMEHT 4/3 YBIMK.-BMMK. 13 BEPXHIMI TIOPTAMM TA LS-CUTHATIOM [J19 BW 10

QUTLET PLATE FOR BW10 LS ELEMENTS
PLYTA WYLOTOWA DLA MODULOW LS WERSJI BW10
BUMYCKHA MNACTMHA 119 ENEMEHTIB BW10 LS

Mnarpopma OC: poe moxausicTs HarmiTaTy
TUCK B TIOPABAIYHOMY KOHTYpPI 4epes nepemukad
YBIMK.-BMUMK. ta iHterpysat momyni pizHoro
PO3MIPY, BKIIIOYAIOUM NPOMNOPLIKHO KEPOBAHI.

Mnardpopma LS: «owTpons
NOBMLLYE  MPORYKTMBHICTL — cucTemu  knanaw/
HOCOC 30 POXYHOK 3MEHLUEHHS PO3CIOBAHHS
eHeprii, OCKiNbKK LUBMAKICTb MOTOKY PEryMoETbCS
BIANOBIOHO [0 PEANbHMX I'IOTpe6 KOXHOT c])yHKuiiﬂ
Mnatdopma LS moxe 6ytv ckondiryposara 3
Hacocamu 3i 3MiHHUM QOO MOCTIMHUM POBOUMM
ob'emom.

HABAHTAXEHHA

Mnardopma HL: 3a gonomorowo rigpasnivHoi,/
€NEKTPOHHOI  CUCTEMW  KePyBaHHS, nnatdopma
HL onTumisye nosemiHky CUrHANY BU3HOYEHHSM
HOBOHTOXEHHS  AN19  KOXHOI cbyHKuiT 3rigHo 3
sanporpamosaroio  norikolo  pobotn.  Crcrema
TAPCHTYE BUKOPUCTAHHA MIHIMANBHOI MOTYXHOCTI,
HeOoDOXIOHOT 4715 KOXHOT ¢yH KLLi.

Mnardopma EL: ycs cucrema peryniosants 1a
KOMMNEHCAUIM NPALIOE B E€NEKTDOHHOMY DPEXMMI.
Hartumkn B cuctemi  BusHadaiots  noTpeby B
KOXHIM OKPEMIit rigpasniuHin d)yHKuiT MALLUMHK, WO
AQE 3MOTY LIBMAKO KEPYBATM 3 MAKCHMANBHOIO
TouHICTIO. MaKCUMAmbHA NPOAYKTUBHICTE 3 TOUKM

30py ONTMMI3aLLi Ta Besnekn cUcTemu.

BONDIOLI
& PAVESI



BYWIRE HUB MODULAR DIRECTIONAL CONTROL VALVES

ROZDZIELACZE SEKCYJNE BYWIRE HUB
MOOYJIbHI HATMPAMHI PO3NOATbHI KITAMAH BYWIRE HUB

BW E-HUB

FLOW
PRZEPLYW
MNOoTIK
PRESSURE

CISNIENIE
™MCK

from 20 I/min to 140 |/min

up to 300 bar

WIRING HARNESS |
WIAZKA PRZEWODOW
IOKTYT MIOKITKOYEHHA

MACHINE CONTROL

INTERFACE |

(from HMI or ECU)

ELECTRIC COMMANDS
| ON/ OFF - PWM

HYDRAULIC SYSTEM

HYDRAULIC

FUNCTIONS

WIRING HARNESS

ByWire HUB is an integrated system for the
control and managemenf of ByWire valves by
a single connecfor.

ByWire HUB is available in three versions.

E-HUB

The valve connection fo the other machine
components is simplified by a single electric
connecfor located in front o}/ the valve.

Al wiring-harness is gathered inside the
profection guard under the hydraulic sections.

ByWire HUB to zintegrowany system do
sterowania i zarzqdzania zaworami ByWire
za pomocgq jednego zigcza.

ByWire HUB jest c?osrepnyvv frzech wersjach.

E-HUB

Polgczenie zaworu z innymi  elementami
maszyny  jest  uproszczone  dzieki
pojedynczemu  zfgczu  elekirycznemu
umieszczonemu przed zaworem.

Cala  wigzka przewodéw jest zebrana
wewngtrz osfony ochronnej pod sekcjami
hydraulicznymi.
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ByWire HUB — ue iHTerposaHa crctema ans
KOHTPONIO Ta YNPaBAiHHs KanaHamu ByWire
30 OMOMOTOIO OfIHOTO PO3'EMY.

ByWire HUB nocrynHmi y Tpbox sepcisx.

E-HUB

[MioKmoYeHHs KNanaHa Ao iHWWMX KOMMNOHEHTIB
MAWWHK  CIPOLIEHE  30BASKA  OfIHOMY
eNeKTPUYHOMY  PO3'EMY, PO3TALIOBAHOMY
nepes KNanaHoM.

Yea kabenbHa npoBoaKka 3ibpaHa BcepeauHi
30XMCHOTO  KOXYyXa Mg rigpasnivyHMmu
CeKLIgMNM.



BYWIRE HUB MODULAR DIRECTIONAL CONTROL VALVES

ROZDZIELACZE SEKCYJNE BYWIRE HUB
MOOYJIbHI HATPAMHI PO3NOATbHI KITAMAHA BYWIRE HUB

BW I-HUB

BW I-HUB PLUS

FLOW
PRZEPLYW
MNOoTIK
PRESSURE

CISNIENIE
™MCK

from 20 I/min to 140 |/min

up fo 300 bar

WIRING HARNESS + ECU
WIAZKA PRZEWODOW + ECU
IKTYT NMIOKITKOYEHHSA + ECU

HYDRAULIC SYSTEM

| <+«—|  WIRING HARNESS
MACHINE CONTROL | — |[ECU Standard Functions
INTERFACE | CAN-bus Commands OR HYDRAULIC
—> - FUNCTIONS
(from HMI or ECU) | CAN-bus Data
| CAN-bus Diognostic —_— HYDRAULIC SYSTEM

I-HUB

In addition to a guided wiring hamess
simplified in o single connector, HHUB
integrates in the protection guard also an ECU
with_a standard control logic.

HUB allows data interchange, controls
and feedback signal with the ofher machine
components by a CAN-bus line with standard

SAE J1939 protocol.

I-HUB Plus

has all the characteritics of HHUB but bring
a faylor made confrol strategy. The specific
software knows the hydraulic circuit status,

execute function adjustments and manage
service needs based on dafa sent by infernal
sensors, CPU alghorithm and by hydraulic

system simulation.

WIRING HARNESS

ECU Custom Functions

I-HUB

Oprécz  uproszczonej,  prowadzonej  wigzki
przewoddw zakoriczonej pojedynczym zfgczem,
modut I-HUB infegruje w osfonie ochronnej jednostke
stervjacq (ECU) ze standardowq logikg sterowania.
System umozliwia wymiane danych, sferowanie
oraz przesylanie sygnatéw zwrotnych pomiedzy

innymi komponentami maszyny poprzez magistrale
CAN zgodnq ze standardem SAE J1939.

I1-HUB Plus

zachowuje wszystkie funkcje podstawowe I-HUB, ale
wprowadza dodatkowo spersonalizowang strategie
sterowania. Jej dedykowane oprogramowanie na
biezgco monitoruje stan obwodéw hydraulicznych,
automatycznie koryguje parametfry pracy oraz
zarzqdza potrizebami serwisowymi, wykorzystujge
dane z wbudowanych czujnikéw, zaawansowanych
algoryméw  procesora oraz  symulacji - dziatania
ukiadu hydraulicznego.
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I-HUB

OKpi/v\ IXryTa NpoBOfiB, CNPOLWEHOro 40 OAHOro
pes'emy, mogyns I-HUB takox mae iHterposaHui
B 3axucHuit koxyx 6nok ECU 3i cranpaptHoo
NOTIKOIO KePYBAHHS.

I-HUB 3a06esnedye moxnmeicts 0BMiHy AQHVMM,
KEPYBAHHS TA OOMIH CUTHANAMY 3BOPOTHOTO 3B'33KY
3 HWMMKM KOMMOHEHTOMU mowwuHk yepes CAN-
LUMHY 30 CTAHAAPTHMM npoTokonom SAE J1939.

I1-HUB Plus

Mae yci xapaktepuctukn mopyna |-HUB, ane
NPOMNOHYE  IHAMBIOYANbHY CTPATErIO  KEepPYBAHHS.
Creujanshe nporpamHe 306e3nedeHHs
BIACMIAKOBYE CTAH MAPABIYHOTO KOHTYPY, BUKOHYE
KOPUIyBOHHS GYHKUIA Ta Kepye notpebamu B8
o6cnyroayBoHHi HQ OCHOBI [AQHMX, HOOICNAHMX
BHYTPILUHIMM OATYMKAMM, QITOPUTMOM NPOLECOPT
TQ MOAEIOBAHHSAM TiAPABNIYHOI CUCTEMM.

BONDIOLI
& PAVESI
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HYDRAULICRAIL SYSTEM

SYSTEM HYDRAULICZNEJ MAGISTRALI CISNIENIOWE)

CMCTEMA HYDRAULIC-RAIL

RH

VALVE FOR CYLINDER ACTUATOR
RHDEO3

RHDEOS
RHDE10

VALVE FOR GEAR MOTOR ACTUATOR
RHMAO3
RHMAOS5
RHMGOS5

VALVE FOR AXIAL PISTONS MOTOR ACTUATOR
RHMPOS
RHMP10

VALVE FOR BENT AXIS MOTOR ACTUATOR
RHMBOS

VALVE FOR GEROTOR MOTOR ACTUATOR
RHPYO3
RHPYO5
RHRYO3
RHRYO05

VALVE FOR GEROLLER MOTOR ACTUATOR
RH3YO3
RH3Y05

VALVE FOR GEAR PUMP
RHPAO3
RHPAOS
RHPGOS

VALVE FOR AXIAL PISTON PUMP

RHPP10

VALVE FOR BENT AXIS PUMP
RHPBOS
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FLOW

up to 30 I/min
up to 50 1/min
up to 90 1/min

FLOW

up fo 35 1/min
up to 60 |/min
up to 60 1/min

FLOW
up to 60 1/min
up fo 120 |/min

FLOW
up to 60 1/min

FLOW

up to 35 |/min
up fo 60 |/min
up to 35 |/min
up to 60 |/min

FLOW
up to 35 |/min
up to 60 1/min

FLOW

up to 30 1/min
up fo 60 |/min
up to 60 1/min

FLOW
up fo 120 |/min

FLOW
up to 60 1/min

PRESSURE

up to 250 bar
up to 250 bar
up to 250 bar

PRESSURE

up fo 250 bar
up to 250 bar
up to 250 bar

PRESSURE
up fo 250 bar
up fo 250 bar

PRESSURE
up to 250 bar

PRESSURE

up to 250 bar
up to 250 bar
up fo 250 bar
up to 250 bar

PRESSURE
up to 250 bar

up to 250 bar

PRESSURE

up to 250 bar
up to 250 bar
up to 250 bar

PRESSURE
up fo 250 bar

PRESSURE
up to 250 bar



HYDRAULICRAIL SYSTEM

SYSTEM HYDRAULICZNEJ MAGISTRALI CISNIENIOWE)

CNCTEMA HYDRAULIC-RAIL

KEY FEATURES

Traditional machine hydraulic circuit has a
central manifold and Gl\(hydrou\ic connections
direct to actuators departing from it.
The HydraulicRail system provides a layout
that shares a common power line (P-T or P-T-
LS) between pumps and actuators located in
different points of the machine.
With this system the directional confrol valve
and related auxiliary options are directly
integrated on a Wige range of actuators.
The system also interfaces fixed displacement
gear and piston pumps equipped with a flow
?ressure confrol system.

his concept allows to simplify the hydraulic
connections by minimizing length and number
of pipes and consequently reducing the oil
circulation in the machine (\(ess oil resources).
Thanks to his scalability and moedularity, the
HydraulicRail system offers great flexibility
during the development phases and easier
machine customizations in system's design.
The controls can be arranged according
fo specific circuit needs based on different
ploﬁgrms typical of the ByWire system (OC
open center platforms, LS load sensing, HL
ybrid load Sensing and EL Electronic Lload
Sensing) according to the energy efficiency
strategies chosed.
They are available in EHUB , FHUB and
FHUB Plus version. The individual actuators
can integrate the three Bondioli & Pavesi HUB
versions for their confrol. EHUB simplified
connection with single connector, HHUB in
CAN bus network and FHUB Plus in CAN bus

network and integrated control strategy.

CECHY

Tradycyjny  obwod  hydrauliczny  maszyn
wykorzystuje cenfralny rozdzielacz, z kidrego
wszystkie  przylgcza  hydrauliczne  prowadzg
bezposrednio do sifownikéw.

System hydraulicznej magistrali cisnieniowej oferuje
alternatywne rozwigzanie, w kiérym wspdlna linia
zasilajgea (P-Tlub P-T-LS) faczy pompy z sitownikami
zlokalizowanymi w réznych punkiach maszyny.

W tym systemie zawory kierunkowe i powigzane
z nimi  dodatkowe opcije sq bezposrednio
zintegrowane z szerokq gamg siftownikow. System
wspolpracuje  zaréwno z pompami  zebatymi,
jck i tfokowymi o sfafej pojemnosci skokowej,
wyposazonymi w uklad regulacji przeptywu i
ci$nienia.

Ta  koncepcija pozwala  uproici¢  instalacje
hydrauliczng  poprzez minimalizacie diugosci i
liczby przewodoéw, co z kolei zmniejsza ilos¢ oleju
krqzqcego w ukladzie (mniejsze zapotrzebowanie
na olej).

Dzieki swojej skalowalnosci i modutowosci, system
hydraulicznej magistrali  ci$nieniowej  zapewnia
duzq elastyczno$é podczas faz rozwojowych oraz
ulatwia dostosowanie maszyny do  konkretnych
wymagan w zakresie projekiowania systemu.
Sterowanie moze by¢ konfigurowane zgodnie
ze specyficznymi potrzebami obwodu, opierajgc
sie na réznych plafformach  charakterystycznych
dla systemu ByWire (OC - Platforma w ukfadzie
otwartym, LS - Plafforma load Sensing, HL -
Platforma hybrydowa Load Sensing i EL — Platforma
Elektroniczna load Sensing), w  zaleznoéci od
wybranej sirategii efektywnosci energetycznej.
System dostepny jest w wersjach E-HUB, I-HUB i
I-HUB Plus. Poszczegdlne sitowniki mogq infegrowaé
wszystkie trzy wersie HUB Bondioli & Pavesi do ich
sterowania. E-HUB z uproszczonym przylgczem
poprzez pojedyncze zigcze, I-HUB z komunikacjg
przez magistrale CAN oraz I-HUB Plus z magistralg
CAN i zintegrowanq sfrafegiq sterowania.
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OCHOBHI XAPAKTEPUCTUKHU

YTpOgMLUlZHOMy TiAPABIMHOMY KOHTYPI MALUMHI BCI
3 €AHQHHS BIOXOAATH Bif] LEHTPALHOTO KONEKTopa i
AayTb 6e3nocepengo 110 BUKOHOBYMX MEXAHI3MIB.
Cuicrema Hydraulic-Rail nepenbadae
KOMMOHYBQHHS, A 3aronsHa niHia xwenenns (P-T
abo P-T-LS) 3'earye Hacocw Ta BikoHaBYI enemeHTH,
O3TALIOBAHI Y PI3HMX YACTUHAX MALLIMHU.

Ui cuCTemi PO3NOLIbHI KNANGAHM TA AOMNOMIXHI
Onuji HTErpyIoThCs 6e3NoCepenHbo B BUKOHABYI
MEXQHI3MM Pi3HVX TvNiB. CCTEMA TAKOX 3'EHYETHCS
3 WeCTePEHHNMM TO  AKCIQNBHO-NOPLIHEBMMA
Hacocamn 3 IiKCOBAHMM poboumm  0B'EMOM,
OBAAAHAHMMM CHCTEMOIO KOHTPOSIIO MOTOKY | TUCKY.
Takuii nigxia AGe MOXMBICTS CNPOCTUTY MiPaBAiYHI
3'€AHAHHS, 3MEHLIMTM OOBXMHY TQ KiMbKICTb pr6,
Q OTKe — CKOPOTUTM LMPKYNaLiio onven (MeHwe
BUTPQT pecypci).
3aBasku cBOI MaCWTABOBAHOCTI T MOLYNBHOCTI,

onctema  Hydraulic-Rail  sabesneuye  sicoky
THYKICTb HO €TaNAX PO3POOKN, O TAKOX Mofertye
IHOVBIAYQNbHE  HOMOLITYBOHHS  MAWMHM  npy i
NPOEKTYBAHHI.

EnemeHTv kepyBakHs MOXyTb OyTW PO3TOLIOBAHI
BIOMOBIOHO [0 KOHKPETHWX NOTPED rigpaBivHoro
KOHTYPY HO OCHOBI Pi3HUX MNaThpopM, TUMOBMX

g cuctemn ByWire  (OC —  nnatdopmum
3 Bigkputum  ueHTpom, LS — nnatdopmmn 3
BU3HQYEHHAM  HOBOHTOXeHHs, HL —  ribpuai
MIOTGOPMM 3 BU3HGMEHHSIM  HOBOHTCXEHHS,
EL — enextpoHHi NNaTOOPMM 3 BU3HAYEHHSIM

HCIBOHTO)KeHHﬂ) BIANOBIOHO A0 o6p0Ho'|' ctparerii
eHeproedeKTMBHOCTI.

Bonw gocryni y sepcisx E-HUB, [-HUB o -HUB
Plus. Oxpemi BrkoHaBYi MexaHiaMy MOXyTb ByTu
obnagrani  bygs-gkolo 3 Tpsox  Bepciii  HUB
supobrmutea Bondioli & Pavesi mna peanisauii
kit kepysanHs. E-HUB — cnpotiene 3'egHanns
yepes oguH enekTpudnmii posem, -HUB — 'y
mepexi CAN bus, I-HUB Plus — y mepexi CAN bus

3 IHTErPOBAHOIO CTPATETIEID KEPYBAHHS.

BONDIOLI
& PAVESI



HYDRAULIC INTEGRATED CIRCUIT

ZINTEGROWANY OBWOD HYDRAULICZNY

IHTETPOBAHUM TIOPABAIYHMM KOHTYP

HYDRAULIC INTEGRATED CJRCUITS
ZINTEGROWANY OBWOD HYDRAULICZNY
IHTETPOBAHUM TIAPABJTIHHNIN KOHTYP

APPLICATIONS

Infegrated hydraulic circuits are full custom
solufions developed in co-design with the
cusfomer and used in a wide range of
applications, including mobile agricultural,
municipal, |iﬁing, and construction machinery.

KEY FEATURES

Infegrated  circuits are designed with a
particular focus on energy efficiency, weight/
size reduction, and the F%ncﬂonol requirements
of the opplication. Modularity is expressed
in hybrid systems, where different ByWire
platforms can be combined with integrated
circuits  [manifolds), ~ resulting in highly
customized yet modular solutions.

When industrialization requirements demand
it, all hydraulic funcfions can be infegrated
into a dedicated casting.

FLOW
PRZEPLYW
MNoTIK

PRESSURE
CISNIENIE
TNCK

BLOCCHI IBRIDI

FLOW
PRZEPLYW
MNoTIK

PRESSURE
CISNIENIE
TNCK

FLOW
PRZEPLYW
MNOoTIK

PRESSURE
CISNIENIE
TMCK

ZASTOSOWANIA

Zintegrowane obwody hydrauliczne stanowiqg
w  pefi  spersonalizowane  rozwigzania
opracowywane we wspdlpracy z klientem,
znajdujgce zastosowanie w szerokim zakresie
maszyn ruchomych, wtymwrolnictwie, fechnice
komunalnej,  urzadzeniach  podnoszgeych
oraz maszynach budowlanych.

CECHY

Zintegrowane obwody hydrauliczne projekiuje
sie ze szczegolnym naciskiem na efektywnos¢
energetycznq, redukcje masy i gabarytéw oraz
spetnienie wymagar: funkcjonalnych danego
zastosowania. Modutowosé systemu znajduje
swoje odzwierciedlenie w rozwigzaniach
hybrydowych, gdzie poszczegdlne platformy
ByWire mozna fqczy¢ ze zintegrowanymi
oéwodomi (rozdzielaczami), co  pozwala
tworzy¢ w petni spersonalizowane
rozwigzania o charakferze modufowym.

w przypadkach Wymogoe’qcych
Erzemys’fowych skalowan wszystkie funkcije
ydrauliczne mogg by¢  zintegrowane w
formie dedykowanego odlewu.

28

up o 200 I/min

up to 350 bar

BLOK ROZDZIELACZA HYBRYDOWEGO
FNBPUOHNIN KOJTIEKTOPHMI BJTOK

up o 200 |/min

up to 350 bar

SOLUZIONI PART IN BODY IN FUSIONE
JEDNOLITY ODLEWANY KORPUS ZAWOROWY
PILLEHHSA 3 TMTUMK HACTUHAMM KOPIMYCY

up to 200 I/min

up to 350 bar

3ACTOCYBAHHS

|HTerpoBaHi rigpaBniuHi cxemu — Le NOBHICTIO
IHOVBIZYQANbHI PILLEHHS, WO PO3POBASIOTECS Y
CiBNPAL| 3 3MOBHMKOM TQ BUKOPMCTOBYIOTHCA
B WWPOKOMY  CReKTpi 3QCTOCYBAHb,
BKIIIOHAIOUM MOBIMBHY  CiflbCbKOTOCNIOAOPCHKY
TEeXHIKY, KOMYHQIbHI  MALUMHK,  MigiimanbHe
06NanHAHHS Ta ByiBesibHy TeXHIKY.

OCHOBHI XAPAKTEPUCTUKHU

[HTErpOBAHI  KOHTYpM — pO3POOAIOTHCS 3
0CODNMBOIO YBATO 10 EHEProepeKTUBHOCTI,
3MeHWeHHs  Barv  Ta  rabapuTis, @
TAKOX BiANOBIOHOCTI CI)yHKLI,iOHOﬂbHVIN\
BUMOTaM 30CTOCYBAHHS. MogyneHicTs
peanisyeTscs B OPUOHMX  CUCTEMOX,
pge pisHi nnatpopmn  ByWire  moxyTtb
KOMOIHYBATUCS 3 IHTETDOBAHMMM KOHTYPAMM
(konekTopamn), Wwo Aae 3mory CTBOPIOBATH

BMCOKOHACTPOIOBCHI, ane BOAHOYAC
MOZYNbHI PilIEHHS.

Konu LbOro notpebyioTs BMMOTU
iHgycTpianiaau,  BCi  rigpasnidHi - dyHKuUil

MOXYTb BYTW HTErPOBAHI B CNeLianizaoBaHy
NMBAPHY AETAMb.



CARTRIDGE AND INLINE VALVES
ZAWORY KARTRIDZOWE | LINIOWE
KAPTPUXKHI TA JTIHIMHI KJITANTAHA

DIRECTIONAL VALVES
ZAWORY KIERUNKOWE
HAMPAMHI KJITAMTAHM

APPLICATIONS

Cartridge valves are used in a wide range of
applications, including agriculture, municipal
machinery, construction, and liffing equipment.
Cartridges can be integrated into standard in-
line blocks, used within infegrated systems, or
supplied individually.

KEY FEATURES

Carlridge valves are designed with standard
UNF cavities or dedicafed cavities. Inline
valves cover the standard range of hydraulic
functions, such as maximum pressure, flow
and pressure regulators, end-ol-stroke valves,
directional and “sealing valves. Customized
solutions can be developed upon request.

FLOW
PRZEPLYW
MNoTIK

PRESSURE
CISNIENIE
™mMCcK

from 20 I/min to 45 |/min

up fo 250 bar

FLOW
PRZEPLYW
MNoTIK

PRESSURE
CISNIENIE
TMCK

PRESSURE CONTROL VALVES
ZAWORY REGULACYJNE CISNIENIA
KIAMNAHWN KOHTPOJTIO TUCKY

from 25 1/min to 250 |/min

up fo 420 bar

FLOW CONTROL VALVES
ZAWORY REGULACYJNE PRZEPLYWU
KITAMAHM KOHTPOJTIO MOTOKY

FLOW
PRZEPLYW
MNoTIK

PRESSURE
CISNIENIE
™mCcK

from 20 I/min to 90 |/min

up fo 250 bar

SOLENOID OPERATED VALVES
ZAWORY ZE STEROWANIEM ELEKTRYCZNYM
ENEKTPOMATHITHI KITAMTAHN

FLOW ] A
PRZEPEYW from 1,5 |/min to 80 |/min
MOTIK

PRESSURE

CISNIENIE up to 350 bar
TWCK

FLOW
PRZEPLYW
MNoTIK

PRESSURE
CISNIENIE
MCK

ZASTOSOWANIA

Zawory  karidzowe znaiduig  zastosowanie  w
szerokim zokresie branz, wtymw rolniciwie, maszynach
komunalnych, budownicwie oraz  urzqdzeniach
podnoszqeych. Mogg byé one infegiowane ze
siandardowymi - blokami (niovvymi, siosowane  w
ramach Zozonych syseméw  zintegrowanych  lub
dostarczane jako pojedyncze komponenty.

CECHY

Zawory  karidzowe  sq
standardowymi gniazdami UNF lub dedykowanymi
gniazdami specjalnymi. Zawory liniowe obejmuig
standardowy zakres funkeji hydraulicznych, takich
jak zawory maksymalnego cisnienio, regulatory
przeplywu i cidnienia, zawory korca skoEu oraz
zawory kierunkowe i uszczelniajgce. Na specjalne
zamdwienie mozliwe jest opracowanie rozwigzan
dostosowanych do indywidualnych pofrzeb.
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INLINE FITTED VALVES
ZAWORY MONTOWANE LINIOWO
MPAMOTOYHI KINTAMAHN

from 20 |/min to 150 |/min

up fo 250 bar

3ACTOCYBAHHS

KapTpumkHi - KNanaHK — BYKOPUCTOBYIOTLCS B
LUMPOKOMY AiANA30HI 30CTOCYBAHb, BKIIOHAIOUM
CiflbCbKE TOCMOAAPCTBO, KOMYHObHY TEXHIKY,
OyLiBHUUTBO TA NiGMOMHE OBNAZHAHHS.

Kaprpumki MoxyTb IHTErpYBATHCS Yy CTAHAOPTHI
NiHIAHT - ONOKY,  BUKOPMCTOBYBATUACA B CKIOAI
IHTEMPOBAHMX CHCTEM GO0 MOCTAUATHCH OKPEMO.

OCHOBHI XAPAKTEPUCTUKU

ojekiowane  ze | Kaprpumkni Knanaxu NPOEKTYIOTLCH
3 crangaptHimy rrisgpamt UNF T abo
cneujianbHMn  rHisgamu.  JTiHiAHE  kKnanaxm

OXOMMIOKTL CTAHACPTHUIA CREKTP TAPABRIYHIX
PYHKUIN, TOKMX K OBMEXEHHS MAKCHMABHOTO
TUCKY, PErynaropu MNOTOKYy Ta TWUCKY, KiHUEBI
KNANaHu, HanpsMHi Ta 3anipHi knanawy. 3a
3AMUTOM MOXIIMBA PO3POOKA HOMBIAYAMbHMX

O

BONDIOLI
& PAVESI



ELECTRONIC CONTROL UNITS
ELEKTRONICZNE JEDNOSTKI STERUJACE
EJTEKTPOHHI BJTOK KEPYBAHHA

APPLICATIONS

The Bondioli & Pavesi electronic control units
allow 1o perform multiple functions. Our ECU
are specifically designed fo be infegrated in
hydraulic systems both for mobile and fixed
applications.

The Bondioli & Pavesi ECU range can be
used from simple fo specific and faylor made
systems in which high computation capability
is necessary.

KEY FEATURES

Inputs  and  outputs are  configurable
(multifunction  1/O).  Contfrol  units  can
interconnect and inferact with existing vehicle
sysfems (by way of a CAN network, for
example). The functionalities of all models
include diagnostics — capable for example
of detecting breaks in electrical connections,
short circuits and open circuits — also
monitoring of outputs and alarm functions.
Output stages provide current feedback and
are configurable as ON/OFF or PWM. The
activation of each output is controlled by dual
enable logic.

B&P has developed specific software with a
highly intuitive interface (PC ECUTuner) for
running complete diagnostics on the system
and configuring parameters during calibration.
Other functions obtainable in conjunction
with additional components include remote
diagnostics and fleet management.
Enclosures are rated IP67.

ZASTOSOWANIA
Elektroniczne jednostki sTeruince Bondioli &

Pavesi umozliwiajq realizacje licznych funkcji.
Nasze moduly ECU zostaly specjalnie
zaprojekiowane do integracji z systemami
hydraulicznymi, zaréwno w zastosowaniach
ruchomych, jak i stacjonarnych.

Gama  Bondioli &  Pavesi  znajduje
zastosowanie zarbwno w prostych uk’fochcL,
jak i specjalistycznych rozwigzaniach oraz
systemach  catkowicie spersonalizowanych,
wymagajgcych  zaawansowanej  mocy
obliczeniowe.

CECHY

Weiscia i wyjécia  sq  konfigurowalne
(wielofunkeyjne " 1/O). Jednostki ~ sterujgce
mogqg komunikowaé sie i wspétdziatad z
istniejgcymi systemami pojazdu (np. poprzez
sie¢ CAN). Wszystkie modele oferujq funkcje
diagnostyczne, w tym wykrywanie przerwan
w pofqczeniach elekirycznych, zwar¢ i
przerw w obwodach, a takze monitorowanie
wyijé¢ oraz funkcje alarmowe. Stopnie wyiscia
osiadajg pradowe sprzezenie zwroine i sq
onfigurowalne jako ON/OFF lub PWM.
Wyiécia posiadajg podwojne zezwolenie na
wigczenie.

Firma  B&P  opracowala  specjalne
oprogramowanie  charakteryzujgce  sie
bardzo intuicyjnym interfejsem uzytkownika
(PC ECUTuner] sfuzgce do kompletnej
diagnostyki systemu konfiguracji w miejscu
kalibracji. Zvo pomocq  dodatkowych
Fodzes ofow istnieje  mozliwosé obsKJgi
unkcji diagnostyki zdalneji zarzadzania flotq.
Ing;dowy posiadajg  sfopien  szczelnosci
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3ACTOCYBAHHS

Enektporni 6nokn kepyearHs Bondioli &
Pavesi 306e3neuyioTs BUKOHAHHA MHOXMHHMX
dyHkuin. Hawi ECU cneuiansHo pospobneti
ANs iHTerpaul B rigpaBAIYHI  cuCTEMM  SIK
019 MODBINbHMX, TaK | Ans CTALIOHAPHMX
30CTOCYBAHb.

Niniika  ECU  Bondioli & Pavesi moxe
BUKOPMCTOBYBATUCS AK 419 MPOCTHX CHUCTEM,
TAK | Ang cneulaniaoBaHmnx 1a \H,EI,I/IBIJ:I,yCU'IbHO
QOANTOBAHWX  pilleHs, Wo  noTtpebyioTs
BMCOKOT OBUYUCAIOBASEHOT MOTYXHOCTI.

OCHOBHI XAPAKTEPUCTUKU

Bxog 7@ BMXOOM KoHirypyioTbCa
(6araTodyHkuioHanbHI I . Broku
KEPYBAHHS MOXYTb B3AEMOAIATH i3 HAABHMMM
crmcTemamu TPAHCMNOPTHOTO 3acoby
(Hanpuknag, vepes mepexy CAN). Yeimogeni
MQIOTb d)yHKu,i'l’ OiArHOCTUKM (3 MOXIMBICTIO
BUABNIEHHS OOPUBIB ENEKTPUYHMX 3'EQHAHS,
KOPOTKMX 30MUKQHb | PO3IMKHEHMX NAHLIOTIB),
MOHITOPMHTY  BUXIOHWX curHania i dyHKuiT
curHanisauii. B/MX],EI,H] cTyneHi 3a06e3neuyiotb
3BOPOTHUI 3BA30K MO CTPYMY W MOXYTb
KOHIrypyBaTUCS 5K VBlI\/\}Z/él/\MK. abo
PWM. AkTusauist KOXHOMO BUXOLY KEPYETLCA
NOABIMHOIO IOTKOIO AO3BOJY.

Komnawis  B&P  pospobuna  cneuiansHe
nporpamtHe  306e3neveHHs 3 IHTYITMBHO
sposyminum  intepdericom (PC ECUTuner)
AN19 BUKOHQHHS MOBHOI AiArHOCTUKM CUCTEMM
TG  HONAWTYBAHHA NApPAMETpiB Mg 4ac
kanibpyBaHHs. [HWi  dyHKUT, sKi MOXHG
OTPUMATM Yy  MNOEOHAHHI 3  AOOATKOBMMM
KOMMOHEHTAMM,  BKIIOYQIOTb  AUCTAHLIMHY
LIQrHOCTMKY TA YNPABIHHA NAPKOM.

Kopnycu matots crynids 3axucty [PO/.



ELECTRONIC CONTROL UNITS
ELEKTRONICZNE JEDNOSTKI STERUJACE
EJTEKTPOHHI BJTOK KEPYBAHHA

s s P Ro APPLICATIONS
N oUr ZASTOSOWANIE

3ACTOCYBAHHA

8 ‘ General purpose ECU
. ECU ogolnego zastosowania
12 i ECU saransHoro npuakaderHs

SMAT APPLICATIONS
~ [BEE ZASTOSOWANIE

3ACTOCYBAHHA

8 ‘ General purpose ECU .
! . ECU ogolnego zastosowania
4. i ECU saransHoro npusHaderHs

8 ‘ General purpose ECU
! . ECU ogolnego zastosowania
4| i ECU saransHoro npuskaderHs

8 ‘ General purpose ECU
‘ . ECU ogolnego zastosowania
4 i ECU saransHoro npuakaserHs

3 Q ‘ Brushless Fan Drive System
SMAT FAN ! . System Fan Drive zsilnikiem

4 1 besuitkosa crcTema nprsomy BeHTMNATOPA
| |

: 7 ‘ Hydraulic Fan Drive System
SMAT POWER FAN ! ! Hydrauliczny uklad napedowy wentylatora

4 [iapasnivHa cuctema nprBoay BEHTUASTOPA

APPLICATIONS
IN ouT ZASTOSOWANIE
3ACTOCYBAHHA

()‘ ‘ General purpose ECU
! ! ECU ogélnego zastosowania
8 i ECU saransroro npusHadeHHs

2 Power Relay on Can-Bus
! ! Przekaznik mocy w sieci CAN
i Pene xuenenns va wini CAN

5 & PAvES! O]



ELECTRONIC CONTROL UNITS - HUB APPLICATIONS
ELEKTRONICZNE JEDNOSTKI STERUJACE (ECU) - ZASTOSOWANIA W ARCHITEKTURZE HUB
EJNIEKTPOHHI BJIOKWN KEPYBAHHSA — SACTOCYBAHHA HUB

ECU HUB FOR AXIAL PISTON PUMP

JEDNOSTKA ECU HUB DO POMPY TtOKOWEJ OSIOWEJ
ECU HUB 19 AKCIAJIbBHO-TOPLHEBOTO HACOCA

ECU HUB FOR ELECTRONIC FAN DRIVE

JEDNOSTKA ECU HUB DO ELEKTRONICZNEGO NAPEDU WENTYLATORA
ECU HUB 14 ENEKTPOHHOTO MPMBOY BEHTIIATOPA

THE BONDIOLI & PAVESI HUB PROJECT

Bondioli & Pavesi HUB is an innovafive
ﬂroducr range and the electronic control unifs
UB are specifically designed to be the brain
of this new intelligent components generation.
Reliable and easy fo install HUB components
embed wiring harness, sensors, electronic
devices and software for a full compotibilikg
with CAN-bus networks with standard SA
J1939 profocol.
Data can be sent to remote computing sfafions
by communication data transfers validated by
Bondioli & Pavesi.

KEY ECU HUB FOR BYWIRE DIRECTIONAL CONTROL VALVE

CENTRALNA JEDNOSTKA ECU HUB DO ZAWOROW KIERUNKOWYCH BYWIRE
ECU HUB IJ19 HAMPAMHOTO POIMNOAIEHOTO KITAIMAHA BYWIRE

ECU HUB FOR SFT PRO EDI PTO DRIVESHAFT
JEDNOSTKA ECU HUB DO WALU ODBIORU MOCY SFTPRO EDI
ECU HUB AJ19 KAPOAHHOTO BAJTY SFT PRO EDI

PROJEKT HUB BONDIOLI & PAVESI

Bondioli & Pavesi HUB fo innowacyjna goma
produkidw, w  kidre] elekioniczne  jednostki
sterujgce  zosialy  specjalnie  zaprojekiowane,
aby stanowi¢ cenfralny system  zarzgdzania
nowg generacjq infeligeninych  komponentow
hydraulicznych. Te niezawodne i fatwe w instaladii
moduty HUB integruiq w sobie kompleiny system
okablowania, czujniki, uklady elekironiczne oraz
dedykowane  oprogramowanie,  gwarantujgc
pefng  kompalybinod¢  z mogisfro%mi CAN
zgodnymi z normg SAEJ1939. Dodatkowo system
umozliwia bezpieczny transfer danych do zdalnych
centréw monitoringu dzieki specialnym profokofom
komunikocyinrm zweryfikowanym i zatwierdzonym
ol

przez Bondioli & Pavesi.
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MPOEKT BONDIOLI & PAVESI HUB

HUB sig Bondioli & Pavesi — ue iHHoBALjiHA
NHIMKO  NPOMYKTIB, O  eNeKTPOHHI  6noku
kepysarHg HUB crnevjansio pospobreri ans
TOrO, WO CTATH «MO3KOM» HOBOTO MOKOMIHHS
IHTENEKTYanbHMX  KOMMOHeHTiB.  HagiiHi  Ta
npocTi B MOHTCXI kKomnoHeHT HUB interpyiots
KaBerbHi IXryTH, AATYMKM, ENEKTPOHHI TPUCTPOT
Ta NporpamHe 3abesneyeHHs, 3abesnedyioum
nosHy cymicricts i3 mepexamn CAN-bus si
CTaHOopTHM npoTokonom SAEJ1939.

Hawi MOXYTb  HQACMNATMCA HO  BioOQNeHi
OBUMCIOBANBHI CTAHLT Yepes KaHanM nepeaai,
cepTudikosaHi komnarieio Bondioli & Pavesi.



ALUMINIUM HEAT EXCHANGERS
WYMIENNIKI CIEPLA Z ALUMINIUM
AJTIOMIHIEBI TEMITOOBMIHHNKA

i

b

=

THERMAL CAPACITY
POJEMNOSC CIEPLNA
TEMJIOBA MOTYXHICTb

A10

Alé6

(1]
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APPLICATIONS

Aluminium heat exchangers are used for
cooling fluids in the hydraulic systems of all
mobile equipment and agricultural machinery,
and in fixed industrial plant and machinery.

«

KEY FEATURES
Wide range of highly industrialized heat

exchangers.

Heat exchangers configurable for all fan
drives, with DC or AC “electric motors and
hydraulic motors.

Same wide range of cores also available with
bﬂl:)oss, in both VT thermostatic version and
VNR pressure version.

Heat exchange fins customizable for heavy
duty applications.
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ZASTOSOWANIA

Aluminiowe  wymienniki  ciepfa  uzywane
sq do chtodzenia cieczy w systemach
hydraulicznych, we wszystkich ruchomych
maszynach  roboczych,  w  maszynach
rolniczych oraz  systemach  stacjonamych
przemysfowych.

H
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A106
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CECHY

Szeroki  asortyment  wymiennikéw  do
zastosowan przemysfowych.
Wymienniki konfigurowalne we wszystkich
napedach wentylatoréw, napedach
elekirycznych zasilanych prgdem stafym i
Brzemiennym oraz silnikach hydraulicznych.
ostepnos$¢  tej samej gamy  ze
zintegrowanym obejéciem zaréwno w wersji
ZI\TJeerosTotycznym VT jak i z ci$nieniowym

zeberek do
warunkach

Mozliwos¢  dostosowania
zastosowarn  w  frudnych
eksploatacyjnych.

from 0,80 kW to 100,00 kW
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3ACTOCYBAHHSA

AniomiHiEB] TENNOOBMIHHMKM BUKOPHUCTOBYIOTCS
019 OXONOMXKEHHE  PIaMH riapPaBAIYHMX
cucTemax  MOBinbHOTO  0BnagHaHHS  Ta
CifIbCbKOrOCNOAAPCHKOl  TEXHIKM, O TAKOX Y
CTALIOHAPHMX  MPOMMCIIOBMX YCTOHOBKAX TQ
MOLLMHOX.

OCHOBHI XAPAKTEPUCTUKU

LLnpokui aCOpTUMEHT BUCOKOTEXHOMOTIHHMX
TEMIOOOMIHHMKIB.

TennooBMIHHUKM MOXYTb By TH CKOHIYPOBAHI
ANs BCIX TWNIB NPWBOAIB BEHTMNATOPIB — 3
eNeKTPOABUIYHAMM MOCTIMHOMO ab0 3MIHHOTO
CTPYMY, A TAKOX FAPABAIYHAMM NPUBOAAMM.
Ta X WMpoKa rama TennoobmiHHMX Orokis
OOCTYMHA Y BUKOHAHHI 3 OBBIOHMM KOHTYPOM:
VT - tepmoctatmynHa sepcis, VNR - sepcia 3
€rynioBaHHSM 30 TUCKOM.

ennoobMIHHI  MAACTUHM  MOXYTb  ByTH
OOQNTOBAHI 19 3QCTOCYBAHb i3 BMCOKMMM

ekcnnyara LIMHUMIM HOBOHTOKEHHAMM.

BONDIOLI
& PAVESI



SPECIAL APPLICATIONS HEAT EXCHANGERS,
WYMIENNIKI CIEPLA DO ZASTOSOWAN SPECJALNYCH

TEMJTOOBMIHHUKK AJ14 CNEUIAJIBHMX TIPU3HAYEHD

KEY FEATURES

Bondioli & Pavesi specializes in the designing
and manufacturing of high efficiency “heat
exchangers, largesized as well, for several
application secfors such as:

- Building and earth moving;

- Agriculiural machinery;

- Recycling machinery;

- Road machines;

- Compressors;

- Wind energy generation;

- loading and handling;

- Industrial systems ondg machining fools.

CECHY
Bondioli & Pavesi specjalizuie sie w
projekfowaniu i wykonywaniu wymiennikéw
cieplo o wysokie] sprawnosci, réwniez
wielkowymiarowych, dla  najrozmaitszych
sektorow, jak np.:

- maszyny budowlane i ziemne;

- maszyny rolnicze;

- urzqdzenia do recyklingy;

- maszyny drogowe;

- sprezarki;

- wytwarzanie energii wiatrowej;

- zafadunek i fransport;

- systemy przemysfowe i obrabiarki.
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OCHOBHI XAPAKTEPUCTUKU

Bondioli &  Pavesi  cneuianisyetscs
Ha NPOEKTYBAHHI Ta BUPOBHNUTBI
BUCOKOEDEKTUBHIX TENIOOBMIHHMKIB,

BKJIOYHO 3 BENMKOTAOAPUTHUMK MOLENAMY,
ANst WMPOKOTO CNEKTPA rany3em, 30Kpema:

- byaisHuuTeO TO 3EMnsHi poboTy;

- CinbCbkorocnofapchka TEXHIKA;

- Mawunm ang nepepobkuy;

- HopoxHi matwmHy;

- Komnpecopw;

- Bitpoerepretuka;

- 3ABAHTAXEHHS TA TPAHCNIOPTYBAHHS;

- INpommcnosi crctemm Ta BEPCTATH.



FAN DRIVE SYSTEMS
SYSTEMY FAN DRIVE

CUCTEMU TIPMBOLY BEHTUJIATOPIB

FD

APPLICATIONS

Operafors of mobile equipment and fransport
on vehicles will often be looking to optimize
performance, reduce noise levels and
minimize emissions. This is best achieved
with the aid of a systfem that can vary the
dissipation of heat according to the effective
operating requirements of the machine.

KEY FEATURES

The FAN DRIVE is a smart system that controls
the running speed of the heat exchanger fan.
Decoupling the speed of the fan from the
revolutions of the engine, it becomes possible
fo program the response of the system so as
fo opfimize the heat exchanged and reduce
noise.

On receiving signals from sensors or from a
CAN network, ‘a programmable electronic
control unit pilots an eleciric or electrohydraulic
actuator fo adjust the speed of the fan on the
basis of the efﬂedive demand for cooling.

The system can be equipped with a reverser
for blowing the radiator core clean.

Control options include electric,
electrohydraulic open circuit and  closed
circuit.

All electrohydraulic systems can be  insfalled
on the hydraulic motor or in line, both featuring
compact dimensions and low pressure losses
as the changeovers occur internally of the
control valve EEjod\/.

ZASTOSOWANIA

W ruchomych maszynach roboczych i
Eoiozdcch fransporfowych czesto pojawia sig
onieczno$¢ optymalizacji wydajnosci przy
rownoczesnym obnizeniu poziomu hatasu i
emisji. Do osiggniecia tego celu przydatny
jest system rozpraszania ciepfa z mozliwoscig
modulacji w zaleznosci od rzeczywistych
wymogdw roboczych maszyny.

CECHY

FAN DRIVE to infeligentny system zarzqdzania
predkosciq o%rotowq wentylatora
wymiennika ciepta. Uniezaleznienie predkosci
wentylatora od predkosci obrotowe silnika
fermicznego  umozliwia  programowanie
zachowan  optymalizujgeych ~ wymiane
termiczng i obnizajgcych poziom hatasu.
W zaleznosci od sygnatéw pochodzacych z
czujnikow lub z sieci CAN programowalna
centralka elekironiczna zarzqdza sifownikiem
elekirycznym  lub  elekirohydraulicznym
modulujgcym predkosé wentylatora sfosownie
o rzeczywistego zapotrzebowania na
chtodzenie.
System moze zostaé wyposazony w
mechanizm zmiany kierunku obrotéw do
czyszczenia rdzenia.
Dostepne  sq wersje ze sterowaniem
elekironicznym, elekirohydraulicznym
w obwodzie otwartym i w obwodzie
zamknietym.
Wiszystkie systemy elekirohydrauliczne mogg
by¢ instalowane w  silniku hydraulicznym
|u£ w linii, oba systemy charakteryzujq sie
niewielkimi gabarytami i niskimi  stratami
ci$nienia dzieki wymianom zachodzgcym w
korpusie rozdzielacza.

35

3ACTOCYBAHHS

Onepatoptt  MobinbHOrO  06NAAHAHHS  Ta
TPOHCNOPTHUX 3aCO6iB 3A3BMYAN NPATHYTH
ONTUMI3yBATM  MPOAYKTMBHICTb,  3HWU3UTK
piBeHb WYyMy Ta MiHiMi3yBaTH Bukuam. Liboro
HOMKpaALLe JOCArTM 30 JONOMOTOI0 CUCTEMM,
O Perysioe PO3CIlOBAHHA TENNA BIANOBIAHO
0O BAKTUYHMX  eKCrNyaTauiiiMx  notpeb
MALLKMHW.

OCHOBHI XAPAKTEPUCTUKU

FAN DRIVE — ue iHtenektyamnsHa cuctema
KEPYBAHHS LUBUAKICTIO OBEPTAHHS BEHTUASTOPA
TENNOOOMIHHMKA.  3CBAIKM  BIBOKDEMIEHHIO
WBMIKOCTI BEHTUNSTOPA Big 06EPTIB ABMIYHA
CTOE  MOXIMBKMM  MPOTPAMYBATM  PEAKLIO
CMCTEMM,  OMTMMI3yIOu4M  Tennoeigaady Ta
SHUXYIOUM PIBEHD LLYMY.

Y BignoBigb HO CUrHANM, WO HOOXOOATH Bif
cercopis abo mepexi CAN, nporpamosaHmii

ENEKTPOHHMI  ONOK  KEPYBAHHS  Kepye
enekTpuuHMM  abo  enekTporiapaBiYHMM
NPVMBOAOM,  AKMIA  PEerynioe  WBMOKICTb
BEHTUNATOPa  BignoBigHo 0O bOKTUYHOT
noTpebu B OXONOIKEHHI.

Cucrema MOXe By obnagHaHa

PEBEPCHBHUM MEXAHIBMOM /19 MPOOYBAHHA
TG OYMLLEHHS CePLEBMHI POAIATOPA.
BapiaHTH kepyBAHHS BKIIOYAIOTE €1EKTPUYHE,
€NeKTPOriapaBiYHe 3 BIOKPUTUM KOHTYPOM Ta
€NEeKTPOrAPABNIYHE i3 3AKPUTUM KOHTYPOM.
Yci  enekTporifpaBniyHi - CUCTEMM  MOXYTb
MOHTYBATUCA HO TIAPOBIIMHOMY ABUrYHI 06O
8 ninii. Obuasa  BAPIGHTM  BIA3HAYAIOTLCS
KOMMOKTHMMM  DO3MIPAMM  TQ HM3bKMMM
BTPATOMM  TUCKY,  OCKIflbKM — NEPEeMMKAHHS
pPEXMMIB  BINOYBAETLCA  BCEpemuHi  Kopmycy

KEPYBANBHOTO KNANAHA.

BONDIOLI
& PAVESI



SINGLE PUMP DRIVES

POJEDYNCZE NAPEDY POMP
MPMBOAN AJ14 OOHOIO HACOCA

MP - M - MPD -

KEY FEATURES

The Pump Drive is a gearbox allowing
the connection of an infernal combustion
engine to one or more hydraulic pumps, and
consequently used on all items of mobile
equipment where mechanical power must be
converted info hydraulic power for the purpose
of operating travel functions and services.

540 min-! 1000 min!
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CECHY

Naped pompy fo przekiadnia umozliwiajgca
odtgczenie silnika spalinowego do jednej
ub wiekszej liczby pomp hydraulicznych,
dlatego znajduje zastosowanie we Wszysftich
ruchomych maszynach roboczych, w kiérych
zachodzi potfrzeba przeksztatcenia mocy
mechanicznej w moc hydrauliczng.
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up fo 92 kW at 1000 min!

from 3,8:1 to 1:5

[kwl
OCHOBHI XAPAKTEPUCTUKU
Mpveon  Hococa — ue penykTop,
KM 3o6eaneqye 3'eQHOHHS  OBMryHa
BHYTPILLUHLOTO  3TOPAHHA 3 OLHMM abo
KibKOMQ  FAPABIIYHAMM  HOCOCAMM. Bin

30CTOCOBYETBCA HA BCIX BMAAX MOBINBHOMO
0b6NOAHAHHS, A€ MEXAHIYHA eHepria Mae By Tw
NepeTBOPEHA HA MAPABiYHY N7 BUKOHAHHS
byHKUIM  nepemilierHs  Ta  3abeanedeHHs
POBOTH BUKOHABYUX MEXAHI3MIB.



MULTIPLE PUMP DRIVES

UKLADY NAPEDOWE DLA WIELU POMP
MPMBOAN AJ14 KIJTbKOX HACOCIB

KEY FEATURES

The Pump Drive is a gearbox allowing
the connection of an infernal combustion
engine to one or more hydraulic pumps, and
consequently used on all items of mobile
equipment where mechanical power must be
converted info hydraulic power for the purpose
of operating travel functions and services.
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CECHY

Naped pompy to przekfadnia umozliwiajgca
odtgczenie silnika spalinowego do jednej
Bb wigkszej liczby pomp hydraulicznych,
dlatego znajduje zastosowanie we wszystkich
ruchomych maszynach roboczych, w kiérych
zachodzi potrzeba przeksztafcenia mocy
mechanicznej w moc hydrauliczng.
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MEPELOABAJIBHE HMCTIO

MEPEOABAJIBHE YACTO

up fo 242 kW up o 2300 min'!

from 1:1,31 to 1:1,36

80 90 100 110 120 130 140 150 160 170 180 190‘200‘210‘220‘230‘[%(%)]‘

up fo 240 kW up o 2300 min-!

from 1:1,36 1o 1:1,93
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OCHOBHI XAPAKTEPUCTUKU

MNpuBog Hococa — Ue PEemykTop, SKuWi
3abesnedye 3'€AHAHHS OBMMYHA BHYTPILLHBOMO
ropsHHS 3 ogHMm  abo  Kinbkoma
rigpaBniYHMMM HOcOCamu. BiH 3actocosyeTbes
HO BCIX BMAOX MOBINEHOTO 0GNOAHAHHS, Ae
MEXQHIYHO eHepris Mae OyTi nepeTsBopeHa
HO  TIOPABAIMHY  ANR  BUKOHGHHS  QYHKUIM
nepemillerts Ta  3abesnederHs  poboT

BMKOHABYMX MEXAHI3MIB.

BONDIOLI
& PAVESI



SPECIAL PUMP DRIVES AND GEARBOXES
SPECJALNE NAPEDY POMP | PRZEKLADNIE

CMELIATTBHI TTIPMBOOM OJ14 HACOCIB TA PEAYKTOPU

TROPHY

WINNER

KEY FEATURES

Bondloh & Pavesi has grown throughout

ears an imporfant experience in the
deveXopmenT and production of gearboxes
and integrated power tronsm|53|on systems.
This strong design and production” capacity
is today ovmlogle for all manufacturers of
mobile machines and industrial applications
for the design and realization of products on
cusfomer specifications.

.}|

CECHY
Grupa Bondioli & Pavesi w ciggu wielu lat

dziatalnoéci  zdobywafa  doswiadczenia
niezbedne do projekiowania i produkcji
skrzynek przekfadniowych i zintegrowanych
systemow przenoszenia mocy.

Te zdolnosci  projekiowe i konstrukeyjne
stuzg dzi$ prO(chemom maszyn rolniczych
i przemystowych do opracowywania i
realizacji spersonalizowanych projektéw.
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OCHOBHI XAPAKTEPUCTUKHU

Komnania Bondioli & Pavesi 3a ok cBoei
AISNBHOCTI HOKOMMYMAG  3HAYHMIM [OCBIL Y
po3pobui Ta BUPOBHMUTEI peayKTopis i kom-
MNEKCHMX CUCTEM Nepeaayl NOTYXHOCTI.
3aBAdKM NOTYXHOMY KOHCTPYKTOPCBKOMY TO
BUPOBHWYOMY MOTEHLIaNY KOMMAHIS CbOroA-
Hi NPOMOHYE CBOT PILUEHHS BCIM BUPOBHUKAM
MOBINBHOT TeXHIKM TA NPOMMCIIOBMX CHCTEM
ana CTBOPEHHSA BMpO6IB 3|'|J],HO 3i CI'leLl,l/Id:)IKO
LisIMM 30MOBHMKA.



ENVIRONMENTAL PROTECTION

Sustainability drives innovation. All products
are creafed, designed and delivered o
reduce the environmental impact.
® Reduced energy consumption;
® Minimized waste;

® Performance  moniforing  fo

efficiency;
® Ecosustainable and recyclable packaging.

improve

OCHRONA SRODOWISKA
Zrdwnowazony  ozwd]  napedza  innowodie.
Wszysikie nasze produkly sq tworzone, projekiowane

i dostarczane w sposdb minimdlizujgey ich wplyw na

$rodowisko naturalne. Obejmuije fo:

® zmniejszone zuzycie energii;

® minimalizacie odpadéw;

® monitorowanie  wydajnosci  w celu
doskonalenia efektywnosci;

® ekologiczne i nadajgce sie do recyklingu
opakowania.

3AXUCT AOBKINSA

Cranui possmuTok cTmynioe iHHosaui. Bes

NPOAYKLI CTBOPIOETLCS, PO3POOASETLCS T

NOCTABARETLCH A/19 3MEHLUEHHS BMAMBY HA

HOBKOMULLHE CEPEefoBMLLE.

®  3HUKEHHS €HEPTOCMOXMBAHHS;

®  Minimizauis sigxonis;

®  MoHitopwHr NPOAYKTUBHOCTI ang
NIOBULLEHHS ePEKTUBHOCTI,

® ExonorivHa Ta nepepobioBaHa ynakoBKa.

O

BONDIOLI
& PAVESI
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