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THREE AXIS SERVO CONTROL
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SERVOCOMANDO A TRE ASSI (AZIONAMENTO A LEVA)
THREE AXIS SERVO CONTROLS (LEVER MECHANISM)
SERVOSTEUERUNG MIT HANDBEDIENUNG
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DIREZIONI DI AZIONAMENTO
DIRECTION OF ACTUATION
BETATIGUNGSRICHTUNG
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ISTRUZIONI PER L'ORDINAZIONE
ORDERING INSTRUCTIONS
BESTELLANLEITUNG

Sezione a due assi (HPCJ) - Double axis section (HPCJ) - Einachsige Sektion (HPCJ)
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VERSIONI SPECIALI
SPECIAL VERSIONS
SONDERAUSFUHRUNGEN
000 = Nessuna esecuzione speciale
(MODELLI ) 000 = No special execution
MODELS 000 = Keine sonderausfiihrung
MODELLE
0 = Standard
1 = Standard+1 segnale pressione da PROGRAMMAZIONE PROFILO
asse 2-4 9 P USCITA PWM (A)
2 = Standard+2 segnali pressione da PROGRAMMING OF OUTPUT
asse 1-3 e 2-4
3 = Standard + controrotazione CURRENT PWM (A)
4 = Standard+1 segnale di pressione da PROGRAMMIERUNG DES
ogni posizione
5 = Standard-+controrotazione con CURVE STROMAUSGANGS PWM (A)
segnale di retromarcia CURVES 000 = Nessuna esecuzione speciale
0 = Standard ) KURVEN 000 = No special execution
1= Stgndard + 1 pressure signal from Vedere pag. 11 000 = Keine sonderausfiihrung
axis 2-4 ) See pag. 11
2 = Standard + 2 pressure signals from Siehe Seite 11
axis 1-3 and 2-4 ~ ~
3 = Standard + counter rotation
4= Standard + 1-single position pressure ( COMANDI ELETTRICI
5= g%nrf(ﬁard + counter rotation with CONFIGURAZIONE FRONTALE
i signal ELECTRIC CONTROLS
0 = Standard FRONT CONFIGURATION
- i ELEKTROSTEUERUNGEN
1= 221\3%&:3:11 Drucksignal von ANORDNUNG VORNE
2 = Standard + 2 Drucksignale von Vedere Comandi Elettrici sezione HPCI
3= Sramenrd s élgféﬁrehung (POSIZIONATORE ) See HRCI Electric Controfs section
4 = Standard + 1 Drucksignal von jeder POSITIONER g'tzhzrsﬁkgﬂn HPCI, Elektronische
Position RASTER uerung
5 = Standard + Gegendrehung mit S = Standard con ritorno a molla \ /
Fahrtrichtungssignal “rickwarts” Standard with spring-back
Ruickstellungsfeder - \
( ) A = Frizionato AV/IND. 2-4 COMANDI ELETTRICI
g?ACﬁ&%%nggl;RD Clutch Controlled FORW./REV. 2-4 CONFIGURAZIONE SUPERIORE
. Riickstellungsfeder geklemmt, ELECTRIC CONTROLS
STANDARD ANSCHLUSSE VOR/ZURUCK 2-4 TOP CONFIGURATION
G2 = 1/4” gas-BSPP M = Blocco meccanico pos. 4 L ELEKTROSTEUERUNGEN
U3 = SAE 9/16"-18UNF Mechanical detent pos.4 UBERGEORDNETE KONFIGURATION
. J Arretierung pos.4 X . .
E = Blocco elettromagnetico pos. 4 (12V) Vedere Comandll Elettrici sezione HPCI
GUARNIZIONI Electromagnetic detent pos.4 (12V) See HPCI Electric Controls section
SEALS Elektromagnetische Raste auf Pos.4 (12V) Siehe Sektion HPCI, Elektronische
DICHTUNGEN F = Blocco elettromagnetico pos. 4 (24V) Steuerungen
1-NBR Electromagnetic detent pos.4 (24V) L )
- Elektromagnetische Raste auf Pos.4 (24V)
2 - Viton
rIMPUGNATURE HANDLES  GRIFFE )
T = Multifunzione T = Multifunction grip T = Multifunktions Griff
H = Multifunzione uomo presente H = Multifunction grip totman H = Multifunktions Griff Totmannschaltung
V = Multifunzione uscita PWM V = Muitifunction grip with pwm signal V = Multifunktionsgrif mit pwm Signal
Z = Multifunzione uscita PWM uomo presente Z = Multifunction grip with pwm signal + deadman ~ Z = Multifunktionsgrif mit pwm Signal +
contact Totmannschalter
A& J
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Sezione a un asse (HPCS) - Mono axis section (HPCS) - Einachsige Sektion (HPCS)
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MODELLI

MODELS

MODELLE

1 =1 sezione
1 section
1. Sektion

BOCCHE STANDARD
STANDARD PORT
STANDARD ANSCHLUSSE

G2 = 1/4” gas-BSPP
U3 = SAE 9/16”-18UNF

GUARNIZIONI
SEALS
DICHTUNGEN

1-NBR
2 - Viton

§

IMPUGNATURE
HANDLES
GRIFFE

0 = Senza impugnatura
G = Pomello cilindrico

0 = Without grip
G = Knob cylinder

0 = Ohne Giriff
G = Zylindrischer Handgriff

VERSIONI SPECIALI
SPECIAL VERSIONS
SONDERAUSFUHRUNGEN

000 = Nessuna esecuzione
speciale

000 = No special execution

000 = Keine Sonderausfiihrung

-

COMANDI ELETTRICI
ELECTRIC CONTROLS
ELEKTROSTEUERUNGEN
1N = Micro di zero 12V
12V Neutral switch

Stellungs- Uberwachungsschalter 12V

1R = Micro di retromarcia 12V
12V reverse micro
Ruckwaértsgang-Mikroschalter 12V

1R per default nell’'Ut.2
1R as standard on 2
1R fiir Fehler am Verbraucher 2

CURVE
CURVES See pag. 17
KURVEN Siehe Seite 17

Vedere pag. 17 )

\

( POSIZIONATORE

POSITIONER
RASTER

S = Ritorno a molla
Spring-back
Ruickstellungsfeder

A = Frizionato
Clutch Controlled
Ruickstellungsfeder geklemmt

Q = Blocco meccanico posizione 5
Mechanical detent pos.5
Arretierung pos.

D = Blocco meccanico posizione 5-6
Mechanical detent pos.5-6
Arretierung pos.5-6

U = Blocco meccanico pos. 2 frizionato

Y = Blocco meccanico pos. 1-2 frizionato

Mechanical detent pos. 2 clutch controlled
Arretierung pos.2 riickstellungsfeder geklemmt

Mechanical detent pos.1-2 clutch controlled
Arretierung pos.1-2 riickstellungsfeder geklemmt
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